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Kisaltmalar dizini

1 Kisaltmalar dizini

ABS (Ing. Anti-Lock BrakingSystem); Anti-Blockier-System

ADR (Fr. Accord européen relatif au transport international des marchandises Dangereuses par Route); Tehlikeli
Maddelerin Karayolu ile Taginmasina lliskin Avrupa Anlagmasi

ALB (Alm. Automatisch Lastabhangige Bremskraftregelung); Otomatik Yk Algilamali Fren Kuvveti Kontrol(i

BAT Akl

BO (Alm. Betriebs-Ordnung); BO Gii¢ Devresi = Motorlu Tasit igindeki Devre Igin Isletim Kurali

BVA (Alm. BremsbelagverschleiRanzeige); Fren Balatasi Asinma Gostergesi

CAN (ing. Controller Area Network); Otomobillerdeki Kontrol Unitesinin Birbirine Baglanmasi igin Asenkron Seri Bus
Sistemi

ECAS (ing. Electronically Controlled Air Suspension); Elektronik Kontrollii Havali Stispansiyon

ECE (Ing. Economic Commission for Europe); Avrupa Ticaret Birligi

ESD (Ing. Electrostatic Discharge); Elektrostatik Yiik Bosaltimi

eTASC (ing. Electronic Trailer Air Suspension Control); RTR ve ECAS Fonksiyonlu Déner Siirgiilii Valf (Treyler Havali
Slspansiyon Kumandasi)

GGVS (Alm. Gefahrgut-Verordnung Straf3e); Karayollari Tehlikeli Madde Direktifi (ADR'nin Almanya'daki Muadili)

GIO (Ing. Generic Input/Output); Programlanabilir Giris/Cikis

IR (Alm. Individual-Regelung); Bagimsiz Kontrol; Bir Taraftaki Algilanan Tekerleklerin Bagimsiz Kontrolu

ISO (Ing. International Organization for Standardization); Uluslararasi Standardizasyon Organizasyonu

ISS (ing. Integrated Speed Switch); Entegre Hiz Salteri

LACV-IC (ing. Lifting Axle Control Valve, Impulse-Controlled); Pals Kumandali Kaldirilabilir ilave Aks Valfi

LIN (Ing. Local Interconnect Network); LIN Bus Gibi Seri Bir Haberlesme Sistemi igin Spesifikasyonlar, Sensérlere
Ait Arabirim

MAR (Alm. Modifizierte Achs-Regelung); Modifiye Aks Kontrolii; Tek Aksa Ait Algilanan (Sensdrlerle Denetlenen) iki
Tekerlegin Kontrolu

MSR (Alm. Modifiz_ierte Seiten-Regelung); Modifiye Yan Kontrol(; Aracin Bir Tarafina Ait Algilanan (Sensoérlerle
Denetlenen) Iki Tekerlegin Kontrolu

ODR (ing. Operating Data Recorder); igletim Verileri Hafizasi

PEM (ing. Pneumatic Extension Module); Pnématik Genisletme Modiili

PLC (Ing. Power Line Communication); Akim Besleme Kablosu Uzerinden Veri Iletisimi

PREV (ing. Park Release Emergency Valve); Park Cézme Emniyet Valfi

PUK (ing. Personal Unblocking Key); Kilittemenin Agilmasi igin Kigisel Bir Numara

PWM (Alm. Pulsweitenmodulation); Pals Genisligi Modiilasyonu; Teknik Bir Bilyikliginin (Orn. Elektrik Akimi) ki
Deger Arasinda Gegis Yaptigi Bir Modulasyon Turi

RSD (Ing. Rotary Slide Detection); Déner Valf Tanimlamasi

RSS (ing. Roll Stability Support); Stabilite Ayari

RtR (ing. Return To Ride); Siiriis Seviyesine Déniis (Havali Siispansiyon)

SHV (Ing. Select High Ventil); Yiiksek Basinci Devreye Alma Valfi

SLV (Ing. Select Low Ventil); Diisiik Basinci Devreye Alma Valfi

Stvzo (AIm. StraRenverkehrs-Zulassungs-Ordnung); Trafik Cikis Ruhsati Nizamnamesi (Almanya Icin Gegerli)

TASC (Ing. Trailer Air Suspension Control); RTR Fonksiyonlu Déner Valf (Treyler Havali Siispansiyon Kumandasi)

TEBS (ing. Electronic Braking System for Trailers); Treylerler icin Elektronik Fren Sistemi

TLI (Ing. Trailer Length Indication); Giincel Ara¢ Uzunlugu

T (Ing. Timer Ticks); Mesafe Sensérlerinin Dahili Olgiim Birimi

uSB (ing. Universal Serial Bus); Bir Bilgisayarin Harici Cihazlara Baglanmasi igin Seri Bus Sistemi
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Genel bilgiler

2 Genel bilgiler

Brosiirun amaci

Bu brostir hem treyler Ureticilerine, hem servislere yoneliktir.

Telif Ve Marka Haklari ile ilgili Bilgi

igerik, 6zellikle teknik bilgiler, agiklamalar ve resimler baski agamasindaki
glncel duruma uygundur ve dnceden herhangi bir uyari yapilmadan da
degisebilir.

Tdm bdlimleri dahil olmak Gzere bu eser, 6zellikle de metinler ve resimler telif
hakki yasalari ile korunmaktadir. S6zlesme veya yasalar ile belirlenmis sinirlarin
disinda kullaniimasi veya degerlendiriimesi igin hak sahibinin yazili onayi
gereklidir. TUm haklari saklidir.

Her durumda tescil isaretine sahip olmasalar dahi tim marka adlar telif, tescil
ve marka hakki yasalari ile korunmaktadir.

Kullanilan semboller

UYARI Olasi tehlikeli bir duruma isaret etmektedir
Givenlik uyarilarinin dikkate alinmamasi
durumunda, agir ve élumcul yaralanmalar s6z
konusu olabilir.

— Insanlarin yaralanmasini veya 6lmesini énlemek
icin bu uyari agiklamasi igcindeki talimatlara uyun.

DiKKAT Olasi tehlikeli bir duruma isaret etmektedir
Guvenlik uyarisinin dikkate alinmamasi durumunda
hafif veya orta dereceli yaralanmalar s6z konusu
olabilir.

— Insanlarin yaralanmasini énlemek igin bu uyari
aciklamasi igindeki talimatlara uyun.

DIKKAT Olasi maddi bir hasara igaret etmektedir

Guvenlik uyarilarinin dikkate alinmamasi durumunda

maddi hasarlar s6z konusu olabilir.

— Maddi hasarlari 6nlemek i¢in bu uyari agiklamasi
icindeki talimatlara uyun.

' Mutlaka dikkate almak zorunda oldugunuz énemli bilgiler, talimatlar ve/veya

= ipuglari.
Q internet'teki bilgilere yénlendirme
— Iglem adimi

= Bir iglemin sonucu
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B Liste/Listeleme

TEBS E SURUMU | SISTEM SUNLARI KAPSAR:
TEBS E, siuriim 0'dan itibaren

TEBS E

Temmuz 2007

TEBS E1

TEBS E, striim 1'den itibaren

Eyliil 2008

TEBSE1.5

TEBS E strim 1.5'ten itibaren

Aralik 2009

TEBS E2

TEBS E stiriim 2'den itibaren

Elektronik genisletme moduli /
Sirim 0'dan itibaren Trailer Remote
Control

Kasim 2010

TEBS E2.5

TEBS E stirim 2.5'ten itibaren
Elektronik genigletme modula /
Surim 1'dan itibaren Trailer Remote
Control

Ocak 2012

TEBS E4

TEBS E siiriim 4'ten itibaren

Elektronik genisletme modula /
Siriim 2'dan itibaren Trailer Remote
Control

Ocak 2014

TEBS ES

TEBS E stiriim 5'ten itibaren
Elektronik genigletme modula /
Sirim 2'dan itibaren Trailer Remote
Control

Ekim 2015

Teknik brosurler

Q) — internet'te WABCO INFORM cevrimigi iiriin katalogunu agin:

BROSUR BASLIGI
Genel Tamir ve Test Bilgileri

http://inform.wabco-auto.com

— Brostur(, brostr numarasini girerek arayin.

WABCO cevrimigi triin katalogu INFORM ile komple teknik dokiimantasyona
konforlu bir erisime sahipsiniz.

Tam brostrler PDF formatinda hizmettedir. Basili yayinlar igin litfen WABCO

partnerinizle goérisun.

Ldtfen, brosurlerin her dilde mevcut olmadigini dikkate alin.

| BROSUR NUMARASI

815 XX0 109 3

CAN Router / CAN Tekrarlayici — Sistem Agiklamasi

815 XX0 176 3

TailGUARD™ Sistem Agiklamasi

815 XX0 2113

Diyagnoz Uriinlerine Genel Bakis 815 XX0 037 3
Treyler Araglari igin ECAS — Sistem Agiklamasi 815 XX0 025 3
Treylerler Araglar igin Basingli Hava Fren Donanimlari 815 XX0 034 3
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BROSUR BASLIGI

BROSUR NUMARASI

OptiTire™ — Sistem Agiklamasi

815 XX0 045 3

ODR-Tracker Kullanma Kilavuzu

815 XX0 149 3

SmartBoard Kullanma Kilavuzu

815 XX0 138 3

SmartBoard Sistem Aciklamasi

815 XX0 136 3

TASC Trailer Air Suspension Control — Fonksiyon ve Montaj 815 XX0 186 3
Trailer Central Electronic | / Il Treyler Araglarinda Merkezi Elektronik — Sistem 815 XX0 030 3
Aciklamasi

Trailer EBS E baglantilari — Poster

815 XX0 144 3

Trailer EBS E — Modulatérin Degistiriimesi 815980 183 3
Trailer EBS E Sisteme Genel Bakis — Poster 815 XX0 143 3
TX-TRAILERGUARD™ (Telematik) — Sistem Agiklamasi 815 XX0 181 3
TX-TRAILERGUARD™ www.transics.com
Trailer Remote Control - Kullanma Kilavuzu 815990 193 3
Trailer Remote Control — Montaj ve Baglanti Talimati 815 XX0 195 3

Vidali Birlestirme Katalogu

815 XX0 080 3

*Dil kodu XX: 01 = Ingilizce, 02 = Almanca, 03 = Fransizca, 04 = Ispanyolca, 05 = Italyanca,

06 = Felemenkge, 07 = isvegge, 08 = Rusga, 09 = Lehge, 10 = Cekge, 11 = Romence,

12 = Macarca, 13 = Portekizce (Portekiz), 14 = Turkge, 15 = Cekge, 16 = Cince, 17 = Korece,

18 = Japonca, 19 = Ibranice, 20 = Yunanca, 21 = Arapga, 24 = Danca, 25 = Litvanya dili,

26 = Norvegge, 27 = Slovence, 28 = Fince, 29 = Estonca, 30 = Letge, 31 = Bulgarca, 32 = Slovakga,
34 = Portekizce (Brezilya), 35 = Makedonca, 36 = Arnavutca, 97 = Almanca/ingilizce, 98 = ¢ok dilli,
99 = sbzsuz

WABCO iiriin numarasinin yapisi

WABCO Urin numaralari 10 rakamdan olusmaktadir.

WARBCO I

Uretim tarihi

Cihaz tipi
Varyant
Durum tanimlama rakami

0 = Yeni cihaz (Komple cihaz); 1 = Yeni cihaz (Alt yapi grubu)
2 = Tamir seti veya alt yapi grubu; 4 = Miinferit parca
7 = Degigtirme cihazi, R = Reman

WABCO orijinal urtinler kullanmaya karar verin

WABCO orijinal Urunler kalite bakimindan yiksek degerlikli malzemelerden
uretilir ve fabrikamizdan gikmadan 6nce itinali ve ayrintili bir sekilde test edilir.
Ayrica WABCO Urinlerinin kalitesi yaninda, mikemmel bir WABCO Musteri
Servisi agi tarafindan desteklenmenin glivencesine sahip olursunuz.

Lider tedarikgilerin arasinda bulunan WABCO, diinyanin her yerinde en énemli
ilk donaticilarla birlikte caligiyor ve en ileri Uretim standartlarinin karsilanmasi
icin gerekli deneyime ve kapasiteye sahiptir. Her bir miinferit WABCO Griininin
kalitesi agagida belirtilen hususlar sayesinde garanti edilmektedir:

B Seri Uretim igin Uretilen takimlar

7


http://www.transics.com

Genel bilgiler

B Tedarikgilerin dizenli araliklarla denetlenmesi (auditler)
B Kapsaml "Satir sonu" kontrolleri
B Kalite standartlari < 50 PPM

Taklit yapi parcalarinin montaji insan hayatina mal olabilir - WABCO
orijinal uriinler iginizi koruma altina aliyor.

WABCO ek hizmetler

WABCO orijinal Grtuinlyle birlikte sahip oldugunuz ek hizmetler:
B 24 ay Urln garantisi

Gece teslimati

WABCO'nun Teknik Destegi

WABCO Akademisi'nin profesyonel egitim olanaklari

WABCO Servis Partneri agi tizerinden diyagnoz araglarina ve destegine
erisim

Sikayetlerin karmasik olmayan bir sekilde ele alinmasi

B Ve ayrica arag ureticilerinin ylksek kalite standartlarina uygunluk ve
uyumum guvencesi.

WABCO Servis Partneri

WABCO Servis Partnerleri — Her zaman guivenebileceginiz servis agi. En
yiksek kalite standartlarini kargilayan 2.000'den fazla atélye ve bu atdlyelerde
calisan, yiksek WABCO standartlarina uygun sekilde egitim almis, en modern
sistem diyagnozu teknolojimizi ve servislerimizi kullanan sayilari 6.000'i asan
teknisyen her an hizmetinizde.

WABCO ile dogrudan iletisim

Cevrimigi servislerimize ek olarak, WABCO Mdsteri Merkezleri'mizde egitimli
c¢alisanlarimiz, teknik ve ticari sorulariniza derhal yanit vermek igin hazir
bulunmaktadir.

Destege ihtiyaciniz oldugunda liitfen bizimle temas kurun:
B Dogru drindn bulunmasi

Diyagnoz destegi

Egitim

Sistem destegi

Siparis yonetimi

WABCO partnerinizi burada bulabilirsiniz:
Q) http://www.wabco-auto.com/en/how-to-find-us/contact/
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Guvenlik uyarilan

3 Guvenlik uyarilar

Gerekli tiim yonetmelik ve talimatlari dikkate alin:

B Bu brosuru dikkatlice okuyun.
Yaralanmalari ve/veya maddi hasarlari dnlemek igin mutlaka tim talimatlara
ve guvenlik uyarilarina uyun ve sunulan tim bilgileri dikkate alin.
WABCO, ancak bu brosurde sunulan tim bilgiler dikkate alindiginda, Griin ve
sistemlerinin guvenligini, gtvenilirligini ve performansini garanti etmektedir.

B Arag Ureticisinin spesifikasyonlarina ve talimatlarina mutlaka uymalisiniz.

B Kazalarin 6nlenmesine yonelik yerel ve ulusal yasal diizenlemelere ve ayrica
isletmenin dahili kurallarina kesinlikle uymalisiniz.

Calisma alaninda giivenli bir sekilde calismak i¢in gereken onlemleri alin:

B Arag Uzerinde sadece egitimli ve kalifiye personelin ¢alisma yapmasina
misaade edilir.

B Koruyucu ekipman — gerekli ise — kullanin (6rn. koruyucu goézlik, solunum
korumasi, koruyucu kulaklik).

B Pedallara basilmasi, ara¢ yakininda bulunan kisilerde agir yaralanmalara
neden olabilir. Pedallara basilmamasini, asagida agiklandigi sekilde garanti
edin:

B Sanzimani "nétr' konuma getirin ve el frenini gekin.
B Takozlarla araci kaymaya karsi emniyete alin.

B Direksiyon simidine, ara¢ Uzerinde ¢alisma yapildigini ve pedallara
basmanin yasak oldugunu bildiren bir uyari yerlestirin.

Elektrostatik yiiklenmeleri ve kontrolsiuiz desarjlari (ESD) 6nleyin:

Aracin tasariminda ve Uretiminde su noktalara dikkat edin:

B Bilesenler (6rn.akslar) ile sasi (chassis) arasindaki potansiyel farkliliklari
Onleyin.
Bilesenlerin metal pargalari ve arag sasisi arasindaki direncin 10
Ohm'dan dusuk olmasini garanti edin.
Akslar gibi hareketli veya yalitimh arag pargalarini iletken sekilde sasiye
baglayin.

B Cekici arag ve treyler arasindaki potansiyel farklari onleyin.
Kablo baglantisi olmadan da ¢ekici aracin metal parcgalari ve bagl treyler
arasinda baglanti kafasi Gizerinden (st rotil, besinci teker, pinli kiskag)
iletken bir baglanti saglanmis oldugunu garanti edin.

B ECU'lan arag sasisine sabitlerken elektrigi ileten vidal birlestirmeler
kullanin.

B Elektromanyetik alanlarin etkisini asgariye indirmek icin kablolari mimkin
oldugunca metal bosluklara (6rn. U tasiyicilarin igine) veya metallik ve
toprakli koruyucu kapaklarin arkasina doseyin.

B Elektrostatik yiiklenmeye yol acabileceginden plastik malzeme
kullanmaktan kaginin.

B Elektrostatik boyamada ISO 7638 soket baglantisinin (Pin 4) toprak
kablosunu boya sasisi (ara¢ sasisi) ile baglayin.
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Guvenlik uyarilan

Aractaki tamir ve kaynak ¢aligmalarinda sunlara dikkat edin:

B Sayet akii aragta monte edilmis durumda ise, aki baglantilarini ayirin.

B Cihazlara ve bilesenlere giden kablo bagdlantilarini ayirin, soketleriffigleri ve
baglantilari kire ve neme karsi koruyun.

B Kablo veya bilesenler Uzerinde manyetik alanlarin ve akim gegisinin
onlenmesi igin kaynak islemi esnasinda sase elektrotunu her zaman
dogrudan kaynak noktasinin yanindaki metale baglayin.

B Boya veya pasi tamamen temizleyerek, akim iletiminin iyi olmasina dikkat
edin.

B Kaynaklama esnasinda isinin cihaza ve kabloya etki etmesini dnleyin.

Araca monte etmek i¢in 6nceden hazirlanmig TEBS tasiyici modiiller kullanilacaksa, belirtilen
hususlar dikkate alinmalidir:

Treyler Ureticilerinde Uretim slreclerinin optimize edilmesi sayesinde
glinimuzde treyler araglarina gogu zaman 6nceden hazirlanmig TEBS tasiyici
modiller monte edilmektedir. Bu travers tzerinde TEBS E modulatoru ve olasi
diger valfler sabitlenmis durumdadir. Bu tasiyici moduller cogunlukla boyanmis
durumdadir. Bu nedenle montajda arag sasisi ve tasiyici moduil arasindaki
elektriksel iletkenlik yeniden olusturulmalidir.

Tasiyici modUl ve arag sasisi arasindaki elektrik iletkenliginin garantilenmesi:

B Tasiyict modulu elektrigi ileten vidali birlestirmelerle kendiliginden dis ¢eken
vidalar kullanarak arag¢ sasisinin iletken ylzeylerine sabitleyin.

B Taslyici moduil ve arag sasisi arasindaki direng < 10 Ohm olmalidir.




4 Giris

Fren sistemi

GIO fonksiyonlari

Harici sistemler

Trailer EBS E ¢ok karmasik bir sistem oldugundan, bu sistem agiklamasi da
oldukga kapsamlidir. Bu belgenin yapisi hakkinda birkag bilgi:

Bu bdlimde ABS, RSS ve diger fren kontroli fonksiyonlari gibi yasal hikiimlerin
yerine getiriimesi igin gerekli olan fonksiyonlarin agiklamalari yer almaktadir.

Tekerlek freni kumandasinin yani sira, 6zellikle Trailer EBS E Premium
varyanti, araca 6zgu bir sekilde uygulanabilecek bir¢ok fonksiyon sunmaktadir.
Havali stispansiyon kumandasi veya dinamik tekerlek mesafesi ayari gibi
WABCO tarafindan "6énceden hazirlanan" fonksiyonlarin yaninda, serbestce
yapilandirilabilir nitelikteki kontrollerin arag Ureticisi tarafindan nasil
uygulanacagi da bu bélimde agiklanmigtir.

Bu bdlimde Trailer EBS E Modilatériine baglanabilen su harici sistemlerle
ilgili bilgileri bulabilirsiniz: Elektronik genisletme modilii ELEX (olasi ek
fonksiyonlarin agiklamalari dahil), Trailer Remote Control (treyler uzaktan
kumandasi), lastik basinci denetimi (OptiTire™), harici ECAS, Trailer Central
Electronic ve Telematik (TX-TRAILERGUARD™).

Arag uretimi ve donanim gelistirilmesi i¢in kurulum bilgileri

isletime alma

Kullanim

Servis bilgileri

Ek

Bu bélimde miunferit bilesenlerin ve kablolarin nasil takilacagi ve monte
edilecegi ile ilgili agiklamalar yer almaktadir.

isletime alma ve kalibrasyonun yani sira bu bélimde TEBS E Diyagnoz Yazilimi
ile parametreleme islemleri de ele alinmaktadir.

Bu bélimde uzaktan kumanda Uniteleri (SmartBoard, Trailer Remote Control
vs.) ile bazi fonksiyonlarin kumanda edilmesi daha ayrintili bir sekilde
aciklanmaktadir.

Bu bolim déncelikle bakim, sistem diyagnozu, sistem egitimi, ariza arama,
cekme ayari ve ayrica tamir ve bilesenlerin degistiriimesi hakkindaki bilgiler
icermektedir.

Ek, semalari ve genel bakislari icermektedir.




4.1 Sistem yapisi

Bu bolim size temel sistemlerin fonksiyonu ve yapisi ile ilgili bir genel bakis sunmaktadir.

411 Fren sistemi

ABS konfigiirasyonlu 2S/2M standart semi treylerler

Standart ABS konfigiirasyonlu 4S/3M ceki treyleri

POZISYON | ADI

1 ISO 7638 lizerinden gerilim beslemesi
2 Fren hatti
3 Rezerv hatt




POZISYON | ADI

4 ISO 1185 Uzerinden 24N fren lambasi beslemesi (opsiyonel)

5 TEBS E modulatort (entegre basing sensoérleri ve entegre redundans valfi ile)
6 Park ¢cdzme emniyet valfi (PREV)

7 Asin yik koruma valfi

8 Servis freni sistemine ait rezerv haznesi

9 ABS devir sayisi sensoru

10 2. aksin kumanda edilmesi igin EBS role valfi (3. modulator)

1" Tasiyici korik

12 Tristop™ silindiri

Cizgiler bilesenlerin kablo tesisatini ve boru hatlarini géstermektedir.

4.1.2 Konvansiyonel havali suspansiyona sahip fren sistemi

Yeni Trailer EBS E fren sisteminin devreye alinmasiyla, treyler fren ve havali siispansiyon sisteminin hava hatti ve
kablo tesisati 6nemli 6lgliide basitlestirilmistir.

Konvansiyonel havali siispansiyonlu treyler fren sistemi

POZISYON | ADI

1 ISO 7638 lizerinden gerilim beslemesi
Fren hatti
Rezerv hatt

ISO 1185 lzerinden 24N fren lambasi beslemesi (opsiyonel)
Pnoématik genisletme moduli (Pneumatic Extension Modul / PEM)
Doldurma valfi (PEM'e entegre edilmistir)

Njooa| WD

Asin yik koruma valfi (PEM'e entegre edilmigtir)
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POZISYON | ADI

8 Tristop™ silindirlerinin servis freni bileseni
9 Tristop™ silindiri
10 Servis freni sistemine ait rezerv haznesi
1 Havali sispansiyon igin rezerv haznesi
12 Kaldirma/indirme valfi (6rn. TASC)
13 El freni sistemini devreye alan kirmizi digme (PREV'de)
14 Otomatik freni serbest birakan siyah dugme (PREV'de)
15 Taslyici koruk
16 Kaldinlabilir ilave aks valfi
17 Seviye ventili
18 ABS devir sayisi sensorl
19 TEBS E modulatori
20 Park ¢ozme emniyet valfi (PREV)
Cizgiler bilesenlerin kablo tesisatini ve boru hatlarini géstermektedir.

Fren sistemi

Treyler araci rezerv basinci (3) ve kumanda basinci (2) olmak lGzere her iki
baglanti kafasi Gizerinden gekici araca baghdir. Park ¢dzme emniyet valfi
(PREYV, 20) tzerinden kumanda basinci TEBS E modiilatériine (19) iletilir.
PREV'de, park frenini ¢alistiran bir kirmizi digme (13) ve ¢ekici aracin
baglantisi ayrildijinda otomatik olarak devreye giren freni serbest birakan
siyah renkli bagka bir digme (14) bulunur. Rezerv haznesinin basingl havasi
bir PREV igine entegre edilmis ¢ek valfi izerinden Pneumatic Extension Modul
(PEM, 5)'e ulasir.

PEM su fonksiyonlari igermektedir:

B Haval sispansiyon sistemi yoniinde, fren sistemi icindeki basinci emniyete
alan bir doldurma valfi,

B Servis ve el freni ayni anda devreye alindiginda tekerlek frenlerini asiri yike
karsi koruyan bir asiri yik koruma valfi,

B "Haval sUspansiyon" rezervi ve "Servis freni" rezervi igin basing dagitimi.

TEBS E modiilatéri, Tristop™ silindirlerinin (9) servis freni bilesenlerini (8)
kumanda eder. Tekerlek devir sayilarinin algilanmasi icin asgari iki ABS

devir sayisi sensori (18) baglanmis durumdadir. PEM'de ayrica glincel fren
basincinin dl¢iimesi i¢in bir kontrol baglantisi mevcuttur. PEM, PREV'den gelen
rezerv basinci ile servis freni sisteminin (10) rezerv haznesini dolduruyor.

TEBS E modiulatéri rezerv haznesi tarafindan ayni hat Gizerinden rezerv
basinci ile beslenir. PEM'e entegre edilmis doldurma valfi Gzerinden havali
stspansiyona (11) ait rezerv haznesi doldurulur. Doldurma valfinin gérevi,

"fren" rezerv haznesinin dncelikle doldurulmasini saglamak, ayrica haval
slispansiyonda basing kaybi s6z konusu oldugunda, servis freni sistemi igindeki
basinci muhafaza etmek ve buna bagli olarak treyler aracinin frenlenebilirligini
garanti etmektir. Tekerlek frenlerini, fren kuvvetlerinin toplanmasindan (Tristop™
silindirlerinin membran bdlimu ve yayl tip fren aktlatérd béluma ayni anda
tetiklendiginde) kaynaklanan asiri yiklenmeden korumak icin PEM'e bir agiri
yuk koruma valfi (7) entegre edilmistir. PEM'den basing Tristop™ silindirlerine
(9) dagitilir.

Park freni, PREV'deki kirmizi digmeye (13) basilarak devreye sokulur. Bu
sayede Tristop™ silindirinin park freni bileseninin havasi bosaltilir, boylece
entegre yay tekerlek frenini kumanda edebilir. Park frenine ek olarak servis freni



de devreye alinirsa, fren basinci Tristop™ silindirlerinin park freni bilesenine
asiri yuk koruma valfi Gizerinden aktarilir ve bu sekilde park freni bileseni iginde
yapilandirilan fren kuvvetine orantili olarak, servis freni bilegenindeki kuvveti
azaltir, bdylece kuvvet toplanmasi 6nlenir.

Geleneksel havali siispansiyon sistemi

41.3

Konvansiyonel havali stispansiyon sistemi, bir seviye ventilinden (17) ve bir
kaldirma/indirme valfinden, 6rn. TASC (12)'den olusmaktadir, bkz. Bolim "6.4
Hiz salteri (ISS 1 ve ISS 2) ve RtR", Sayfa 75. Her iki valf PEM tarafindan
rezerv basinci ile beslenir. Seviye ventili treylerin slrls seviyesini, tasiyici
koérdklerdeki (15) hava miktarini degistirerek ayarlar. Kaldirma/indirme valfi
Uzerinden treylerin seviyesi, orn. yikleme ve bosaltma gibi islemler igin, manuel
olarak degistirmek icin kullanilabilir. Ayrica, TEBS E modulatoriiniin yikiine
bagh olarak kumanda edilen bir kaldirilabilir ilave aks valfi (16) monte edilmis
olabilir. Kaldirilabilir ilave aks valfi de PEM tarafindan rezerv basinci ile beslenir.

Elektronik kumanda edilen havali sispansiyon

Elektronik kumandali havali sispansiyon (ECAS), TEBS E modulatérinin (Premium) bir bilesenidir.

Bir mesafe sensoru ve bir kaldirilabilir ilave aksi olan 1-Ayar-Noktasi (semi treylerler igin)

POZISYON | ADI

1 ISO 7638 lizerinden gerilim beslemesi

2

3 Rezerv hatt

4 ISO 1185 Uzerinden 24N fren lambasi beslemesi (opsiyonel)

5 Mesafe sensoru

6 Kaldirilabilir ilave aks kumandasi igin entegre kumanda Uniteli ve entegre korik basinci sensoérli
TEBS E Modilatori (Premium)

7 Harici uzaktan kumanda Unitesi, 6rn. SmartBoard, Trailer Remote Control, ECAS uzaktan kumanda

Unitesi veya ECAS kumanda kutusu
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POZISYON | ADI

8 ECAS solenoid valf (kaldirilabilir ilave aks kumandasi ile)

9 Doldurma valfi

10 Kaldirma kérugu

1" Tristop™ silindiri

12 Tasltyici korik

13 Servis freni sistemine ait rezerv haznesi

14 Havali slspansiyon igin rezerv haznesi

15 Park ¢6zme emniyet valfi (PREV)
Cizgiler bilesenlerin kablo tesisatini ve boru hatlarini géstermektedir.
Fren hatlari bu semada ¢izili degildir.

iki mesafe sensorii ile 2-Ayar-Noktasi (Siiriim TEBS E2'den itibaren)

TEBS Ed 2-Ayar Noktasi elektronik genisletme moduilii oimadan da gergeklestirilebilir. Bu Premium veya Multi-
Voltage varyanti i¢in gegerlidir.
Havali siispansiyonun kumanda edilmesi icin ECAS solenoid valfleri veya iki eTASC kullanilabilir.

POZISYON | ADI | PARGA NUMARASI

1 TEBS E modulatéri (Premium) 480 102 06X 0
2 Elektronik genisletme moduill 446 1220700
3 Akl kutusu 446 156 090 0
4 ECAS solenoid valfi (+ pals kumandali kaldirilabilir ilave aks) 472 8800010
Alternatifi:
4729051110
5 Harici uzaktan kumanda Unitesi, 6rn. SmartBoard 446 192 11X 0
6 Mesafe sensorleri 441 050 100 0
7 TEBS E aku beslemesi igin kablo (TEBS E4'ten itibaren gerekli degildir) 449 808 XXX 0
8 Akl ve/veya aydinlatma igin dagitici kablo 449 803 XXX 0




POZISYON | ADI | PARGA NUMARASI

9 SmartBoard igin kablo 449 906 XXX 0
10 ECAS 2-Ayar-Noktasi igin kablo 449 439 XXX 0
1" Salter (aku sarjini etkinlestirmek/devre disi birakmak igin) WABCO'nun teslimat
kapsamina dahil degildir
12 Mesafe sensori igin kablo 449 811 XXX 0
13 "Elektronik genigletme moduli" beslemesi igin kablo 449 3030200
14 Besleme kablosu 449 273 XXX 0
15 TEBS E aki kablosu 449 807 XXX 0
16 Salter kablosu 449 714 XXX 0
Cizgiler bilesenlerin kablo tesisatini ve boru hatlarini géstermektedir.

4.2 Fonksiyonlara genel bakis
TEBS E MODULATORU
STANDART MULTI-VOLTAGE
: SuU SURUMDEN Su SURUMDEN Su SURUMDEN

FONKSIYONLAR ITIBAREN: ITIBAREN: ITIBAREN:
Temel fonksiyonlar
2S/2M TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
4S/2M - TEBS EO TEBS E1.5
4S/2M+1M - TEBS EO TEBS E2
4S/3M - TEBS EO TEBS E2.5
Roll Stability Support (RSS) TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Road Train'ler icinde RSS iletigimi TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
Alt sistemler igcin CAN 5V baglantisi (OptiTire™, TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Telematik TX-TRAILERGUARD™, SmartBoard)
CGIO5'te CAN 5V ve gerilim beslemesi (Telematik - TEBS EO TEBS E1.5
TX-TRAILERGUARD™)
RSS-etkin-sinyali TEBS EO TEBS EO TEBS E2
ABS-etkin-sinyali TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Operation Data Recorder (ODR) TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Hiza bagh fonksiyonlar
Hiz sinyali TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Hiz sinyali 1 / RtR TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Hiz salteri 2 TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Kaldirilabilir ilave aks kumandasi
Kaldinlabilir ilave aks (kaldirilabilir ilave aks valfi veya | Sadece TEBS EO TEBS E2
ECAS valfiile) kaldirlabilir ilave

aks valfi
2 ayn kaldirilabilir ilave aks (kaldirlabilir ilave aks valfi | Sadece TEBS EO TEBS E2
veya ECAS valfi ile) kaldirlabilir ilave

aks valfi
Kaldirilabilir ilave aks kumandasi, LACV-IC ile - TEBS E2.5 -
Kalkis yardimi TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Doénemsel kalkis yardimi TEBS E5 TEBS E5 TEBS E5
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STANDART

SU SURUMDEN

SU SURUMDEN

TEBS E MODULATORU

MULTI-VOLTAGE
SU SURUMDEN

FONKSIYONLAR ITIBAREN: ITIBAREN: ITIBAREN:
Geri vites Uzerinden kalkis yardiminin baglatiimasi TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
Zorunlu indirme TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Kaldirnlabilir ilave akslar igin 6zel zorunlu indirme TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
OptiTurn™ (manevra yardimi) - TEBS EO TEBS E2
Geri suris Uzerinden OptiTurn™'nin baglatiimasi - TEBS E4 TEBS E4
OptiLoad™ (destek yikl azaltimi) - TEBS EO TEBS E2
"Arazi" kalkis yardimi TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Forklift kumandasi - TEBS E2 TEBS E2
2 kaldirillabilir ilave aksta forklift kumandasi (ana aks | — TEBS E4 TEBS E4
degisikligi)

Dahili ECAS fonksiyonlari

Elektronik seviye ayari (ECAS 1-Ayar Noktasi) - TEBS EO TEBS E2
Elektronik genisletme modiuili olan elektronik seviye - TEBS E2 TEBS E2
ayari ECAS 2-Ayar-Noktasi

Elektronik genigletme modull olmayan elektronik - TEBS E4 TEBS E4
seviye ayari ECAS 2-Ayar-Noktasi

Yik bosaltma seviyesi - TEBS EO TEBS E2
Normal seviye Il - TEBS E1 TEBS E2
Kalan basing koruma 6zellikli gekme aksi kumandasi | — TEBS E2 TEBS E2
Yesil ikaz lambasi — TEBS E2 TEBS E2
Otomatik seviye ayarinin devreden gikartiimasi - TEBS E2 TEBS E2
eTASC destegi - TEBS E3 TEBS E3
Kontak kapanmasindan sonraki seviye ayari - TEBS E5 TEBS E5
Fren fonksiyonlari

"Yol bakim araci freni" baglantisi TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Yol bakim araci freni igin yaklagsma salteri - TEBS E1 TEBS E2
C6zme fonksiyonu (sigrama kontrol() TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Fren ¢6zme fonksiyonu (Bounce Control) TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Fren gozme fonksiyonu (genisletilmis) - TEBS E2.5 TEBS E2.5
Treyler Uzatma Kontroli - TEBS E2 TEBS E2
Emniyet fonksiyonlari

Fren balatasi asinmasi gostergesi (BVA) TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Roll Stability Adviser (Trailer Remote Control) TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
immobilizer (hareket kilidi) - TEBS E1.5 -

ilave fren lambasi (Emergency Brake Light) - TEBS E2 TEBS E2
SafeStart - TEBS E2.5 TEBS E2.5
Elektronik park freni - TEBS E4 TEBS E4
TiltAlert (Devrilme Uyarisi) TEBS EO TEBS EO TEBS E2
TiltAlert (Devrilme Uyarisi) sadece kaldiriimig TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
damperde

Gosterge lambasi ile asiri yuk bildirimi - TEBS E4 TEBS E4
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TEBS E MODULATORU

STANDART MULTI-VOLTAGE

: Su SURUMDEN Su SURUMDEN Su SURUMDEN
FONKSIYONLAR ITIBAREN: ITIBAREN: ITIBAREN:
Diger fonksiyonlar
Serbest olarak yapilandirilabilir ¢gikigh dijital fonksiyon | TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Serbest olarak yapilandirilabilir ¢ikisgli analog TEBS EO TEBS EO TEBS E2
fonksiyon
Sdrekli art1 1 ve 2 TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Yoénlendirmeli aksin kilittenmesi TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
ServiceMind TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2
Not defteri fonksiyonu TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2
Gosterge lambasi ile asiri yik bildirimi - TEBS E4 TEBS E4
Arag uzunlugunun gosterilmesi (Trailer Length - TEBS E4 TEBS E4
Indication)
Birden fazla fonksiyon igin ortak ikaz gikigi TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
URL yoluyla servis dokiimanlari TEBS E5 TEBS E5 TEBS E5
Harici sensorler
Harici aks yukl sensoéri TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
ikinci harici aks yiikii sensérii c-d TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2
Harici hedef deger basing sensori TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Mekanik stispansiyon mesafe sensori - TEBS EO TEBS E1.5
Harici sistemler
Trailer Central Electronic destegi TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Harici ECAS destedi *) *) TEBS E2
SmartBoard destegi TEBS EO TEBS EO TEBS E2
OptiTire™ destegi TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Elektronik genigletme modill destegi - TEBS E2 TEBS E2
Elektronik genisletme moduli olan TailGUARD™ (tim | TEBS E5 TEBS E2 TEBS E2
konfigirasyonlar)
Akl beslemesi / sarji - TEBS E2 TEBS E2
Elektronik genisletme modiili Gzerinden GIO baglanti | — TEBS E2 TEBS E2
genisletmeleri
Elektronik genisletme moduliinden ISO 12098'e - TEBS E2 TEBS E2
baglanti
CAN-Router / CAN-Tekrarlayici
CAN iletisimi TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
CAN router / CAN tekrarlayici i¢cin hedef deger basing | TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2
sensori

' *) Sadece TEBS E3'e kadar, TEBS E4'ten itibaren sadece Multi-Voltage ile.




5 Fren sistemi

5.1 Sistem tasarimi

Trailer EBS E fren sistemi, yiike bagli fren basinci kontrold, kilittenmeyi 6nleyici
otomatik fren sistemi (ABS) ve elektronik stabilite kontroli (RSS) 6zelliklerine
sahip, elektronik kontroll bir fren sistemidir.

Trailer EBS E fren sistemine sahip treylerler sadece genisletilmis ISO 7638
soket baglantisina (7 kutuplu; 24 V; CAN veri hattina sahip gekici araglar) veya
ISO 7638 soket baglantisina (5 kutuplu; 24 V; CAN veri hattina sahip olmayan
cekici araglar) sahip ¢ekici araglarin arkasinda kullanilabilir.

Sadece TEBS E Multi-Voltage modulatérlerinde 1ISO 7638 geregince bir 12 V
beslemesi de mimkin olmaktadir.

5.2 Kullanim alani

Araglar

70/156/AT, EK |l direktifi uyarinca havali stispansiyon, hidrolik siispansiyon,
mekanik siispansiyon, disk veya kampanali frenlere sahip O3 ve O4 sinifina
dahil, bir veya birden fazla aksa sahip treyler araglari.

Fren sistemleri

71/320/AT direktifi, ECE R 13 direktifi veya StVZO yasal diizenlemesi (sadece
Almanya'da gegerli) geregince pnomatik veya pnématik hidrolik aktarim
donanimina sahip harici glic destekli fren sistemleri.

Tek ve ¢ift lastikler

Devir sayisi algilanan akslar igin aksa gore ayni lastik boyutlari ve ayni senso6r
¢emberi dis sayisi kullaniimalidir.

Lastik capi ve sensor cemberi dis sayisi arasinda izin verilen oran = 23 ve < 39
arasindadir.

Ornek: 100 disi olan bir sensér gemberi ve nominal gevre uzunlugu 3250 mm
olan bir lastikte azami, EBS tarafindan islenecek tekerlek hizi, v <160
km/s olmaktadir.

Rad max.

Fren hesaplamasi

Trailer EBS E'nin kullaniimasi igin arag veya arag serisi igin 6zel bir fren
hesaplamasi gereklidir. WABCO partnerinizle gorisin.

Q) "Treylerlerin Fren Hesaplamasi i¢in Teknik Ara¢ Verileri" formu

— internet'te WABCO INFORM cevrimigi iiriin katalogunu agin:
http://inform.wabco-auto.com

— Formu "Fren hesaplamasi" arama kavrami lzerinden arayin.
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5.3 Ekspertiz raporlari ve standartlar

Ekspertiz raporlari
Q} — internet'te WABCO INFORM cevrimigi Giriin katalogunu agin: http://inform.wabco-auto.com

— Formu "Ekspertiz raporu” sézcukleri izerinden arayin.

EKSPERTIZ RAPORLARI (DIL) ‘ KONU

EB123.12E (en) ABS
EB123_suppl.1E ECE R 13, Annex 20 uyarinca 4 ila 10 aksl araglar igin ek ekspertiz
raporlari

EB124.6E (ID EB 124.5E'yi icermektedir) (en) | EBS

B ECE R 13, seri 11, ek 4'e genigletme

B Ek 1, Bolim 3.2.3.1 Elektromanyetik uyumluluk
B Ek 2 CAN-Router / CAN-Tekrarlayici

EB167.1E (de, en) ECE R 13, seri 11 geregince TEBS E ve TEBS D igin RSS
TUEH-TB2007-019.01 (de, en) Trailer EBS E (ADR/GGVS)

RDW-13R-0228 (en) Kargilastirmali uzman raporu TEBS D/ TEBS E

ID_EB158.0 (en) Freni serbest birakma ve ¢6zme fonksiyonu

EB124_CanRou_OE (en) CAN router

EB171 immobilizer

ISO/TR 12155 Ticari araglar ve treyler araclari - Manevra uyari cihazlari - Talepler
DIN 75031 ve kontrol

DIN EN I1SO 228 (Bolim 1 - 2) Dislerde iyi izole edilmemis baglantilar igin boru vida digleri

ECER 13 Birlesmis Milletler Avrupa Ekonomik Komisyonu Dizenlemesi

No. 13 - Araglarin, fren sistemi baglaminda onaylanmasi igin tek
diizen kosullar

ECE R 48 (2008) Birlesmis Milletler Avrupa Ekonomik Komisyonu Duzenlemesi No.
48 - Araclarin, aydinlatma ve 1sikli sinyal ekipmanlarinin eklenmesi
baglaminda onaylanmasi igin ortak kosullar

ISO 1185 Karayolu araclari — Cekici araclarin ve treylerlerin elektrikli
baglantisi icin soket baglantilari — 7 kutuplu soket baglantisi
Tip 24 N (normal), 24 V nominal gerilim olan araglar igin

ISO 4141 (Bolim 1 - 4) Karayolu araglari — ¢ok kablolu baglanti hatlari

ISO 7638 (BAIUm 1 - 2) Yol araglari - gekici araglarin ve treylerlerin elektrik baglantisi igin
soket duizenekleri - Parga 1: 24 V / 12 VV nominal gerilimi olan
araglara ait fren sistemleri ve fren donanimlari igin soket baglantilari

ISO 11898 (Bolim 1 - 5) Karayolu araglari - CAN

ISO 11992 (Bolim 1 - 2) Karayolu araclari - ¢ekici araclarin ve treylerlerin arasinda elektrik
baglantilar Gzerinden dijital bilgi alisverigi

ISO 12098 Karayolu araglari — ¢ekici araglarin ve treylerlerin elektrik baglantisi

icin soket dizenekleri — 24 V nominal gerilimi olan araglar icin 15
kutuplu soket diizenekleri
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5.4

BILESENLER
2S/2M

ABS konfigurasyonlari

ARAG TiPi

NOT

1x TEBS E modulatori
(Standart)

2x ABS devir sayisi

Havall suspansiyonlu, hidrolik
veya mekanik stispansiyonlu 1 ila
3 aksli semi treylerler / merkezi
aksli treylerler

TEBS E'ye ait birer ABS devir sayisi sensorl ve
TEBS E basing kontrol kanali tek bir ayar kanalina
birlestirilmistir. Aracin bir tarafindaki diger tim
tekerlekler - sayet mevcutlarsa - endirekt birlikte

sensoru
kumanda edilir; fren kuvvetlerinin 6zgiin kontrolu
(IR). Bu esnada acil frenlemelerde aracin iki tarafina
da, yol kosullarina ve fren karakteristiklerine bagli
olarak mimkun olan fren basincini saglanir.
2S/2M+SLV

1x TEBS E modilatori
(Standart)

2x ABS devir sayisi
sensori

1x Select-Low valfi (SLV)

Havali stispansiyonlu, hidrolik
veya mekanik sispansiyonlu ve
bir yonlendirmeli aksi olan 1 ila 3
aksli semi treylerler / merkezi aksli
treylerler

Yoénlendirmeli aks SLV Uzerinden ilgili iki basing ayar
kanalindaki daha diislik basing ile beslenmektedir,
boylece p-Split (yol Gizerinde farkh sirtiinme
katsayilari) s6z konusu oldugunda da aks dengede
kalmaktadir.

4S/2M

1x TEBS E modiilatori
(Premium)

4x ABS devir sayisi
sensoru

Havali slispansiyonlu, hidrolik
veya mekanik stispansiyonlu 2 ila
5 aksli semi treylerler / merkezi
aksli treylerler

Aracin iki tarafina ikiser ABS devir sayisi sensori
yerlestirilir. Ayar taraf basinda (yanlamasina)
bagimsiz sekilde gergeklestirilir. Aracin bir
tarafindaki tim tekerleklerdeki fren basinci aynidir.

Aracin bu tarafindaki algilanan iki tekerlek, modifiye
taraf ayari prensibine (MSR) uygun sekilde kumanda
edilmektedir. Burada, bir arag tarafinda ilk 6nce
bloke olan tekerlek ABS kumandasi i¢gin belirleyicidir.
iki arag tarafi ile ilgili olarak 6zglin ayar prensibi (IR)
uygulanmaktadir.

4S/2M+1M+SHV

1x TEBS E modiilatori
(Premium)

4x ABS devir sayisi
sensori

1x ABS rdle valfi

Havali slispansiyonlu, hidrolik
veya mekanik stspansiyonlu ve
bir ydnlendirmeli aksi olan 2 ila 5
aksli semi treylerler / 2 ila 3 aksli
merkezi aksli treylerler

Yonlendirmeli aksta iki ABS devir sayisi sensord, bir
"SHV" ve bir ABS réle valfi bulunmaktadir.

Yoénlendirmeli aks, modifiye aks ayari prensibine
(MAR) ve diger aks, bagimsiz ayar prensibine (IR)
g6re kumanda edilir.

1x Cift cek valf (SHV)

4S/3M

1x TEBS E modulatoérii | Haval stispansiyonu ve bir On aksta iki ABS devir sayisi sensorii ve bir EBS
(Premium) yonlendirmeli aksi olan 2 ila 5 roéle valfi bulunmaktadir. Yonlendirmeli aks, modifiye

4x ABS devir sayisi
sensoru
1x EBS role valfi

aksli ¢eki treylerler / 2 ila 5 aksli
semi treylerler / 2 ila 3 aksl
merkezi aksli treylerler

aks ayari prensibine ("MAR") gére kumanda edilir.
Yonlendirmeli aksa ait olan ve ilk olarak bloke
egilimini sergileyen tekerlek, ABS kumandasinda
baskindir.

Diger bir aks Uizerinde TEBS E'ye ait birer ABS
devir sayisi sensorl ve birer basing kontrol kanali
taraf basina (yanlamasina) ayar icin kullanilir. Bu
tekerlekler ayri olarak ayarlanir (IR).




Coklu aks liniteleri

Kaldirilabilir ilave akslar

Cekme akslari

Yonlendirmeli akslar

Algilamali olmayan akslar veya tekerlekler, direkt kumanda edilen akslar veya
tekerlekler tarafindan birlikte kumanda edilir. Cok aksli tinitelerde frenleme
esnasinda akslarin adezyon degerlendiriimesinin yaklasik olarak esit oldugu
varsayllmaktadir.

Tum tekerlekler sensoérli degilse, bloke olma egilimi en fazla olan akslara ABS
devir sayisi sensorleri takilmalidir.

Sadece statik aks yuku dagitimina sahip ¢ok aksl Uniteler, tim akslardaki
tekerlekler mimkin oldugunca ayni anda blokaj sinirina ulasacak ve direkt
kumanda edilen bir tekerlek, ikiden fazla tekerleg@i veya bir aksi endirekt olarak
birlikte kumanda etmeyecek sekilde donatiimalidir (fren silindirleri, fren kolu
uzunlugu vb.).

2S/2M: Kaldirilabilir ilave akslar sensorlerle algilanmamalidir.

Semi treylerler harig, en az 4S olan tim sistem konfigiirasyonlari: Kaldirilabilir
ilave akslar ABS devir sayisi sensorleri e-f ile algilanabilir.

iki kaldirilabilir ilave aksi olan 2 aksh araglar 4S/2M sistemi olarak
desteklenmektedir.

TEBS E, hangi akslarin kaldiriimis oldugunu otomatik olarak algilar ve zeminde
bulunan aksi ana aks olarak kullanir, bkz. B6lim "6.24 Forklift kumandasi",
Sayfa 117.

Cekme aksin bloke olmasini dnlemek igin gekme akslari olan araglar bir
4S/2M+1M sistemi veya 4S/3M sistemi ile donatiimahdir.

Bir aksin yukunun sadece belli zamanlarda azaltildi§i araglar icin de gecerlidir,
orn. kalkis yardimi veya OptiTurn™ esnasinda.

Daha yuksek sasi rijitliklerinde (6rn. kasali Ust yapilari), virajlarda fren yaparken
virajin dis ¢apinda kalan tekerlegin bloke olmasini énlemek igin bir 4S/3M
sistemi kullaniimalidir.

Zorunlu kumandali akslar, rijit akslar gibi ele alinmalidir.

WABCO'nun tavsiyesi: Kendinden yénlendirmeli akslara sahip treylerler 4S/3M,
4S/2M+1M veya 2S/2M+SLV ile konfiglre edilir. Arag RSS ile donatiimis ise, bir
RSS midahalesinde aracin virajda savrulmamasi igin bu konfigiirasyonlardan
bir kullaniimalidir.

Yoénlendirmeli aksli 25/2M veya 4S/2M EBS sistemleri: Treylerin tip onayi
alinirken, deneme surlsleri ile misaade edilmeyen titresimlerin ve serit
sapmalarin olusmadigindan emin olunmalidir. Bir ABS testi esnasinda, mevcut
tim ydnlendirmeli akslarin reaksiyonunun degerlendiriimesi mimkin degildir.
ABS isletimi esnasinda kendinden ydnlendirmeli bir aks i¢in daha fazla stabilite
gerekli ise, yonlendirmeli aks hiz salteri (ISS) lzerinden sabitlenmelidir.




Ceki treyleri, merkezi aksli treyler, Dolly icin ABS konfigiirasyonlari

Sensorlerin / Modiilatorlerin diizenli

MODULATOR

ABS DEVIR SAYISI

SISTEM AKSI

AYAR TIPI

Toow

SENSORLERI
Treyler cd Ana aks (kaldirilamiyor) IR'MSR
Treyler e-f llave aks (kaldirilabilir) MSR
ABS / EBS e-f llave aks, ydnlendirmeli aks veya kaldirilabilir ilave aks MAR
Semi treyler ve merkezi aksl treyler Ceki treyleri
Dolly, merkezi aksli treyler gibi ele alinmaktadir.
25/2M 48/2M 45/3M 4S8/2M+1M 48/3M
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25/2M+SLV

A5/2M+1M+SHY

LEJANT
Sirts yoni Treyler modulatoru Cift cek valf (SHV) Algilanan
- [@ (sensorli) tekerlek
(direkt kumandali)
EBS role valfi ABS role valfi Select Low valfi (SLV) Algilanmayan
. E] (sensorsiiz)
tekerlek (direkt
kumandali)
24




Cok sayida aksi ve birden fazla TEBS E modiilatori olan araglar

5'ten fazla aksa sahip araglarda CAN router kullaniimasi sarti ile iki TEBS E
sistemi monte edilebilir. Burada drnegin bir 2S/2M sistemi ve bir 4S/3M sistemi
kombine edilebilir.

Uglincii TEBS E modiilatériiniin entegre edilmesi igin ek bir CAN router
gereklidir.

Bir TEBS E modulatérinin tim akslari, TEBS E ikaz lambasi
Uzerinden bir ariza bildirmeden eszamanli kaldiriimis olabilir, bkz.
Bolim "5.8 Sistem denetimi”, Sayfa 32.

Kapali kasal araglar igin ABS konfigiirasyonu (Ornek: Cam levhalarin
veya beton plakalarin taginmasi)

28/2M_SRV 25/2M_DRV 45/2M_SRV

LEJANT

SRV | Tek rdle valfi DRV | Cift role valfi
Treyler modulatori Sirts yoni

o -
Algilanan (sensorll) tekerlek Algilanmayan (sensorsiiz)
(direkt kumandali) tekerlek (direkt kumandali)

Kapali kasali araclar U seklinde sasiye sahiptir, ancak aks boélgesinde sol ara¢
tarafindan sag arag tarafina mekanik bir baglantiya sahip degildir.

Treyler modulatort 6n tarafta, besinci teker plakasi bélgesine monte edilmelidir
ve fren silindirleri, uzunluklari azami 10 m olan fren hatlariyla baglanmalidir.

Zaman tutumunu ve ABS performansini iyilestirmek igin, ek réle valfleri
kullanilmahdir.

Genel bakis ABS Ekspertiz Raporu EB123.12E ile kontrol edilen
konfigurasyonlari gostermektedir. Farkli konfigirasyonlar, simdiye kadar oldugu
gibi, minferit onaylarla serbest birakiimalidir.




Hortumlar ve borular igin izin verilen uzunluklar ve ¢aplar

SEMi TREYLER, MERKEZi AKSLI TREYLER, CEKi TREYLERI VE DOLLY

Hortumlar ve borular Asgari cap Azami uzunluk
Treyler modulatérine ait hazne @12 mm *) *)

Roéle valfine ait hazne @9 mm*) *)

Treyler modulatériinden fren silindirine g 9 mm 6m

Role valfinden fren silindirine @ 9 mm 6 m

KAPALI KASALI ARAC

Hortumlar ve borular

Asgari cap

Azami uzunluk

Treyler modulatérine ait hazne

Asgari @ 12 mm

")

Rodle valfine ait hazne

Asgari @ 9 mm

")

Roéle valfinden treyler modulatérine Azami g 9 mm 10m
Treyler modulatérinden fren silindirine Asgari g 9 mm *) 10m
Réle valfinden fren silindirine Asgari @ 9 mm 3m

*) Hazne ve modiilatér arasindaki hortumlar ve borular, sadece ECE R 3 Ek
6'daki zaman tutumu yerine getirilecek uzunlukta olmalidir.

5.5

BILESEN / PARCA NUMARASI
TEBS E modiilatort
480 102 XXX 0

Varyantlara genel bakig, bkz.
Boluim "12.1 TEBS E igin pndmatik
baglantilar", Sayfa 198

| ARAG TIPI

B TUm treyler araclari

Elektro pnomatik fren sistemine ait bilegsenlerin tanimi

| AMAGC / FONKSIYON
B Elektropndmatik fren sisteminin
ayarlanmasi ve denetlenmesi.

B Azami 3 aks icin fren silindirlerinin
basinglarinin taraf basina
kumandasi.

B ABS, RSS v.s.'nin kullanimi.

TEBS E modulatord, flansla
baglanmis pnématik genisletme
modulu (PEM) ile

B Havali siispansiyonlu tim treyler
araclari

B Havali stispansiyon igin entegre
edilmis doldurma valfi ve entegre
edilmis asir ylk koruma valfi olan
pnématik dagitict moduil.

B PEM, vidali birlestirmelerin
sayisini azaltmaktadir ve
TEBS E fren sisteminin montajini
kolaylastirmaktadir.




BILESEN / PARCA NUMARASI

| ARAG TIPI

‘ AMAC / FONKSIYON

EBS role valfi
480 207 001 0 (24 V)
480 207 202 0 (12 V)

B Ceki treylerlerinde on/arka aks
veya semi treylerlerde ilave aks.

B 4S/3M sistemleri

B Gergek fren degerlerinin
algilanmasi ile fren basinglarinin
kumandasi.

B TEBS E tarafindan elektrikle
calistirma ve kontrol.

ABS role valfi
472195037 0 (24 V)

472196 003 0 (12 V)

B Semi treylerlerinde Gglnci aks
W 4S/2M+1M sistemleri

B Bu konfiglirasyonda kumanda
edilen fren basinci denetlenmez.

B TEBS modiilatori tarafindan direkt
kumanda edilen akslarin fren
basinci, kumanda basinci olarak
kullanilir. TEBS E modilatoriinde
taraf bagina (yanlamasina) farkl
basing s6z konusu ise, bir Select-
High valfi Gizerinden daha yiksek
olan basing kullanilir.

B TEBS E tarafindan elektrikli
kumanda (ABS fonksiyonu).

Park ¢dzme emniyet valfi (PREV)
971 002 900 0 (M 16x1,5; levha ile)
971 002 902 0 (M 16x1,5)

971 002 910 0 (28x1, test baglantisi
ile)

971 002 911 0 (2x 210x1; 3x 88x1)

971 002 912 0 (28x1; levha ve test
baglantisi ile)

971 002 913 0 (3x 810x1; 2x @8x1)

B TUm treyler araglari

| Treyler fren valfi ve gift serbest
birakma valfi fonksiyonlari tek
bir cihazda kombine edildi (acil
frenleme fonksiyonu dahil).

Select-Low valfi
(Cift kapama valfi)
434 500 003 0

B 2S/2M+Select-Low ayari olan

araclar, orn. yénlendirmeli aks ile.

B Giris basinglari, treyler
modulatériinin taraf basina
(yanlamasina) kumanda edilen
basinglaridir. Daha dusuk olan
basing, frenlenecek olan aksa
yonlendirilir.




BILESEN / PARCA NUMARASI

Select-High valfi
(Cift kapama valfi/
iki yollu valf)
434 208 0550

| ARAG TIPI

H Ayri ABS réle valfinin kumanda
edilmesi igin 4S/2M+1M sistemine
sahip araglar.

| AMAC / FONKSIYON

Giris basinglari, treyler
modulatérinin taraf basina
(yanlamasina) kumanda edilen
basinglaridir. Daha yiksek
olan basing ABS rdle valfine
yonlendirilir.

ABS devir sayisi sensorleri
441 032808 0 (0,4 m)
441 0328090 (1 m)

B TUm treyler araglari

B Montaj: Akslarin veya ana akslarin
fren tasiyicisina

Arac tekerlegi ile birlikte donen
bir sensér gemberinin hareket
durumunun algilanmasi.

Basing sensorleri
441044 1010
441 044 1020

—_

B TUm treyler araglari

B Montaj: Kontrol edilecek akstaki
tasiyici koriiklerden birine.

Aks yUkl élgimu.
Sari baglanti kafasindaki basincin
Olgima.

CAN router
446 122 050 0 (priz)

446 122 056 0 (priz; hedef basing
sensoru icin baglantisi olan)

446 122 052 0 (priz)

446 122 054 0 (priz; hedef basing
sensoru icin baglantisi olan)

B Birden fazla treyler fren sistemi
olan yuk trenleri (Eurocombi veya
Roadtrain).

B Cekici arag-treyler arabirimi
ve TEBS E modulatériin
(modulatérlerinin) arasina.

Gerilim beslemesi ve CAN
sinyallerinin birden fazla TEBS E
modulatérine dagitimi.

Seri olarak devreye alinmis dort
adede kadar CAN router, bes
kadar TEBS E modulatérini
beslenebilir.

Opsiyonel olarak bagli olan bir
basing sensoru ile fren/kumanda
basinci baglanti kafasinin
yakininda o6l¢ilir ve EBS ¢ekici
arag olmadan da optimum bir
zaman tutumunun saglanmasi i¢in
bir CAN sinyali olarak bagli

TEBS E modulatdrine
(modulatorlerine) iletilir.




BILESEN / PARCA NUMARASI | ARAC TIPI | AMAC / FONKSIYON

CAN tekrarlayici B Kablo uzunluklari direktiflere B Blyilk mesafelerde bagli
446 122 051 0 (priz) uygun olmayan 6zel araglar TEBS E'nin bilgi akigini
446 122 053 0 (priz) igin, orn. telesko_pl_l_( algak kgsall garantllemt_al_( igin _CAN sinyalinin
treylerler veya kutuk treyleri. kuvvetlendiriimesi.

B Cekici arag-treyler arabirimi
ve TEBS E modilatoriin
(modulatérlerinin) arasina.

BILGI: ISO 11992'ye gére treyler
icindeki hat en fazla 18 m
uzunlugunda olmalidir. Buna
karsin Treyler EBS E'deki kablo
uzunlugu, CAN tekrarlayici ile
birlikte azami 80 m olabilir.

Kablo B Bilesenlerin baglanmasi

B Kablolara genel bakig, bkz. Bolum
"12.3 Kablolara genel bakisg",
Sayfa 205.

5.6 TEBS E modiilatorunin bilegenleri
TEBS E modiilatéri, tekerlek devir sayisi sensorleri igin dort giris kanalina ve
bir "gekici arag" CAN arabirimine sahip olan bir kumanda elektronigidir.
Modyilatériin bilesenleri sunlardir:

Bir dahili "fren basinci" basing sensori

Bir dahili "aks yuku" basing sensori

Akim kesintisinde acil durum igletimi igin bir redundans valfi

Fren silindirlerinin kumanda edilmesi icin iki modulator

Fren silindirlerinin basinglarini lgmek igin iki dahili basing sensori

Ek bir aksin kumanda edilmesi igin bir kumanda ¢ikigi

Rezerv basincinin denetimi igin dahili bir basing senséru

Siirls stabilitesinin denetimi igin enine ivmeleme sensori

5.7 Besleme

Trailer EBS E, ISO 7638 soket baglantisina ait Pin 2 (Klemens 15) izerinden
elektriksel olarak agilir ve ardindan Pin 1 (Klemens 30) Gzerinden beslenir.

UYARI Tekerleklerin kilitlenmesi ile birlikte zamansal

olarak gecikmeli fren etkisi nedeniyle daha

yuksek kaza tehlikesi

Cekici aracin ISO 7638 soket baglantisi bagl

degilse ABS, EBS ve RSS ayar fonksiyonlari mevcut

degildir.

— Uygun bir sekilde arag stiriictistinii durum
hakkinda bilgi verin (6rn. yapiskan etiket,
kullanma kilavuzu).




5.71 Calistirma veya baglama esnasinda yapilacak fonksiyon testleri

Trailer EBS E agildiktan iki saniye sonra bir sistem kontroll gerceklestirilir, bu
esnada miknatislar duyulabilir sekilde kisa slreligine agilir ve kapatilir.

7 veya 5 kutuplu ISO 7638 soket baglantisinin soketlerinin takilmasi esnasinda
sistem kontroll duyulabilir degilse, ¢ekici arag ve TEBS E arasindaki gerilim
beslemesinde bir sorun s6z konusudur (Trailer EBS modilatérinin helezon
veya gug kablosunun toprak baglantisi veya Klemens 15, 30).

Sonug: Moddulatdr gerilim ile beslenmez.

Cozum: Araci azami dikkat ve itina ile en yakin servise surin.

5.7.2 Fren lambasi Uizerinden gerilim beslemesi (24N)

ISO 7638 soket baglantisi Gizerinden saglanan gerilim beslemesi devre disi
kaldiginda, TEBS E fren sistemi opsiyonel bir fren lambasi beslemesi (24N, IN/
OUT baglantisi) — guvenlik fonksiyonu olarak — tizerinden beslenebilir.

ECE R 13'ye gére sadece fren lambasi Uizerinden beslemeye izin
verilmemektedir. SUrls esnasinda 24N veya ISO 12098 Uizerinden besleme
saglanirken "RSS" fonksiyonunun ve GIO ¢ikislarinin etkin olmamasina dikkat
edin. Bununla TEBS'ye entegre ECAS ayari da eksik kalir.

Sirus esnasinda fren yapilirken ECU sadece fren lambasindan besleniyorsa,
su fonksiyonlar kullanilabilir:

Yuke bagl fren kuvveti dagilimi (Yik Algilama Valfi-fonksiyonu)

B Kisitli, gecikmeli kontrol 6zellikleri ile ABS

B RItR fonksiyonlu (TASC) bir déner valfin kumanda edilmesi igin ISS ¢ikisi
B ECAS RItR fonksiyonu

5.7.3 Treyler igindeki aki lizerinden isletim

5.7.4 Multi-Voltage

Arag tipi

Trailer EBS', 24 V akusindeki IN/OUT baglantisi Gzerinden igletilebilir. Tim
fonksiyonlar hizmettedir.

AkUndn dogrudan TEBS E modulatort Gzerinden sarj edilmesi mimkin degildir.

Azami 4S/2M sistemi olan merkezi aksh treyler, semi treyler.

4S/2M+1M sistemi olan merkezi aksl treyler, semi treyler.

4S/3M sistemi olan semi treyler, merkezi aksli treyler ve geki
treyleri.




Amag

TEBS E modilatorii (Multi-Voltage) 480 102 08X 0 hem 12 V hem 24 V gekici
arag ile igletilebilir.

TEBS E Multi-Voltage, ABD'de standart olan g¢ekici arag ile PLC arasindaki
iletisimini desteklemiyor. Bunun anlami; ABD kamyonlarinda TEBS E ikazlar
gOsterge panelinde gorintilenemeyebilir.

TEBS E modiilatériiniin (Multi-Voltage) ¢ekici araca baglanmasi

Montaj ve karma igletimde kullanim igin 24 V kodlamal ISO 7638 baglanti
prizine ek olarak 6zel 12 V kodlamali baglanti prizi monte edilmelidir:

B CAN sinyali olan 24 V baglanti prizi (446 008 380 2 veya 446 008 381 2)
Ornegin 24 V baglanti prizini baglamak icin 449 173 XXX 0 gli¢ kablosunu
kullanin.

B CAN sinyali olmayan 12 V baglanti prizi (446 008 385 2 veya 446 008 386 2)
12 V baglanti kutusunu baglamak igin bir 5 kutuplu (gerekli ise bir 7 kutuplu)
kablo kullanin.

B CAN sinyali olan 12 V baglanti kutusu (446 008 385 2 veya 446 008 386 2)
12 V baglanti kutusunu baglamak icin bir 5 kutuplu (12 V CAN desteginde bir
7 kutuplu) kablo kullanin.

Bir kablo baglanti kutusunun yardimiyla, 24 V ve 12 V baglantisinin kurulmasi
icin bir Y gl¢ kablosu olusturulmaldir.

Multi-Voltage uyumlu fonksiyonlar

Normalde 12 V' ¢ekici araglarla CAN sinyali hizmette olmadigindan, "fren"
kumanda basinci treylere sadece pnématik olarak iletilir.

Asagida belirtilen bilesenler baglanabiliyor:
B GIO1'e veya GlO3'e harici basing sensorleri baglanir

B GIO1'den GIO7'ye kadar digmeler ve kumanda girigleri baglanir (6rn. yol
bakim araci freni igin)

B GlO1'den GlO4'e kadar veya GIO6'dan GIO7'ye kadar fren balatasi
asinmasi gostergesi (BVA)

B ALT SISTEMLERE SmartBoard veya OptiTire™

TEBS E surimine bagli olarak farkli GIO fonksiyonlari hizmettedir. Bunun igin
12 V valfleri baglanir.

BELIRTILEN
MULTI-VOLTAGE UYUMLU TEBS E SURUMUNDEN
FONKSIYONLAR BILESEN ITIBAREN
Kaldirlabilir ilave aks kumandasi Kaldirlabilir ilave aks valfi 463 084 050 0 TEBS E2
4S/2M+1M sistemleri ABS role valfi 472 196 003 0 TEBS E2

4S/3M (geki treyleri) EBS role valfi 480 207 202 0 TEBS E2.5

ECAS eTASC 463 080 5XX 0 TEBS E2.5

ECAS Arka aks valfi 472 880 072 0 TEBS E4
TailGUARD™ Elektronik genigletme moduli 446 122 070 O TEBS E2
OptiTurn™ Cekme aksi valfi 472 195 066 0 TEBS E4




Ak igletimi

Multi-Voltage sistemleri (elektronik genisletme modili tzerinden veya
dogrudan) sadece treyler igindeki 12 V akilere baglanabilir.

AkUnidn sarj fonksiyonu sadece treyler araci 12 V ile beslenirse hizmettedir.

Wake-up fonksiyonu treyler 24 Volt ile beslenirse hizmette degildir.

12 V bilesenlerinin, devre semalarinda belirtilenlerden farkli GIO'lara
baglanmasi, sistem bilesenlerinin kullanilamaz hale gelmesine neden olabilir.

5.8 Sistem denetimi

5.8.1 Uyarilar ve sistem mesajlari

Kontak acildiktan sonra verilen 11kl sinyal mesajlari

Uyarilar ve sistem mesajlari

ECE R 13'e gore kontagin agilmasinda iki tepkiye izin verilir ve bunlar TEBS E
Diyagnoz Yazilimi ile parametrelenebilir.

Varyant 1
Cekici aractaki ikaz lambasi/ikaz gostergesi kontak agildiktan sonra yanar.

Guncel olarak bir ariza tespit edilmezse, ikaz lambasi/ikaz gdstergesi yaklasik 2
saniye sonra soner. Trailer EBS E isletime hazir.

Gincel bir hata algilanirsa, 6rn. sensor hatasi, ikaz lambasi/ikaz gostergesi
yanmaya devam eder.

Son seyir esnasinda bir sensor hatasi algilanirsa, ikaz lambasi/ikaz gostergesi
> 7 km/s hiza ulagildiktan sonra séner.

Suruse baslandiktan sonra da ikaz lambasi/ikaz gostergesi sénmezse, slrucu
arizay| servise giderek giderilmesini saglamalidir.

Varyant 2
Cekici aractaki ikaz lambasi/ikaz gOstergesi kontak acildiktan sonra yanar.
ikaz lambasi/ikaz gostergesi v = 7 km/s hiza ulasildiktan sonra soner.

Slruge baslandiktan sonra da ikaz lambasi/ikaz gostergesi sbnmezse, surlcl
arizayi servise giderek giderilmesini saglamalidir.

Eger slris sirasinda gosterge panelindeki sari veya kirmizi ikaz gostergesi/ikaz
lambasi yaniyorsa veya yanip sdniyorsa, bu bir uyari veya sistem mesajidir.

San ikaz gostergesi/ikaz lambasi: ISO 7638 soket dlizenegine ait Pin 5 ve
CAN-Bus uzerinden kumanda edilir

Kirmizi ikaz gostergesil/ikaz lambasi: ISO 7638 soket dlizenegine ait CAN-
Bus'u Uzerinden kumanda edilir

isletim esnasinda meydana gelen olaylar, Trailer EBS E'ye kaydedilir ve serviste
TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile ¢gagrilabilir.




' ikaz gostergesilikaz lambasi suriici tarafindan kontrol edilmelidir.

" |kaz gostergesi/ ikaz lambasi yandiginda servise gidiimelidir. Gerekiyorsa

gOstergedeki talimatlar izlenmelidir.

Arizalar derecelerine gore gosterilir. Hatanin éncelik seviyesi 5 sinifa
ayrilmaktadir:

Sinif 0: Hafif dereceli, gecici arizalar sari bir ikaz gostergesi/ikaz lambasi ile
gosterilir.

Sinif 1: Kismi fonksiyonlarin (6rn. ABS) kapatiimasina yol agan orta dereceli
arizalar, sari bir ikaz géstergesi/ikaz lambasi ile gdsterilir.

Sinif 2: Fren sistemindeki agir dereceli arizalar sari bir ikaz gostergesi/ikaz
lambasi ile gosterilir.

Sinif 3: GIO fonksiyonlarinin (6rn. hiz sinyali) kapatiimasina yol acan hafif
dereceli arizalar, devreye alindiktan sonra sari bir ikaz gostergesinin/ikaz
lambasinin yanip sénmesi ile gdsterilir.

Sinif 4: GIO fonksiyonlarinin (6rn. uzaktan kumanda Unitesi) kapatiimasina
yol agan hafif dereceli arizalar. Ikaz géstergesi/ikaz lambasi ile bir uyari
gerceklesmez.

ISO 1185 / ISO 12098 lizerinden gerilim beslemesinde uyari sinyali siralamalari

ISO 1185 (24N, lamba) veya ISO 12098 uzerinden saglanan gerilim beslemesi
glvenlik fonksiyonu olarak 6ngérilmustur, bu sekilde gerilim beslemesi devre

disi kaldiginda ISO 7638 soket baglantisi Gzerinden énemli ayar fonksiyonlari

surdurdlebilir.

ISO 7638 soket baglantisi komple devre disi kaldiginda, Pin 5 izerinden bir
uyari mumkun dedgildir.

Pin 5 baglantisi diizglin galisiyorsa, ikaz gostergesi/ikaz lambasi devreye girer
ve surtcu uyarilir.

ECE R 13'e gore tanimlanmamis arizalardaki uyar sinyali siralamalari

Calistirma islemi ve ikaz gostergesi/ikaz lambasinin testinden sonra,
belirtiimeyen arizalarda ECE diizenlemesine gore ikaz gostergesi/ikaz lambasi
yanip soner.

Aracin hizi 10 km/s deg@erini astiginda ikaz gostergesi/ikaz lambasi stner.
Su durumlar ikaz gdstergesinin/ikaz lambasinin yanip sénmesine neden olur:
immobilizer (hareket kilidi) devrede

Elektronik park freni etkin

Servis araligina ulasildi (BVA)

Fren balatasi agsinmis

3. sinif glincel hata (6rn. ECAS hatasi)

Lastikte basing kaybi (OptiTire™)

Seyir algilamasi olmadan ategslemede ikaz sinyali

Tekerlek sensorleri Gizerinden higbir hiz algilanmazsa, TEBS E kontak agildiktan
30 dakika sonra ikaz lambasini/ikaz gostergesini agar. Bu durum birden fazla
TEBS E olan araglarda, bir sistemdeki tim akslar kaldiriimis ise ve boylece
higbir hiz algilanamaz ise, ikaz lambasinin kumanda edilmesine neden olabilir.
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TEBS E4'ten itibaren TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Sekme 8,

Genel fonksiyonlar tizerinden, TEBS E'nin sadece su durumda bir
uyari vermesi hazir ayarhidir: Algilanan aks yukine ragmen higbir
tekerlek hizi algilanamiyor. Alternatif olarak simdiye kadar mevcut
olan fonksiyon (30 dakikadan sonra ikaz) ayarlanabilir

Rezerv basing kontrolii

Uygulama

TEBS E modulatériinde entegre edilmig fonksiyon.

Amag

Rezerv basincin TEBS E tarafindan kontrol.

Fonksiyon

ikaz gostergesilikaz lambasi: Treyler aracinda rezerv basing 4,5 bar'in altina
indiginde, suriicl ikaz gostergesinin/ikaz lambasinin (kirmizi ve sari) devreye
girmesiyle uyarilir. Durum seyir esnasinda ortaya ¢ikarsa, ek olarak bir mesaj
diyagnoz bellegine kaydedilir. Ikaz gostergesi/ikaz lambasi ancak rezerv basing
yeniden 4,5 bar'in Uzerine ¢iktiginda silinir.

Cok diisiik rezerv basing nedeniyle kaza
UYARI tehlikesi (< 4,5 bar)
Arag artik servis freni tizerinden frenlenemez.
Kirmizi baglanti kafasinda basing 2,5 bar altinda
oldugunda, arag yayli tip fren aktiatorleri Gzerinden
otomatik sekilde frenlenir.

— Ikaz géstergesi/ikaz lambasi (kirmizi ve sari)
yandiginda, ara¢ durdurulmali ve gtivenli bir yere
park edilmelidir.

— Basing beslemesi kontrol edilmeli ve gerekirse
bir tamir servisi ¢cagirilmalidir.

5.8.2 Pnomatik redundans

Tam sistemin (kismen) kapatiimasini gerektiren sistem hatalarinda, pnomatik
kumanda basinci direkt, aks ytkleri (Yik Algilama Valfi) dikkate alinmadan fren
silindirlerine aktarilir. ABS fonksiyonu miimkiin oldugu 6l¢ide korunur.

ikaz gostergesilikaz lambasi: Kirmizi ikaz gdstergesi/ikaz lambasi yanarak
surucuye sistemin durumunu gdésterir.

5.9 Fren fonksiyonlari

Akim beslemesi olmadan kumanda basinci sari bagdlanti kafasi Gzerinden direkt
olarak fren silindirlerine ulagir. TEBS E modulatériine entegre edilmis olan

ve normal isletimde kumanda basincini basing kontrol devrelerinden ayiran
redundans valfi agik kalir.

islevsel Trailer EBS E'de bir frenleme baslangicinda éncelikle redundans valfine
akim gonderilir ve boylece sari baglanti kafasindan gelen kumanda hatti Trailer
EBS E modiilatériin basing kontroliinden ayrilir. Simdi hedef deger algilamasi
ve yuk durumuna bagh olarak, basing kontrol devreleri Gzerinden basing
kontrolu gerceklestirilir.
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5.9.1

Hedef deger algilamasi

Sirtcundn frenleme talebi hedef deger olarak adlandirilir.

ISO 7638'e gore 7 kutuplu (ABS) soket baglantisina sahip bir EBS ¢ekici aracin
arkasindaki bir igletimde, Trailer EBS E hedef degerini EBS c¢ekici aragtan
treyler arabirimi (CAN) Gzerinden alir.

Sayet treyler arabirimi (izerinden bir hedef deger mevcut degilse, orn. treyler
araci konvansiyonel frenli bir gekici aracin arkasinda isletildiginde, sari baglanti
kafasindaki kumanda basincin élgllmesiyle bir hedef deger olusturulur. Bu

ya TEBS E modilatoriine entegre edilmis olan ya da opsiyonel olarak harici

bir hedef basing sensori Gzerinden gergeklesir. Uzun boru hatlarindan
kaynaklanan zamansal gecikmeyi 6nlemek igin harici hedef deger sensori
Ozellikle uzun treyler araglari igin tavsiye edilir.

Treyler aracinin icinde mimkiin oldugunca hizli bir basing yapilandiriimasini
saglamak i¢in ayarlamada her zaman 6ncelikle CAN (ISO 7638, Pin 6 ve Pin 7)
Uzerinden saglanan hedef deger kullanilir.

Fren kuvvetlerini ¢esitli yikleme durumlarina uyarlamak amaciyla, havali
stspansiyonlu ve hidrolik stispansiyonlu araglardaki aks yukleri, kortik
basinglar algilanarak dlgulir. Mekanik stiispansiyonlu araglarda, yikleme
durumu, sikistirma hareketinin bir veya iki mesafe senséru ile élglilmesi sonucu
belirlenir. bkz. Bélim "5.9.2 Otomatik yike bagh fren kuvveti kontroli (Y Uk
Algilama Valfi)", Sayfa 36

12 V'de hedef deger CAN lizerinden

5.9.1.1

Arag tipi

Amag

Bilegenler

Surim TEBS E2'den itibaren, besleme gerilimi < 16 V oldugunda
CAN Bus verilerinin-géz ardi edilip edilmeyecegi ayarlanabiliyor.
Etkinlestirme islemi TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 8,
Genel fonksiyonlar Gzerinden gergeklestiriimektedir.

Harici hedef deger basing sensori

Tdm treyler araglari, 6zellikle sari baglanti kafasi ve TEBS E modiilatori
arasinda mesafe buyuk ise.

EBS'siz (CAN sinyali yok) gekici araglarda zaman tutumunun iyilestiriimesi.

PARGA
NUMARASI RESIM ACIKLAMA

480 102 06X 0 TEBS E modulatéri Premium




PARGA
NUMARASI RESIM ACIKLAMA

4410441010 Hedef basing sensoru

441 044 1020 ' B Oila 10 bar

B Kullaniimasina sadece ara¢

~ dreticisinin sorumlulugunda, arag
yapisina uygun olmasi sarti ile
miusaade edilir.

B GIO baglantilarinin eglestiriimesi

TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile
belirlenir.

B Hedef basing sensoru igin kablo:
449 812 XXX 0
446 122 05X 0 CAN router | CAN router ve CAN tekrarlayici

B CAN router ve CAN tekrarlayici
ile ilgili ayrintili bir agiklamayi, ilgili
brosurlerde bulabilirsiniz, bkz. Bélim
"Teknik brosurler", Sayfa 6.

CAN
tekrarlayici

Montaj

Harici hedef basing sensdru dogrudan aracin éniindeki kumanda hattina veya
dogrudan CAN router'a veya CAN tekrarlayici'ya monte edilir, bkz. B6lim "5.5
Elektro pndmatik fren sistemine ait bilesenlerin tanimi", Sayfa 26.

Hedef basing sensori elektronik genisletme moduline baglanamaz.

Parametreleme

Etkinlestirme islemi TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Sekme 8, Genel
fonksiyonlar Gzerinden gercgeklestiriimektedir.

5.9.2 Otomatik yuke bagh fren kuvveti kontrolu (Yuk Algilama Valfi)

1 devreli aks ylikii tespiti

Arag tipi

Havali sispansiyonlu ve yaprak yayli treyler araglari




Amag

Trailer EBS E fren basincini yiilk durumuna uyarlayan, yike bagl fren basinci
kumandasi icermektedir. Parametreleme Uzerinden frenleme hesaplamasina
uygun karakteristik egriler kaydedilir.

Mevcut yuk durumu, haval stiispansiyon kéruklerinin basinci ile hidrolik
basincin sensérlerce algilanmasi ve sikistirma hareketinin degerlendiriimesi ile
belirlenir ya da iki akstaki tekerlek hiz farkinin dénis hizina gére algilanmasi ile
hesaplanir.

Semi treyler ve geki treyleri birbirinden farkli sekilde kumanda edilir.

Taraf bagina (yanlamasina) farkli basinglara sahip olan araglarda, fren kuvveti
kontroli icin her zaman daha yiiksek olan korik basincinin kullaniimasi
saglanmalidir. Aksi takdirde arag icin gerekli yavaslama saglanamayabilir.
Bunun icin bir Select-High valfi Gzerinden her iki tarafa ait koriik basinglar
TEBS E modiilatériine baglanmaktadir.

Ancak, sonraki bélimde agiklanan, ikinci bir aks yiki sensoéri yardimiyla
gerceklestirilen ortalama deger olusturulmasi daha iyidir.

2 devreli aks yukii tespiti (sag/sol)

Aks yiiklerinin belirlenmesi

Arag tipi
Havali suspansiyonlu treyler araglari

Amag

Bu fonksiyon, aks yuklerinin sol/sag ortalama deger bulunmasini saglar.
Bdylece treylerin frenleme davranigi iyilesir (gercek yik durumu daha hassas bir
sekilde belirlenir). Ana aks c-d'ye ek bir aks yiki senséri monte edilir, bu aks
yuku sensori TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 8, Genel fonksiyonlar
Uzerinden Harici aks ylikii sensérii c-d olarak ayarlanmalidir.

Ana aks c-d'nin aks yukl su segeneklerle belirlenebilir:

B Havali sispansiyonlu araglarda, modulatére entegre basing sensoru ile
suspansiyon korugu basincinin dlgilmesi

B Havali/hidrolik siispansiyonlu araglarda harici bir basing sensoru ile havall
yayin basincinin élgtilmesi (TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcindeki ayar: Harici
aks yliki sensérii c-d)

B Mekanik stispansiyonu olan araglarda bir mesafe senséru ile yaylanma
yolunun él¢llmesi

ilave aks e-fnin aks yiikii su seceneklerle belirlenebilir:

B Havali/hidrolik siispansiyonu olan araglarda harici bir basing sensoru ile
havali yayin basincinin él¢ilmesi

B Mekanik siispansiyonu olan araglarda bir mesafe sensoéri ile yaylanma
yolunun 6lgllmesi (TEBS E Diyagnoz Yazilimi igindeki ayar: Harici aks ylkdi
sensoérii e-f)

B 4S/3M sistemlerinde aks yikinin kayma algilamasi lizerinden belirlenmesi




"Arag¢ tampon uzerinde" glivenlik fonksiyonu

Korik basinci 0,15 bar'dan veya parametrelenen bos koriik basincinin
%50'sinden dislikse (her zaman daha klguk olan deger), arag sasisi

biyik olasilikla aksin tamponu Uizerinde durdugundan ve bu nedenle yik
durumu hakkinda giivenilir bir fikir vermediginden, "yUkli" Yik Algilama Valfi
karakteristik egrisi ayarlanir.

Karakteristik egri

SEMI TREYLER CEKI TREYLERI

A = Uygulama araligi; V = Asinma aralidi; S = Denge araligi

Frenlerin yanit basinglari bir kez daha uygulama
araliginin sinirinda gikarihr. Bu basinglar ayrica bir
akstan digerine farklilik gosterebilir. Kismi frenleme
araliginda basinglar optimum asinmaya yol agacak
sekilde dizenlenir.

Orn. 6n aksta silindir tipi 24 ve arka aksta silindir tipi

Bu 6rnekte hedef deger veya kumanda basinci (p,)
uygulama araliginda0O bar'dan 0,7 bar'a ¢ikmistir. Bu
kumanda basincinda fren basinci (pzyl) 0 bar'dan 0,4
bar'a gikar.

0,7 bar degerinde, tekerlek freninin tepki basincina
erigilir ve bu noktadan itibaren arag frenleme gticu

toplamaya baslayabilir. Bu nokta, yani tim rémork frenin
uygulama basinci, AT frenleme maddesi gergevesinde
parametrelenebilir.

Bu frenleme bandi, yavaslamanin (% olarak) belirli bir
kumanda basincinda p_ hangi aralikta olmasi gerektigini
belirlemektedir.

Surecin devaminda yUkld aragta fren basinci, 6,5 bar'da
hesaplanan degerden gecen dogruyu takip eder.

Ardindan fren basinci yiik durumunda uygun sekilde
dasaruldr.

Yiksuz aracgta tepki basinci da 0,7 bar'da kumanda edilir.

20 olan ¢eki treylerinde, yapilandirmaya uygun olarak
basing 6n akstaki biraz disurilir ve arka aksta biraz
arttirlhr. Bu durum — konvansiyonel fren sistemlerinde
kullanilan adaptoér valfinin fonksiyonundan daha hassas
sekilde — tim tekerlek frenlerine dengeli bir sekilde
yuklenilmesini saglamaktadir.

Denge araliginda basinglar, esit adezyon kullanimina
(olasi adezyon degerlendiriimesine) uygun olarak aks
yukine bagl sekilde kumanda edilmektedir.

Parametreleme

YUk Algilama Valfi verilerinin girisi TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Sekme 3,
Fren verileri Uzerinden gergeklestirilir.

Normalde bir lineer karakteristik egrisinin tanimi yeterlidir.

Ozel durumlarda ek bir tanimlama egrisi noktasi tizerinden ézel bir karakteristik
tanimlanabilir.

Varsayilan olarak énceden ayarlanmis Ui¢ nokta mevcuttur:



SARI BAGLANTI
KAFASINDA BASINC | ARACIN
(KUMANDA BASINCI | HESAPLANMIS

ALANLAR VEYA HEDEF DEGER) | YAVASLAMASI
Uygulama araligi p <0,7 bar %0

Asinma araligi 0,7 bar <p<2,0 bar 2 bar'da: %12,6
Gegis araligi 2,0 bar<p<4,5bar 4,5 bar'da: %37
Denge araligi 4,5 bar <p <6,5bar 6,5 bar'da: %56,5

Fren basinci aktivasyonu, dlgulen arag yuk durumuna dogru orantiyla ayarlanir.

Amag tim yiukleme durumlari esnasinda ve sari baglanti kafasinda basing
(kumanda basinci veya hedef deger) 6,5 bar oldugunda, %55'lik bir yavaslama
elde etmektir.

Hidrolik siispansiyon icin basing sensorii

Olusan basinglara uygun bir basing sensoéru segilmelidir. Sinyal ¢ikisi dogrusal
olarak 0,5 ve 4,5 V arasinda olmalidir.

Hidrolik basing: 0 bar= 0,5V
Azami sistem basinci = 4,5V

Farkl Ureticiler uygun basing sensorleri sunmaktadir, 6rn. WIKA (Model
894.24.540, 25 bar ila 1000 bar hidrolik basing icin 6lgim araligi ile) veya
Hydac (basing donustiricisi HDA 4400, 6lgim arahigi 250 bar).

Basing araliginin yani sira elektrikli baglantidaki pin yerlesimi kontrol edilmelidir.

Ornek

"Yuksuz" hidrolik korik basinci = 50 bar
"YUkIG" hidrolik korik basinci = 125 bar

Yiiklii ve Yiiksiiz TEBS E YUk Algilama Valfi parametreleri igin bir basing girisi
aranir.

Varsayilan
125 bar 6lgme araligina uyan hidrolik basing sensoériina arayin.
Basing sensoru "hidrolik": 0 ila 250 bar =>0,5ila 4,5V

Karsilastirma degeri olarak WABCO standart EBS basing sensori "pnomatik™:
OQila10bar=>0,5ila4,5V

Hesap

Olglim araligi 250 bar: WABCO standart EBS basing sensérii 10 bar = 25 bar
Y(iklii korik basinci igin parametre degeri => 125 bar / 250 bar * 10 bar = 5 bar
Yiksuz koruk basinci icin parametre degeri => 50 bar / 250 bar * 10 bar = 2 bar

Hidrolik basincin pndmatik karsilastirma basincina
donusturme hesaplamasi TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde
gerceklestiriimektedir ve parametrelemeyi kolaylastirmaktadir.

Parametre degerlerinin hesaplanmasindaki sapmalar,
bineer sayi sistemi igindeki yukari ve asagi yuvarlamalardan
kaynaklanmaktadir.




5.9.21 Mekanik stispansiyonlar

Arag tipi

Amag

Fonksiyon

Bilesenlerin baglanmasi

Yaprak yayli stiispansiyonu (mekanik stispansiyonu) olan araglar.

Aks yikinin belirlenmesi

YUk Algilama Valfi fonksiyonu igin aks yuki bilgileri, aks Unitesinin yaylanma
yolu kullanilarak belirlenir. Bunun icin, bu uygulama durumunda yaylanma

yoluna ve buna bagli olarak glincel aks yukine orantili bir sinyal saglayan bir
ECAS mesafe sensoru kullantlir.

Daha ayrintil bilgiler, bkz. Bolim "5.9.2 Otomatik yuke bagl fren kuvveti
kontroll (YUk Algilama Valfi)", Sayfa 36.

Su semadan 6zet: 841 802 154 0
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021540&file=../intl/drw/9/8418021540_502.pdf

PARCA

Montaj

Parametreleme

Kalibrasyon

POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
1 480 102 06X 0 TEBS E modiulatori
Premium

B Montaj: On aksta veya
arka aksta mUmkundar.

2 4410501000 Mesafe sensorii

B Montaj: Mesafe sensori
A aks c-d'ye; Mesafe
sensori B aks e-fye

3 441 050 71X 2 Yénlendirmeli baglant
B Farkli uzunluklarda
mevcuttur
4 441 050718 2 Kol
441 050 641 2 B Mesafe sensori

kolunun uzatiimasi

5 449 811 XXX 0 Mesafe sensoru igin kablo

Montaj ile ilgili bilgiler, bkz. Bélim "8.6 Mesafe sensérii montaji”, Sayfa 154.

Mekanik stspansiyonlu aracin TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcindeki tanimlanmasi
Sekme 2, Arag Uzerinden gergeklestiriimektedir.

Mesafe sensort icin GIO baglantisinin adlandiriimasi Sekme 11, Soket
Uzerinden gergeklestiriimektedir.

Kalibrasyon ile ilgili bilgi, bkz. Bolim "9.5.1 Mekanik suspansiyonlu araglarda
kalibrasyon", Sayfa 176.

5.9.3 Basing kontrolu

Basing kontrol devreleri, YUk Algilama Valfi fonksiyonu tarafindan belirlenen
hedef basing de@erlerini silindir basinglarina dénusturar.

TEBS E modiilatérd, réle valflerinin gikisinda 6lgiilen gergek basinglari hedef
basing ayari ile karsilastirir.

Bir sapma ortaya ¢ikarsa, modulatér veya 3 modulator hava doldurma veya
hava bosaltma miknatislarinin kumanda edilmesi tizerinden dengelenmektedir.

Olglilen rezerv basinci 10 bar degerini astiginda, basing kontrolii ve ABS
kumandasi devre disi birakilir ve artik sadece redundans Uzerinden frenleme
gerceklestirilir.




AT Direktifleri (Yonetmelikleri) ve ECE Regtlasyonlari (Teknik Dizenlemeler)
geregince treylerde azami 8,5 bar rezerv basincina izin veriimektedir.

Pnomatik avan ayari ve CAN lzerinden avans ayari

Cekme ayari ve fren balatasi aginmasinin dengelenmesi igin bir avans ayari
belirlenebilir.

Pnoématik avans ayari degerleri ve CAN avans ayari dederleri birbirinden farkl
olabilir.

Parametreleme

Avans ayari girisi TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 3, Fren verileri
Uzerinden gergeklestiriimektedir.

5.9.4 Asirn yuk korumasi

Arag tipi

Yayli tip fren aktGator silindirleri olan tim araglar.

Amag

Servis freni ve yayli tip fren aktlatori freni ayni anda kumanda edildiginde
tekerlek frenini asiri ylkten (yUk toplanmasindan) korumak.

Bilesenlerin baglanmasi

Asir yik koruma role valfi PEM'e zaten entegre edilmistir:
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PARCA

POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA

1 480 102 0XX 0 TEBS E modulatoru

2 973 011 XXX 0 Asiri yik korumasi role
valfi

3 461 513 00X 0 PEM

5.9.5 Anti blokaj sistemi (ABS)

Arag tipi

Tdm treyler araglari
Amag

ABS, bir veya birden fazla tekerlegin bloke olmasini énlemektedir.
Fonksiyon

ABS kontrol devresi, tekerlek donis hizindan bir ya da daha fazla tekerin
kilitlenmis olabilecegini belirler ve bu tekerlek tizerindeki frenleme basincini
azaltmaya, sabit tutmaya veya artirmaya karar verebilir.

ABS devir sayisi sensorleri

ABS kontrol devresi igin, c-d ve e-f ABS devir sayisi sensorlerinin sinyalleri
degerlendirilir.

Tam ABS konfigurasyonlarinda (bkz. Bolim "5.4 ABS konfiglrasyonlari”,
Sayfa 22) mevcut modiilatérlere algilanan tekerleklere ait fren silindirlerinin
yanina diger akslara ait ek fren silindirleri baglanabilir. Bu dolayli olarak kontrol
edilen tekerlekler TEBS E'ye herhangi bir bilgi gdndermez. Sonug olarak bu
tekerleklerin kilittenmeyecegi garanti edilemez.

Semi treyler, Merkezi aksli treyler ve Dolly

Kaldirilabilir, ydonlendirmeli ve ¢gekme aks olmamasi gereken ana aks her zaman
ABS devir sayisi sensorleri c-d'ye sahiptir. ABS devir sayisi sensorleri e-f diger
aksa ve/veya semi treylerin kaldirilabilir aksina takilir.
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TEBS E4'ten itibaren 2 kaldirilabilir ilave aksi olan 2 aksh merkezi
aksli treylerler igin bir istisna s6z konusudur. Burada dizensiz
yuklerde, kaldirlabilir ilave akslardan uygun olani kaldirilabilir

ve bdylece arag dengelenebilir. Bu durumda ilgili aks ana aks
olmaktadir.

Ceki treyleri

Algilanan akslar, ne ABS devir sayisi sensdrleri c-d'de ne de ABS devir sayisi
sensorleri e-f'de kaldirilabilir ilave aks veya ¢cekme aksi olmamalidir. ABS devir
sayisi sensdrleri c-d her zaman modulatérin bulundugu tarafa takilmalidir, bu
esnada moduilatér istege bagli olarak 6ne, ¢eki demirine veya arkaya monte
edilebilir.

Kaldinlabilir ilave akslarin durumu, ABS kontrol devresi tarafindan bilinmektedir.
Boylece algilanan akslar yukari kalktiginda, hizlar ABS kontroliine ulagsma.
Kaldirilabilir ilave aks yukari kaldiriimis durumdayken, bu aksin devir sayisi
bilgileri kontrol sistemi tarafindan dikkate alinmaz.

Lastik ebatlari

ABS ayar mantigi igin optimum fonksiyonu elde etmek igin kullanilan lastik
ebatlari parametrelenmelidir.

Parametrelenen lastik ebatlarindan +%15 / -%20 oranindaki bir sapmaya,
algilanan tum lastikler ayni oranda etkilenmis ise, izin verilir. Bir tekerlek,
parametrelenen lastik ebadindan en fazla %6,5 oraninda sapabilir.

Parametreleme

Lastik ebad girisi TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 3, Fren verileri
Uzerinden gergeklestiriimektedir.

5.9.6 Roll Stability Support (RSS)

Temmuz 2010'dan itibaren dogrulanmis olan ve azami 3 kadar aksa sahip

olan O4 sinifi treylerler, Avrupa yasalari geregince bir stabilizasyon fonksiyonu
ile donatilmis olmalidir. Yeni ruhsat alan araglarda Temmuz 2011'den itibaren
RSS'ler 6ngoérilmuastir. WABCO RSS ile yasalarin trafikte givenligi artirmak igin
Ongorudigl tim gereksinimler karsilanmaktadir.

Arag tipi

Tam treyler araglari

Amag

Devrilmeye Karsi Denge Destegi (Roll Stability Support - RSS), EBS'ye entegre
edilmis olan ve devrilme tehlikesi durumunda aracin dengesini geri kazanmasi
icin dnlem amaciyla otomatik olarak frenleme yapan bir fonksiyondur.

Fonksiyon

RSS fonksiyonunda; tekerlek hizlari, yikleme bilgisi, hedef yavaglama gibi
Trailer EBS E'nin giris degerleri ve bunun yani sira TEBS E modulatérine
entegre edilen bir enine ivmeleme sensdru kullantlir.

Aracin devrilmesi igin kritik olan treylerin i¢cindeki hesaplanan enine hizlanma
asildiginda zamansal olarak sinirli sekilde disuk basingla test basinci
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kumandalari gergeklestirilir. Siire ve basing yiksekligi, enine hizlanmanin
seyrine baglidir.

Devrilme riski, bir test sirasinda frenlenen tekerleklerin tekerlek reaksiyonu
temel alinarak saptanir. Devrilme tehlikesi algilandiginda, treyler araci iginde
en azindan bagimsiz kumanda edilen (IR) virajin dig tarafindaki tekerleklerde
yiksek basingla bir frenleme gercgeklestirilir, bu sekilde arag hizi ve enine
hizlanma azaltiimaya ve buna bagli olarak devrilme tehlikesi azaltiimaya, yani
aracin devrilmesi 6nlenmeye calisilir. Virajin i¢ tarafindaki tekerleklerin fren
basinci bliylik oranda degismez. Devrilme tehlikesi ortadan kalktiginda RSS-
frenlemesi sona erdirilir.

Modifiye aks ayari (MAR) olan bir aksta, sistemin yapisi nedeniyle "sag/sol"
fren basincinin bagimsiz kumanda edilmesi miimkun degildir. Burada devrilme

tehlikesi aldiginda Select-High kontrolline gegilir.

RSS kontroli, fren uygulanmayan veya kismen fren uygulanan siris
durumunda baslatilir. Strict yeterince kuvvetli fren uygularsa (RSS yavaglama
seviyesinin Uizerinde yavaslama), higbir RSS kontroli baglatiimaz.

Sirucu, zaten devam eden bir RSS kontrolu esnasinda treylere RSS
kontrolinden daha yiUksek olan bir pndmatik veya elektrikli fren hedef degeri
bildirirse, RSS kontroll iptal edilir ve hedef dedere uygun frenleme yapilir.

Aks e-f Gizerindeki tekerlekler i¢in basing kumandasi tird, arag tipine ve ABS
sistem konfiglirasyonuna baghdir.

Sayfa 146.

RSS fonksiyonu i¢in 6n késul, TEBS modilatérinin arag icinde merkezi bir
konumda olmasini gerektirmektedir. Ayrintilar, bkz. Bolim "8 Kurulum bilgileri",

ARAC TIPI VE ABS SISTEM KONFIGURASYONU | NOT

Semi treyler, miteakip yonlendirmeli aks sahip 4S/3M,
4S/2M+1M veya 2S/2M+SLV

B MAR-aksi normalde ABS ayar durumundakinden
dislk veya esit basingla frenlenir (tutunma ile
yonlendirilen akslarin viraj stabilitesi igin).

4S/3M olan geki treyleri

Mditeakip yonlendirmeli aks olmayan semi treylerler veya
4S/3M veya 4S/2M+1M olan merkezi aksli treylerler

B RSS kontrolii esnasinda virajin i¢ tarafinda kalan
tekerlegin davranisi ABS mantigi tarafindan dikkate
alinmaz.

B MAR aksin i¢ tekerle@i henliz kalkmak tizere degil
ise, lastikte asinma kaynakli diizlesmis bolgelerin
olusmasini 6nlemek icin MAR aksa disuk basingla
fren uygulanmaya devam edilecektir.

B MAR aksin i¢ tekerlegi yukari kalktiginda, yani
dislk basingla bloke olmaya meylettiginde, dis iki
tekerleklerin tutumuna bagli olarak basing yikseltilir.
B MAR akstaki ¢ikis basinci, ABS kontrol gerekliliklerine
gore dis tekerlekte azaltilabilir.

Adhezyon kumandali yonlendirmeli aksi olan

araclar, 2S/2M+SLV (yonlendirmeli aks Select Low
valfi tizerinden kumanda ediliyor), 4S/2M+1M veya
4S/3M+EBS/ABS (yonlendirmeli aks MAR kumandali)
olan.

B RSS, tutunma ile yénlendirilen yonlendirmeli
aksa sahip araglarda sadece yandaki sistem
konfiglirasyonlari ile mimkanddr.

B Adhezyon yonlendirmeli muteakip yonlendirmeli aks
TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde tiklanmahdir.




Devrilmeye meyilli araglar i¢cin RSS fonksiyonunun hassasiyet ayari

RSS fonksiyonunun hassasiyeti, TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde ayarlanabilir.

Bir 6zel arag veya Road Train igindeki, CAN router Gizerinden
iletisim kuran birden fazla TEBS E modilatéri, RSS miidahalelerini
uyumlu hale getirir. Bu sayede arag Unitesinin dengesi arttirilir.

5.9.7 Durma fonksiyonu

Uygulama

TEBS E modulatériinde entegre edilmis fonksiyon.

Amag
Bu fonksiyon arag el freni gekili ve kontak agik vaziyette birakilirsa gereksiz
elektrik tuketimini dnlemektedir.

Fonksiyon
Arag dururken sadece yedek devre tzerinden fren yapilir. Elektro pnédmatik
basing kumandasi devre digl. Surlse baslandiginda (v > 2,5 km/s) fonksiyon
devre disi birakilir.

5.9.8 Acil frenleme fonksiyonu

Uygulama
TEBS E modulatériinde entegre edilmis fonksiyon.

Amag
Mumkiin olan maksimum fren giiciiniin uygulanmasi.

Fonksiyon

Sirucundn frenleme talebi (elektrikli veya pndmatik) hizmette olan rezerv
basincinin %90'Indan fazlasina denk veya > 6,4 bar degerinden ylksek ise,
yani bir panik frenlemesi s6z konusu ise, fren basinglari kademeli olarak yukIu
aracin karakteristik egrisine kadar, olasi bir ABS midahalesine kadar arttirilir.

Frenleme talebi, hizmette olan rezerv basincinin %70'in altina distiginde acil
durum fren fonksiyonu tekrar kapatilr.

5.9.9 Test modu

Uygulama

TEBS E modulatdriinde entegre edilmis fonksiyon.

Amag

Arag dururken Yk Algilama Valfi karakteristik egrisinin kontrol(.




Fonksiyon

Yiikli ara¢ simiilasyonu

Bu test modunda, yuike bagl fren kuvvetinin otomatik kontroll, baglanti kafasi
basincina ve glincel aks ylkiine, yani guncel kérik basincina bagh olarak
kontrol edilebilir.

Kontrol amaciyla tim durma fonksiyonu ve acil fren fonksiyonu devre disi
birakilir.

Simiilasyon baslangici

— Elektronik fren sistemini test moduna almak i¢in, kumanda hattinin havasi
alinmigken (c¢ekici aracin servis freni ve el freni sistemi devrede degilken)
kontagdi acin.

= Durma fonksiyonu ve acil fren fonksiyonu, arag tekrar surildiginde
hemen yeniden etkinlestirilir.

Aracin hizi 10 km/s'yi asara agsmaz, test modu sonlandirilir.

Taslyici koriklerde havanin bosaltilmasi (< 0,15 bar) veya aracin tampon
Uzerine indirilmesi ile, yiksuz durumdaki aragta "yukli" durumu simule edilebilir.
"Arag tampon Uzerinde" givenlik fonksiyonu dogrultusunda tam fren basinglari
tetiklenir.

Mekanik stiispansiyon: Mesafe sensoriiniin mekanizma gubugunu ¢ikartin ve
kolu siispanse edilmis araca denk gelen pozisyona gevirin.

Diyagnoz ile simiilasyon

TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile bu glivenlik fonksiyonunu Kumanda men(su
Uzerinden simtle edebilirsiniz.

5.10 ECU, dahili fonksiyonlar

5.10.1 Kilometre sayaci

Arag tipi

Amag

Tam treyler araclari

Trailer EBS E, siris esnasinda kat edilen mesafeyi belirleyen entegre bir
kilometre sayaci ile donatilmis durumdadir. Hassasiyet, parametrelenen lastik
boyu ile orantili olarak lastik boyutu tarafindan belirlenir.

Kilometre sayaci ¢alisma gerilimine ihtiyag duyar. Trailer TEBS E gerilimle
beslenmezse, kilometre sayaci da ¢alismaz ve bu nedenle midahalelere karsi
givenli degildir.

SmartBoard monte edilmisse, burada da kat edilen mesafe — TEBS E'den
bagimsiz — sayilir. Bu kilometre sayaci, TEBS E gerilimle beslenmediginde dahi
calismaya devam eder.

SmartBoard'daki kilometre sayaci c tekerlek sensoriiniin kat ettigi yolu sayarken
TEBS E'deki kilometre sayaci tim lastiklerin ortalama degerini saydigindan,
farkh lastik ¢evreleri (lastik asinmasi) nedeniyle kilometre sayaclari farklilik
gOsterebilir.
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Parametreleme

5.10.2  Servis sinyali

Arag tipi

Amag

Parametreleme

Tekerlek sensdru c'nin SmartBoard a baglanmasi igin Y kablosu gerekli degildir,
¢unkl baglanti zaten SmartBoard kablosuna entegre edilmistir.

Su fonksiyonlar mimkanddr:

Toplam kilometre sayaci

Toplam kilometre sayaci, TEBS E sisteminin ilk kuruldugu andan itibaren yol
mesafesini kaydeder. Bu deder duzenli olarak kaydedilir ve TEBS E Diyagnoz
Yazilimi veya SmartBoard (Alt menUsu Kilometre sayaci) Uzerinden okunur.

Giinliik kilometre sayaci

GUnluk kilometre sayaci, iki bakim araliyi arasinda veya belirli bir zaman
diliminde kat edilen mesafeyi belirleyebilir.

Gunlik kilometre sayacinin okunmasi ve silinmesi, 6rn. TEBS E Diyagnoz
Yazilimi veya SmartBoard ile mimkdn.

Gunluk kilometre sayaci igin 6zel bir kalibrasyon gerekli degildir. Lastik dis
¢api ve sensor gemberi dis sayisi temel alinarak EBS parametrelerinden bir
kalibrasyon faktéri hesaplanir.

Lastik gevresi ve sensor gemberleri dis sayisi TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde
Register 3, Fren verileri Uzerinden giriimektedir.

Modilatdr degistirildiginde, yeni cihazin kilometre durumu
arttinlabilir ve bdylece aracin kilometre performansina uyarlanabilir.
Kilometre durumunun dusurilmesi mimkuan degil. Ayar islemi

TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile Araglar, Kilometre durumunun
arttirlmasi menlUsu Uzerinden gerceklestirilir.

Tam treyler araclari

Servis sinyalinin iglevi, suriicliye, servis isleminin yapilma zamaninin geldigini
hatirlatmaktir.

ikaz gostergesilikaz lambasi: Ara¢ parametrelenmis bir mesafeyi kat ettiginde
(6rn. 100.000 km), kontak yeniden agildigi zaman (seyir esnasinda veya
dururken) ikaz gostergesi/ikaz lambasi (sar1) etkinlestirilir ve 8 kez yanip soner.
Kontak agildiginda her seferinde bu yanip sénme tekrarlanir. Ayrica servis
uyarisi ECU'ya entegre edilmis olan igletim verileri hafizasina kaydedilir.

Servis galismalari basariyla yuratildikten sonra, servis sinyali TEBS E
Diyagnoz Yazilimi Araglar, Servis araligi menlsu Uzerinden reset edilmelidir.

Arag ayarlanmis olan bir sonraki servis araligina ulastiginda (6rn. 200.000 km),
servis sinyali yeniden verilir.

TEBS E modulatorin teslimatinda servis sinyali etkin degildir.




5.10.3 ServiceMind

Arag tipi

Amag

Parametreleme

Araliginin etkinlestiriimesi ve girisi TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Sekme 8,
Genel fonksiyonlar Gzerinden gergeklestiriimektedir.

Tam treyler araglari

GIO isletim saatleri sayaci (ServiceMind) denetlenen GIO giris sinyallerinin
ve TEBS E tarafindan kumanda edilen cikislarin isletim saatlerini (6rn. ECAS
muteakip calisma sirelerini) toplamaktadir.

ikaz goéstergesilikaz lambasi: On ayarli calisma siirelerine erisildiginde

bir olay (servis uyarisi) baglatilabilir ve TEBS E Diyagnoz Yazilimi veya
SmartBoard ile gosterilebilir. Olay, opsiyonel olarak ikaz gostergesi/ikaz lambasi
(sar1, ABS) Uzerinden veya treylere monte edilmis harici bir ikaz lambasi
Uzerinden de gosterilebilir. Servis uyarisi gosterildiginde, ara¢ Gzerinde ilgili
servis ¢alismasi gergeklestiriimelidir.

ServiceMind girisi TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 8, Genel
fonksiyonlar Gzerinden gercgeklestiriimektedir.

Servis adi: Buraya, kontrol edilecek fonksiyonun SmartBoard'da gosterilmesi
icin bir isim girebilirsiniz.

Servis araligi (saat): Segilen bilesen/fonksiyon igin mantikl bir zaman araligi
girin.

Servis araligi reset edilebilir. Burada, servis araliginin TEBS E Diyagnoz
Yazilimi baslangi¢ sayfasinda (Araglar, Servis araligi menusu) veya

SmartBoard lzerinden reset edilmesi yetkisi ayarlanabilir. TEBS E Diyagnoz
Yazilimi (izerinden sayag her zaman reset edilebilir.

Servis araligi degistirilebilir: Burada, servis araliginin TEBS E Diyagnoz Yazilimi
baslangi¢ sayfasinda (Araglar, Servis araligi menisu) veya SmartBoard
Uzerinden degistiriimesi yetkisi ayarlanabilir.

Girig sinyali, dahili sinyal: Burada dahili sinyale bir agilir meni izerinden
ilgili GIO fonksiyonunu eslestirebilirsiniz. Asagida belirtilen fonksiyonlar
desteklenmektedir:

B Miteakip calisma
Geri vites lambasi
Cikis FKA

Cikis FKD

Cikis FCF 1 ila FCF 8

Fonksiyonun ¢alisma siresinin etkin veya devre disi durumda kaydedilecegini
tanimlayabilirsiniz.

Girig sinyali, analog sinyal: Analog sinyale bir esik degeri (erigildikten sonra
salterin etkinlestirilecegi deger) atanmalidir ve ¢alisma siresinin esik degerinin
Uzerinde veya altinda kaydedilecegi belirlenmelidir.

ABS lambasi lizerinden gbsterim / Harici sinyal lambasi {izerinden gésterim:
Burada uyarinin, ikaz gostergesi/ikaz lambasi (sari, ABS) izerinden ve/
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Bilesenler

5.10.4

veya treylere monte edilmis harici bir ikaz lambasi Uzerinden goésterilecegini
secebilirsiniz.

Gdsterge ve kumanda igin su bilesenler kullanilabilir:

PARCA
NUMARASI RESIM ACIKLAMA
446 192 11X 0 SmartBoard (opsiyonel)
B SmartBoard i¢in kablo:
449 911 XXX 0
446 105 523 2 Harici yesil ikaz lambasi (opsiyonel)

Aks yuku ciktisi

Aks yiikleri CAN arabirimi lizerinden cekici araca, ALT SISTEMLER (izerinden
SmartBoard / Trailer Remote Control'e iletilebilir.

Cekici aracgtaki gosterge, "Treyler aks yukl gostergesi" fonksiyonunun
desteklenmesine ve/veya etkinlestiriimesine baglidir. Genel olarak TEBS E bu
bilgileri her zaman hizmete sunmaktadir.

Bununla birlikte, mekanik stispansiyonlu araglarda, dogruluk yapilari geregi
sinirhidir.

Asagida belirtilen kosullar altinda, hi¢bir aks yuku ¢iktisi gergeklesmez ve aks
yuku verileri isletim verileri hafizasina (ODR) kaydedilmez:

B Aks c-d Uzerinde sadece tek bir aks yukl sensori olan geki treylerlerinde.

B TEBS E tarafindan kumanda edilmeyen kaldirilabilir ilave aksi olan araglarda
(mekanik kumanda, Trailer Central Electronic veya harici ECAS Uzerinden
kumanda).

B Ek basing sensori olmayan gekme aksi olan semi treylerlerde.

4S/3M sistemi olan geki treylerlerinde aks yUklerinin algilanmasi igin ikinci aksa
ait bir tasiyici kdrtige ek bir basing sensérti monte edilmelidir.

4S/2M+1M ve 4S/3M olan semi treylerlerde, 6lcim hassasiyetini artirmak igin
ek bir aks yuki sensori monte edilebilir. Ek aks yuki sensoéri olmadan, tek
akstaki yuk duzenli sekilde tim akslara dagitilir.

Ek bir aks yuki sensorinin monte edilmesi, asagida belirtilen bolimde
aciklanmaktadir, bkz. Bolim "6.6 Harici aks yuki sensoéri”, Sayfa 81.

Aks yukunin CAN Gzerinden ¢ekici araca aktariimasi, TEBS E i¢inde hazir
ayarlidir ve godu cekici aragta gdsterge paneli Uzerinden goruntilenebilir.

iki aks yiikii sensérii olan treyler araclarinda yiik durumunun ciktisi cekici
aracgta dogru sekilde goriintiilenemiyorsa, o zaman CAN mesajlarinin aktarimi
uyarlanabilir.




Parametreleme

Ayar degerleri TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde Sekme 8, Genel fonksiyonlar
Uzerinden belirlenmektedir.

EBS22: Tek aks yuklerinin toplamindan olusan toplam yuku igeren higbir mesaj
¢ekici araca gonderilmez.

RGE22: Akslarin miinferit yUkleri ¢ekici araca génderilmez.

Her iki mesajin aktarimi 6n ayarlidir.

Bazi cekici aracglarda, aktarilan veriler mantikli gérinmuyorsa hatalar olusabilir.
Bdyle bir durumda mesaijlardan biri devre disi birakilmahdir.

Aks yiikii giktisinin kalibrasyonu

Bilegenler

Aks yuku c¢iktisinin daha hassas olmasi igin, SmartBoard ile ¢ikti kalibre
edilebilir. Kalibre edilmis deger ISO 7638 arabirimi tGzerinden ¢ekici araca iletilir
ve SmartBoard Uzerinde de gdsterilir.

Kalibrasyon igin yUkli, kismen yukll ve yiksuz bir aracin agirliklarina
dayanilarak ek bir karakteristik egri olusturulur. TEBS E igine bir 3-Nokta
karakteristik egri kaydedilir. Ayrintili bir agiklama igin bkz. "SmartBoard — Sistem
aciklamasi”, bkz. Bolim "Teknik brosurler", Sayfa 6.

Kalibrasyon islemi iyilestirildi, bdylece hatali bir kalibrasyonda
diyagnoz belleginde artik bir mesaj kaydedilmemektedir.
Secime bagli olarak 1, 2 veya 3 nokta kalibre edilebilir. Her deger

munferit olarak degistirilebilir, bdylece gdstergenin hassasiyeti
onemli dlgide iyilegtirilebilir.

Bir deger kalibre edildiginde, bu deger derhal aks yikinin giktisinin
karakteristik egrisine devralinir. Kalibre edilmis asgari/azami degerleri, YUk
Algilama Valfi igin belirlenmis karakteristik egriden azami %20 oraninda sapma
gosterebilir.

Yuksuz, kismen yUklu ve yiklu arag icin kalibre edilmis degerler, birbirine
Onceden belirlenmis asgari bir mesafeden daha yakin olmamalidir (asgari %10).

Koruk basinci arag yuksekligi degistirildiginde bir miktar degisir. Bu nedenle
kalibrasyondan 6nce, daha sonra aks yuku bildirimi (¢iktisi) icin 6nemli
olan arag yUksekligi ayarlanmalidir. Genelde bu deger normal seviyeyi
olusturmaktadir.

Havali stispansiyon koéruklerinin 6zellikleri kullanim émuirleri boyunca

degistiginden, duruma bagl olarak yeni bir kalibrasyon gerekli olmaktadir.

Baslanmis olan bir kalibrasyonun SmartBoard tzerinden de tamamlanmasi
gerektigini dikkate alin, aksi taktirde bir hata mesaiji verilebilir.

ikaz gostergesilikaz lambasi: istege bagli olarak belirli bir aks yiki

degderi asildiginda SmartBoard ikaz gostergesi/ikaz lambasi (kirmizi) igin
SmartBoard iginde aks yiki %90'a ve %100'e ulastiginda bir yanip sénme
sureci ayarlanabilir; bdylece 6rn. dokme malzemelerle ylikleme yapilirken asiri
yuklenme konusunda bir uyari verilebilir (ikaz amagh).

Gosterge ve kumanda igin su bilesenler kullanilabilir:
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PARCA
NUMARASI RESIM ACIKLAMA

446 192 11X 0 SmartBoard

B SmartBoard i¢in kablo:
449 911 XXX 0

441 044 10X 0 Basing sensoru (opsiyonel)

B Basing sensori igin kablo:
449 812 XXX 0

5.10.5 Not defteri fonksiyonu

Arag tipi

Tdm treyler araglari

Amag

Not defteri fonksiyonu TEBS E verilerinin (6rn. monte edilmis bilesenlerin
listelenmesi) veya arag verilerinin (servis gegmisi, 6rn. giderilmis eksiklikler, en
son bakim tarihi) gésterilmesine, manuel olarak islenmesine ve kaydedilmesine
olanak saglamaktadir.

Bu veriler, tablolar halinde TEBS E'nin hafizasina kaydedilir.

Fonksiyonun kullanimi

— Fonksiyonu TEBS E Diyagnoz Yazilimi (Araglar, Not defteri menusu) ile agin.
Not defteri fonksiyonu icin baska parametreleme veya etkinlestirme gerekli
degildir.

Verilerin okunmasi

— Verilerin ECU icinden okunmasi igin ECU'dan oku digmesine basin.

— Verilerin, PC Gzerindeki hazir bir dosyadan (CSV) okunmasi igin Dosyadan
oku digmesine basin.

CSV dosyasi: Bu dosyay! bilgisayarinizda olusturabilirsiniz (6rn. bir tablo
hesaplama programi ile).

Veriler alfanimerik olmak zorundadir (formatlama ve 0zel isaretler olmadan).
Toplam hafiza alani, yakl. bir DIN A4 sayfasindaki karakter sayisi kadardir ve en
fazla 10 sUtuna bolUnebilir.

Verilerin diizenlenmesi

— Gerekli ise verileri TEBS E Diyagnoz Yazilimi Gzerinden giris ekrani iginde
dizenleyin.

Verilerin ECU igine yazilmasi

— Verileri ECU igine kaydetmek i¢cin ECU'ya yaz dugmesine basin.
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Verileri bilgisayariniza kaydetmek i¢cin Dosyaya yaz digmesine basin.

5.10.6  Servis dokumantasyonu (TEBS E5'ten itibaren)

Trailer EBS modiilatéri igine bir internet adresi (URL) seklinde servis bilgilerine
yonelik bir atif kaydedilebilir.

Arac devre semasi gibi kayitlar sayesinde servis atdlyesi bir servis durumunda
hatay1 daha kolay bulabilir; Greticiye soru sorulmasi bdylece énlenir. URL,
TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde modulatér ile baglanti olusturulduktan sonra
sistem ekrani altinda gosterilir ve atélye bilgisayarinin internet baglantisi varsa,
dogrudan Diyagnoz Yazilimi icinden agilabilir.

Bilgiler bir WABCO semasi veya arag ureticisine ait bir servis dokiimani

olabilir. Azami 150 karakterden olusan bir URL'nin kaydedilmesi mumkunduir.
Yoénlendirmenin hedefi olan dokiiman istenilen sayida sayfa icerebilir. Dokiimani
PDF formatinda kaydetmeyi tavsiye ediyoruz.

WABCO $emasi 841 701 180 0 igin bir ydnlendirme 6rnegi:

isletime alma siireci esnasinda URL
http://inform.wabco-auto.com/intl/drw/9/8417011800.pdf Ara¢ dizini igindeki
parametre setinin igine kaydedilir.

5.10.7 isletim verileri hafizasi (ODR)

Amag

istatistiki veriler

Arag igletimini belgeleyen ve aracin nasil kullanilacagdi hakkinda bilgi
edinilmesini saglayan cesitli verilerin kaydi.

Bu isletim verileri, "ODR takipgisi" bilgisayar analiz araci ile degerlendirilebilir.

isletim verileri hafizasi, istatistiki veriler (sefer bellegi, histogramlar) ve olay
kaydedicisi olmak Uizere iki bélimden olugsmaktadir.

ODR verileri serbest sekilde segilebilen bir sifre ile silinmeye karsi korunabilir.
DSifre TEBS E Diyagnoz Yazihmi (ODR, Sifre yénetimi menusu) ile atanabilir.

istatistiki veriler, cihazin hizmet dmrii boyunca veya isletim verileri belleginin
(ODR) son silindigi andan baglayarak, toplamlar veya ortalama degerler olarak
kaydedilir.

istatistiki veriler sunlardir:

B isletim saatleri

Surdslerin sayisi (seferler)
Ortalama yuk

Asin yik sayaci (seferler)
Ortalama fren basinci

Frenlemelerin sayisi

Sari baglanti kafasinda basing s6z konusu olan frenlemelerin sayisi (CAN
baglantisi yok)

24N igletiminde yapilan frenlemelerin sayisi
B Dorse freni ile frenlemelerin sayisi

B El freni kumandalarin sayisi
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Sefer bellegi

Histogram
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B Son fren balatasi dedisiminden sonraki kilometre sayaci ve isletim saatleri
durumu

B Havali siispansiyon sistemi ve kaldirilabilir ilave aksin devreye alinmasi ile
ilgili veriler

B RSS frenleme veya kritik enine hizlanma olan durumlarin sayisi

Bir 'sefer' asgari 5 km siriis mesafesi olan bir seyir rotasina ve 30 km/s asgari
hiza sahiptir. Sefer bellegi icinde son 200 sefere ait veriler kaydedilir.

Asagidaki veriler sefer basina kaydedilir:
Sirts baslangicindaki kilometre durumu
Kat edilen kilometreler

Surds baslangicindaki igletim saatleri
Suris siresi

En yuksek hiz

Ortalama hiz

Ortalama kumanda basinci

Frenin harekete gegirilmesi sayisi
Fren frekansi

Sefer baslangicindaki Uinite yuku

ABS frenlemeleri

RSS midahaleleri, kademe 1 (Test frenlemesi)
B RSS midahaleleri, kademe 2 (Geciken fren uygulamasi)

Bir SmartBoard bagli ise, seferler saat ve tarih bilgisi ile kaydedilir. Tarih ve saat
bilgisi ¢ekici ara¢ tarafindan da aktarilabilir.

600 kadar sefer kaydedilmektedir.

Sefer basina ek olarak virajlardaki ortalama enine hizlanma
kaydedilmektedir.

isletim esnasinda sirekli olarak élgiim degerleri, aks yiikleri ve hizlar ile ilgili
veriler toplanmaktadir.

Histogramlar olaylarin sikhgini ilgili 6lgim degerleri ile birlikte géstermektedir.
Boylece 6rnegdin siniflandiriimis fren basinci araliklari iginde frenlemelerinin
dagilimi degerlendirilerek, surticiiniin daha ¢ok ileriyi géren, yumusak veya
daha ¢ok keskin frenlemeler yaptigi okunabilir.

Su histogramlar ¢agrilabilir:

m Unite yiikii (tiim akslarin toplami):
Unite sinifi basina kat edilen kilometrelerin kaydi

B Aks yuki (bir aksin aks yiikii):
Aks yiki sinifi bagina kat edilen kilometrelerin kaydi

B Frenleme siiresi:
Sinif bagina frenleme stresinin ve ortaya ¢ikan azami basincin kaydi



Olay kaydedicisi

B Kumanda basinci:
Sinif bagina fren taleplerinin ve ortaya ¢ikan azami basincin kaydi

B Fren basinci:
Sinif bagina uygulanan fren basinglarinin kaydi

Histogramlar ile ilgili ayrintili bir agiklamay1 ODR Takipgisi Kullanma Kilavuzu,
bkz. Bélium "2 Genel bilgiler", Sayfa 5 => Bélum "Teknik brosurler" icinde
bulabilirsiniz.

Olay kaydedici, fren sistemi olaylarinin sayisini (azami 200) kaydeder.

Her olay, meydana geldigi saat (sadece SmartBoard'da) ve kilometre durumu ile
birlikte TEBS E modulatérine kaydedilir.

Olaylar 6rn. sunlar olabilir:

ABS mudahaleleri

RSS mudahaleleri

ikaz gdstergesi yaniyor

Mesajlar

TailGUARD™'In manuel sekilde devre digi birakilmasi

immobilizer olaylari

GIO parametrelemesi tUzerinden tanimlanabilen olaylar (6rn. bagdli bir kapi
temas anahtari, kapinin agilmasini gosterdiginde)

B OptiTurn™ aktivitesi (TEBS E5'ten itibaren)

500 kadar olay kaydedilir, bunlar simdi olasi diyagnoz mesaijlari da
icermektedir




GIO fonksiyonlari

6 GIO fonksiyonlari

Bu bolim TEBS E modilatérine ait GIO arabirimleri ve diger bilesenler
yardimiyla olusturulabilen fonksiyonlari agiklamaktadir. Genelde bu fonksiyonlar
icin bir TEBS E modulatori (Premium) gereklidir, bkz. Bolim "4.1 Sistem
yapisi", Sayfa 12.

Giris GIO

Generic Input/Output'un kisaltmasi olan GIO, programlanabilir giris ve
cikiglardir.

Trailer EBS E modilatéri standart varyantinda 4 GIO gegme yerine, Premium
varyantinda ise 7 GIO gegme yerine sahiptir.

GIO fonksiyonlari Gzerinden, treyler modulatori iginde ¢esitli ek fonksiyonlar
etkinlestirebilirsiniz.

Elektronik genisletme moduli bkz. Bolim "4.1 Sistem yapisi”, Sayfa
120zerinden, ek bilesenlerin baglanmasina olanak saglayan daha fazla GIO
gecme yerleri hizmete sunulmaktadir.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi yardimiyla standart fonksiyonlar igin bir hazir
diizenleme (6n ayar) sunmaktadir. Bazi fonksiyonlar bir kereden fazla
kullanilabilir (6rn. entegre kaldirilabilir ilave aks kumandasi, hiz salteri ISS,
surekli artr).

Parametreleme Uzerinden GIO ge¢cme yerlerine fonksiyonlar atanabilir.
Parametreleme Uzerinden ayrica guvenligin saglanmasi igin ¢ikislarda kablo
kopmasi kontrolinin yapilip yapilmayacagi segilebilir. Bir GIO gikisina
parametrelenmis fonksiyon olmadan bir yik baglanirsa, bir hata algilanir.

Tdm GIO gegme yerleri asgari bir kumanda cikisina (giic kademesi) ve bir sasi
kontagina sahiptir. Diger iki pin farkli sekilde atanmis durumadir. Bu, tim gegme
yerlerinde her fonksiyonun ayni 6lgtide gerceklestiriliemeyecegdi anlamina gelir,
bkz. Bolim "12.2 Pin yerlesimi", Sayfa 200. Tim GIO kumanda cikislari igin
azami yuk 1,5 A'dir.

Sistem yeterli seviyede akimla besleniyor ve kusursuz ise, GIO fonksiyonlari
hizmettedir.

GIO gii¢c kademesi

GIO gug¢ kademesi, elektrik ylkleri (6rn. solenoid valfler, lambalar) kumanda
edilebilir.

GIO gli¢ kademeleri, giris olarak da kullanilabilir. Bu esnada bir salterin agik
veya sasi yoninde kumanda edilmig olup olmadidi algilanabilir. Salter arti
yoninde kumanda edilirse, salter kapatilirken bir hata algilanir.

GIO analog girigi

GIO analog girisi ile analog sinyaller (6rn. basing sensériinden gelenler)
okunabilir veya digme sinyalleri algilanabilir.

GIO mesafe sensorii girisi

GIO mesafe sensorl giriglerine, dahili seviye ayari veya mekanik siispansiyonlu
araclarda aks yukunun belirlenmesi amaciyla yaylanma yolunun algilanmasi
icin ECAS mesafe sensorleri baglanabilir.




GIO fonksiyonlari

6.1 Kaldirilabilir ilave aks kumandasi
UYARI Kaldirilabilir ilave aksin indirilmesi esnasinda
sikigsma nedeniyle yaralanma tehlikesi s6z
konusudur

Kaldirlabilir ilave aks fonksiyonunun kumanda
edilmesi genelde yuk durumu degisikligi nedeniyle
gerceklesir. Buna ek olarak sasideki yikseklik
degisiklikleri de kaldirilabilir ilave aksin durumunu
etkileyebilir.

Kaldirilabilir ilave aksin aniden indirilmesi yakinda

bulunan insanlari korkutabilir, ayrica onlar igin

bir tehlike olusturabilir. Bu 6zellikle, 6rn. tamir

calismalari igin aracin altinda bulunan kisiler igin

gecerlidir.

— Kazalarin 6nlenmesi igin arag Ureticileri kullanma
kilavuzlari icinde otomatik kaldirilabilir ilave aks
kumandasindan kaynaklanan tehlikeler hakkinda
bilgi sunmalidir.

— Arag dzerinde tamir ¢calismalari baslatiimadan
once kaldirilabilir ilave akslar indirilmelidir ve
kontak kapatiimalidir.

Arag tipi

Bir veya birden fazla kaldirilabilir ilave aksa sahip treyler araclari.

Ceki treylerinde kaldirilabilir ilave aks kumandasi

3 aksli ¢eki treylerinde, aks 2 veya aks 3 kaldirilabilir ilave aks olarak
dizenlenebilir. TEBS modulatéri aracin 6n aksina monte edilmisse, zeminde
kalan arka aks harici bir basing sensoru ile denetlenmelidir.

Amag

Kismi yUklU veya ylksuz aracin bir aksinin kaldiriimasi ile 6zellikle viraj
gegcislerinde lastik aginmasi azaltilmaktadir.

Fonksiyon

Kaldinlabilir ilave akslarin TEBS E tarafindan giincel aks yikiine ve giincel yik
durumuna bagh olarak kumanda edilmesi.

Bir aracin birkag kaldirilabilir ilave aksi birlikte veya birbirinden bagimsiz olarak
kumanda edilebilir.

Kaldirlabilir ilave aksin (akslarin) kaldiriimasina izin verilen azami arag hizi
parametrelenebilir.

Parametreleme iginde akslarin kaldiriimasi igin bir siralama ayarlanabilir.
Parametreler, kaldirilabilir ilave aksin kaldiriimasi ve indirilmesi i¢in uygulanan
basing icin ayarlanabilir. Her zaman énce 1. kaldirilabilir ilave aks ve sonra 2.
kaldirilabilir ilave aks yukari kaldirilir.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi, kaldirilabilir ilave aks kumandasi igin mantikli
kérik basing degerleri vermektedir. Ancak bu dneriler 6zel araglarda kullanici
tarafindan uyarlanabilir (6rn. forklift nakline sahip 3 ayakli yari rémorklar).
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GIO fonksiyonlari

Kaldirilabilir ilave akslarin konumu, "Motorlu tasit" CAN arabirimi ile ¢ekici araca
iletilir ve gekici araca gerekli ekipmanin monte edilmis olmasi sartiyla gésterge
panelinde géruntilenebilir.

gerceklestiriimektedir. Kaldirilabilir ilave akslar kaldirilabilir ilave
aks otomatigi dahilinde, rezerv basinci 6,5 bar'dan kiglk ise artik
kaldiriimaz.

ECAS fonksiyonu olan sistemlerde kaldirilabilir ilave akslar,
kaldirilabilir ilave aks otomatigi dahilinde sasi tampon seviyesinde
oldugunda dahi kaldiriimaz.

Kaldirma veya indirme esnasinda Yo-Yo Etkisi diye adlandirilan
etkiyi dnlemek icin kaldirilabilir ilave akslar i¢in yeni bir gecerlilik
kontroli entegre edilmistir. Bu Yo-Yo etkisi her zaman kaldir/indir
arasindaki basing farki < 1,0 bar oldugunda olusur.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile bu basing farki giris esnasinda
kontrol edilir ve parametre girisi esnasinda buna iligkin bir bilgi
verilir.

Sirus esnasinda gekici aragtan gelen ISO 7638 gerilim beslemesi
yoksa, yani ECU sadece 24N fren lambasi beslemesi izerinden
besleniyorsa, kaldirilabilir ilave aks kumandasi gerceklesmez.

Ancak ISO 7638 gerilim beslemesi saglanmig ve hiz v =0 km/s
oldugunda, kaldirilabilir ilave aks kumandasi tekrar kusursuz
sekilde galisir.

Kaldirlabilir ilave aks icin kontak kapaliyken ki tutumun
ayarlanmasi: Yay mekanizmali kaldirilabilir ilave aks valfi (LACV)
ile kontak kapatildijinda kaldirilabilir ilave aks her zaman indirilir.
Pals kontrolli kaldirilabilir ilave aks valfi ile, kaldirilabilir ilave aks
kaldiriimis konunda kalabilir.

TEBS E1'den itibaren koriik ve rezerv basinci igin bir kontrol

TEBS E modulatériinde azami olarak ¢ pals kontrolll valf paralel
olarak kumanda edilebilir.

Fren sureci esnasinda kaldirilabilir ilave aks durumu degistiriimez.

Arag dururken arag yiksekligi suriict tarafindan degistirilirse,
kaldiriimis olan kaldirilabilir ilave aks (akslar) indirilir. Kontak
kapatilip tekrar acildiktan sonra veya slruse baslandiktan sonra,
yuk durumu buna misaade ederse kaldirilabilir ilave aks (akslar)
tekrar kaldirilir.

WABCO bu fonksiyonu istisnasiz sekilde sadece ¢ekme aksi olan
araglarda kullanmanizi tavsiye etmektedir.

Kaldirlabilir ilave aks valfi yapi tirleri

Pals kontrollii: Valf, iki solenoide sahiptir ve boylece hava doldurma ve hava
bosaltmanin yani sira, kaldirilabilir ilave aksin kismen yiksuz oldugu bir tutma
konumunu da gercgeklestirebilir.

Yay mekanizmali: Kaldirlabilir ilave aks, ara konumlar olmadan kaldirilir veya
indirilir. Gerilim kapatilirsa, kalkar aks indirilir.

Tek devreli veya iki devreli: iki devreli valflerde tasiyici koriikler taraf basina
(yanlamasina) bagimsiz olarak diger tasiyici koriiklere baglanmaktadir.
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Bu valfler yumusak ve bolinmis akslarda gereklidir. Treyler araci igin tipik
akslarin rijitligi nedeniyle daha basit tek devreli kaldirilabilir ilave aks sistemleri
kendilerini kabul ettirmistir. Burada kaldirilabilir ilave aksa ait iki tagiyici koruk
direkt olarak birbirine baglidir.

Kaldirlabilir ilave aks kumandasi LA1 (Kaldinlabilir ilave aks 1)

1. kaldirillabilir ilave aksin kumandasi veya iki paralel kumanda edilen
kaldirilabilir ilave aks igin su baglanti olanaklarina sahipsiniz: Bir yay
mekanizmali kaldirilabilir ilave aks valfi 464 084 0XX 0 veya pals kontrolll
kaldirilabilir ilave aks valfi 463 084 100 0 veya kaldirilabilir ilave aks kumandasi
olan pals kontrolli ECAS solenoid valf blogu 472 905 114 0.

Kaldirlabilir ilave aks kumandasi LA2 (Kaldinilabilir ilave aks 2)

Bilesenler

BILESEN / PARGA
NUMARASI

2. kaldinlabilir ilave aksin kumandasi i¢in su baglanti olanaklarina sahipsiniz: Bir
yay mekanizmali kaldirilabilir ilave aks valfi 463 084 0XX 0 veya pals kontrolli
kaldirilabilir ilave aks valfi 463 084 100 0.

AMAG /
FONKSIYON

‘NOT

‘BAGLANTIKABLOSU

Kaldirilabilir ilave aks
valfi LACV
463 084 0310
(vidal birlegtirmeler
olmayan)

463 084 041 0 (vidah
birlestirmeler olan)
463 084 042 0 (vidah
birlestirmeler olan)
463 084 050 0 (12
V varyanti, NPTF
disi ile; Multi-Voltage
uygulamalari igin)

‘ ARAC TIPI

Kaldirilabilir ilave
aksi (akslari) olan
tim treyler araglari

En giincel aks
yukine bagl olarak
azami iki kaldirilabilir
ilave aksin otomatik
olarak kumanda
edilmesi.

Kalan basing
koruma o6zelligi

ile kalkis yardimi
mimkun (sadece ek
solenoid valf ile, orn.
472 173 226 0).

Tam varyantlar:
1 devreli, yay
mekanizmall

Kaldirilabilir ilave aks igin
kablo, konvansiyonel,
RTR

449 443 XXX 0

Kaldirilabilir ilave aks
valfi

463 084 0100

Kaldirlabilir ilave
aksi (akslari) olan
tim treyler araclari

Glincel aks yukine
bagh olarak 2 devreli
havali stispansiyon
sistemi i¢cinde azami
2 kaldirilabilir ilave
aksin kumanda
edilmesi.

2 devreli, yay
mekanizmall

Kaldirilabilir ilave aks igin
kablo, konvansiyonel,
RTR

449 443 XXX 0
DIN-Bajonett

baglantisi olmadan;
bunun iginadaptér

894 601 135 2'yi
kullanin.
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BILESEN / PARGA
NUMARASI

AMAG /
FONKSIYON

BAGLANTI KABLOSU

Kaldirilabilir ilave aks
valfi

LACV-IC
463 084 1000

ARAC TIPI

Kaldirilabilir ilave
aksi (akslari) veya
cekme aksi olan tim
treyler araclari

Dinamik tekerlek
mesafesi ayari igin 3
aksli semi treylerdeki
ilave aksiI kumanda
etmek lzere bir
kaldirilabilir ilave
aksin kullanimi
(OptiTurn™/
OptiLoad™).

Kalan basing koruma
Ozelligi ile kalkis
yardimi mamkan.

Pals kontrolli

Kaldirilabilir ilave aks
valfi icin kablo

449 445 XXX 0

veya 449 761 XXX 0

ECAS solenoid valfi
472 905 114 0

Semi treyler / Ceki
treyleri (kaldirilabilir
ilave aksl olan)

ECAS 1-Ayar Noktasi
ile kombinasyonda
kaldirilabilir ilave aks
kumandasi.

Bir veya birden
fazla akstaki siris
yuksekliginin
kumandasi.

Paralel olarak
kumanda edilen bir
veya iki kaldirilabilir
ilave aks icin kaldir/
indir iglemi.

Kalan basing koruma
Ozelligi ile kalkis
yardimi mamkdain.

1 devreli, pals
kontrolli

ECAS solenoid valf igin
kablo
449 445 XXX 0 (2x)

ECAS solenoid valfi
4729051110

Semi treyler / Ceki
treyleri (kaldirilabilir
ilave aksi olan)

ECAS 2-Ayar Noktasi
ile kombinasyonda
kaldirilabilir ilave aks
kumandasi.

Bir veya birden
fazla akstaki surts
yuksekliginin
kumandasi.

Paralel olarak
kumanda edilen bir
veya iki kaldinlabilir
ilave aks igin kaldir/
indir iglemi.

Kalan basing koruma
Ozelligi ile kalkis
yardimi mamkain.

2 devreli, pals
kontrolli

ECAS solenoid valf igin
kablo
449 445 XXX 0

ECAS 2-Ayar-Noktasi
icin kablo
449 439 XXX 0

Cekme aksi valfi
472195066 0

Sirim E4'ten
sonraki

TEBS E Multi-Voltage
sistemine sahip
treyler araclari

Bir cekme aksina ait
tasiyici koruklerine
hava doldurulmasi ve
bunlarin havasinin
bosaltiimasi, 6rn.
OptiTurn™ igin.

Kalan basing
korumasinin
gergeklestiriimesi
icin cekme
aksinda bir basing
sensoru gereklidir.

Cekme aksi valf igin
kablo
449 445 XXX 0
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Kaldirilabilir ilave akslar i¢in valf segiminde WABCO'nun tavsiyesi

KALDIRILABILIR ILAVE | KALDIRILABILIR ILAVE | ECAS SOLENOID VALF,
AKS VALFi, AKS VALFI, PALS KONTROLLU
YAY MEKANIZMALI PALS KONTROLLU 472905114 0
463 084 010 0 463 084 100 0 4729051110
463 084 031 0

463 084 04X 0

TEBS E MODULATORU | TEBS E MODULATORU 480 102 06X 0 (PREMIUM)
480 102 03X 0 ILE BIRLIKTE
(STANDART) ILE
BIRLIKTE

Kaldirilabilir ilave aksin kontak kapaliyken ki tutumu

Kaldirilabilir ilave aks istenen ve
parametrelenen konumda kalir X v v
(kaldirilmis veya indirilmig).

Kaldirilabilir ilave aks indirilir.
v X } 4

Kaldirilabilir ilave aks kumandasi, kalkig yardimi, zorunlu indirme, OptiTurn™/OptiLoad™

Dinamik tekerlek mesafesi ayari
olmayan bir kaldirilabilir ilave v v v
aks.

Dinamik tekerlek mesafesi ayari
olmayan iki kaldirilabilir ilave v v v
aks.

Aks Ureticilerinin tavsiyesi:
iki kaldirilabilir ilave aks sdz
konusu ise bir aks 2 devreli
dizenlenmis olmaldir.

Yukleme slreci esnasinda

veya viraj gegislerinde yuk X v v
aktarimi igin aks 3'te dinamik
tekerlek mesafesi ayari olan
bir kaldirilabilir ilave aks veya
¢ekme aksi.

Kullanim

Kullanim ile ilgili bilgiler, bkz. Bolim "10.6 Kaldirilabilir ilave akslarin kullanimi™,
Sayfa 189.

Parametreleme

Arag konfigiirasyonunun belirlenmesi TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde Sekme
2, Arag Uzerinden gerceklestiriimektedir.

Kaldirilabilir ilave aks valfi ve kumanda basinglarinin belirlenmesinin devami
Sekme 5, Kaldirilabilir ilave aks kumandasi Gzerinden gerceklestiriimektedir.

Kullanilan GIO ge¢me yerlerinin belilenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.
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6.2 Kalan basing koruma o6zellikli gekme aksi kumandasi

Arag tipi
Cekme aksi / Miteakip yonlendirmeli aksi olan semi treylerler.

Cekme aksi ve OptiTurn™/ OptiLoad™ fonksiyonu olan semi treylerler, bkz.
Bolum "6.7 Dinamik tekerlek mesafesi ayari”, Sayfa 83.

Amag

Cekme aksi kullaniminda koértigin havasi tamamen bosaltiimamalidir, aksi
takdirde hava kérugunun ylzeyleri birbirine strtiinecek (kéruklerin kirismasi) ve
hasar olusma riski dogacaktir.

Entegre edilmis olan bu fonksiyon, tasiyici kérukler icinde kalan basing
koruma 6zellidi ile lastik hasarlarinin, yodun lastik asinmasinin ve olasi koéruk
hasarlarinin énlenmesine yardimci oluyor.

Montaj

Cekme akslarinda tekerlek devir sayisi algilanmali ve frenleme ayri bir
modilatér Gzerinden kumanda edilmelidir.

WABCO'nun tavsiyesi: Cekme aksi, EBS réle valfi (4S/3M Sistemi) Uzerinden
frenleyin.

Ayrica, cekme akstaki koruk basinglarinin dlgtlmesi igin harici bir aks yuku
sensoru e-f monte edilmelidir.

Cekme aksin kumandasi igin pals kontrollG bir kaldirilabilir ilave aks valfi (LACV-
IC) kullaniimahdir.

Yay geri donUslu kaldirilabilir ilave aks valfi kullanilamaz.

Parametreleme

TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Sekme 2, Ara¢ Uzerinden bir aks gekme aksi
olarak tanimlanmis durumda olmalidir.

Sekme 5, Kaldirilabilir ilave aks kumandasi lGzerinden gekme aksina ait kalan
basin¢ tanimlanmaktadir. Kalan basin¢ deder olarak 0,3 bar'dan blyuk bir
degder olarak ayarlanabilir.

6.3 Entegre elektronik kumandali havali suspansiyon (ECAS)

Arag tipi
Havali siispansiyonlu tim treyler araglari.
iki kumanda devresi gergeklestirilebiliyor:
B 1-Ayar Noktasi
B 2-Ayar-Noktasi (siirum TEBS E2'den itibaren)
Belirtilen sistemler

B Semi treyler, Merkezi aksh treyler:
Tek tekerlek stispansiyonu olan araglarda yan ayar olarak 1-Ayar Noktasi
veya 2-Ayar Noktasi.
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B Ceki treyleri:
On ve arka aks igin 2-Ayar Noktasi.

Amag

ECAS'In temel fonksiyonu, 6rn. yik durumundaki degisiklikler veya yeni hedef
degerler (6rn. uzaktan kumanda Unitesi tarafindan verilen) nedeniyle olusan
seviye farkliliklarini dengelemektir. Bu farkliliklar, arag aksi ile arag sasesi
arasindaki mesafesinin degismesine yol agar. ECAS bu ayar sapmalari bir
seviye ayari yardimiyla dizeltir.

ECAS'In en 6nemli avantaji seyir esnasindaki duguk hava tuketimi ve dururken
gerceklestirilen hizli ayar surecidir. Seviye ventili sadece suris seviyesini
ayarlarken, ECAS ile her turlu seviye sabit tutulabilir.

Fonksiyon

Bir mesafe sensori arag Ust yapisina sabitlenmis ve bir kol sistemi lizerinden
arag aksina baglanmis durumdadir. Bu sensor belirli zaman araliklarinda aks
ve Ust yapi arasindaki mesafeyi 6lger. Zaman araliklari aracin isletim durumuna
baghdir (siiris veya yukleme igletimi).

Belirlenen 6l¢giim degeri ayar devresinin gergek degeridir ve ECU'ya iletilir. ECU
icinde bu gercek deger ECU iginde tanimli hedef deger ile karsilastirilir.

Gergek deger ve hedef deger arasinda izin verilmeyen bir fark varsa (ayar
sapmasi), ECAS solenoid valfine bir ayar sinyali gonderilir. ECAS solenoid valfi
bu ayar sinyaline bagl olarak simdi tasiyici kérigu kumanda eder ve kortuge
hava verir veya havasini bogaltir. Tasiyici kérikteki basing dedisimi nedeniyle
arag aksi ve arag Ust yapisi arasindaki mesafe de degisir. Mesafe yeniden
mesafe sensorl tarafindan algilanir ve déngu bastan baglar.

' Taraf bagina (yanlamasina) farkli basinglara sahip olan araglarda, fren kuvveti

= kontroli igin her zaman daha ylksek olan kériik basincinin kullaniimasi
saglanmalidir. Aksi takdirde arag icin gerekli yavaslama saglanamayabilir.
Bunun icin bir Select-High valfi Gzerinden her iki tarafa ait koriik basinglar
TEBS E modiilatériine baglanmaktadir.

Ancak, sonraki bélimde agiklanan, ikinci bir aks yiki sensoéri yardimiyla
gerceklestirilen ortalama deger olusturulmasi daha iyidir, bkz. Bélim "5.9.2
Otomatik yuke bagh fren kuvveti kontrolu (Yuk Algilama Valfi)", Sayfa 36.

Bilegenler

BILESEN / PARCA AMAC /
NUMARASI ARAC TIPI FONKSIYON NOT

TEBS E modulatéri | Haval sispansiyonlu | Elektronik havali TEBS E modulatéri
480 102 06X 0 tim treyler araglari suspansiyonun (Premium), PEM ile

ayarlanmasi ve

denetlenmesi

BAGLANTI
KABLOSU
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BILESEN / PARGA
NUMARASI

AMAG /

FONKSIYON

BAGLANTI
KABLOSU

Elektronik genisletme
moduli

4461220700

‘ ARAC TIPI

Havali stispansiyonlu
tim treyler araglar

2-Ayar-Noktasi
(stirim TEBS E2'den
itibaren)

‘NOT

TEBS E4'ten
itibaren 2-Ayar
Noktasi igin gerekli
degildir.

TEBS E modilatori
(Premium) ile birlikte

TEBS E
449 303 XXX 0 igin
kablo

eTASC
463 090 5XX 0

Havali stispansiyonlu
tum treyler araclari

Kaldirma ve indirme
icin manuel kontrollG
ECAS valfi

Sadece TEBS

E modulatori
(Premium), strim
TEBS E3'ten
itibaren ve mesafe
sensord ile birlikte
mumkundar

ECAS solenoid
valf igin kablo
449 445 XXX 0

ECAS solenoid valfi
472 8800300
Multi-Voltage
472 8800720

Semi treyler /
Merkezi aksli treyler
(kaldinlabilir ilave aks
yok)

1-Ayar Noktasi

Paralel olarak
baglanmis bir veya
birden fazla aks igin
surds yuksekliginin
kumandasi
(kaldir/indir)

Aracin her iki
tarafindaki tasiyici
korukler bir enine
kisma tertibati
Uzerinden birbirine
baglanmis durumda.

ECAS solenoid
valf icin kablo
449 445 XXX 0

ECAS solenoid valfi | Ceki treyleri 2-Ayar Noktasi (iki 2-Ayar-Noktasi 2x ECAS solenoid
472 880 020 0 (kaldirilabilir ilave aksta kaldir / indir (stirum TEBS valf igin kablo
(On aks) aksi yok) islemi) E2'den itibaren) 449 445 XXX 0

472 880 030 0 On aks ve arka aks Aracin helt iki

tarafindaki tagiyici
(Arka aks) kériikler bir enine
kisma tertibati
Uzerinden birbirine
baglanmis durumda.
ECAS solenoid valfi Semi treyler/Merkezi Arag taraflarinin 2-Ayar | 2-Ayar-Noktasi (stirim | ECAS 2-Ayar-

4728800010

4728800700
(Multi-Voltage)

aksh treyler (aks(lar)
In taglyici korukleri
birbirine bagh degil)
(kaldirilabilir ilave aks
yok)

Ceki treyleri (akslarin
tastyici korukleri
birbirine baglanmis
durumda)

Noktasi veya bir ¢eki
treylerinin 6n ve arka
aksin kumanda edilmesi

TEBS E2'den itibaren)

Noktasi i¢in kablo
449 439 XXX 0
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BILESEN / PARGA
NUMARASI

AMAG /
FONKSIYON

BAGLANTI
KABLOSU

ECAS solenoid valfi
472905114 0

ARAC TIPI

Kaldirilabilir ilave aksi/
arka aksi olan semi
treyler / merkezi aksli
treyler

Kaldirilabilir ilave aksi
olan ceki treyleri

1-Ayar Noktasi

Paralel olarak
baglanmis bir veya
birden fazla aks icin
surils yuksekliginin
kumandasi (kaldir/indir)

NOT

Pals kumandall
kaldirlabilir ilave aks
Bir ¢eki treylerine ait
on aksi ek olarak valf
472 880 030 0 ile
kumanda edilebilir.

ECAS solenoid valf igin
kablo 449 445 XXX 0

ECAS solenoid valfi
4729051110

Kaldirilabilir ilave aksi
olan semi treyler/
merkezi aksli treyler
(aksin(akslarin) tastyici
korukleri birbirine
bagli durumda degil) /
Ceki treyleri arka aksi
(kaldirilabilir ilave aksi
yok)

Kaldirilabilir ilave

aksi olan ceki treyleri
(akslarin tasiyici
korukleri birbirine
baglanmis durumda)

2-Ayar Noktasi

Paralel olarak
baglanmis bir veya
birden fazla aks igin
suris yuksekliginin
kumandasi (kaldir/indir)

2-Ayar-Noktasi (strim
TEBS E2'den itibaren)
Pals kumandall
kaldirlabilir ilave aks

ECAS solenoid valf igin
kablo 449 445 XXX 0
ECAS 2-Ayar-

Noktasi icin kablo

449 439 XXX 0

Mesafe sensori
441 0501000

Havali stispansiyonlu
semi treyler / geki
treyleri

Sirls seviyesinin
Olcimi

istisnasiz sekilde
sadece mesafe sensori
441 050 100 0"
kullanin.

Mesafe sensorl
449 811 XXX 0 igin
kablo

Kol
441 050 718 2
441 050 641 2

Havali stispansiyonlu
tum treyler araclari

Mesafe sensoéri
kolunun uzatiimasi

Mesafe sensoriine
takilmasi

Yonlendirmeli baglanti
433 4010030

Havali siispansiyonlu
tim treyler araglari

Aks ile baglanti

ECAS kumanda kutusu
446 156 02X 0

446 156 0210

Kaldirilabilir ilave aksi
olmayan semi treyler

446 156 022 0

Kaldirilabilir ilave aksli
semi treyler

446 156 023 0
Ceki treyleri

Kaldirlabilir ilave
aks kumandasinin
ve seviyenin,
surlcu tarafindan
ybnlendirilmesini
saglayan uzaktan
kumanda Unitesi

(6 tus ile).

Treylerin yanina monte
edilmigtir.

ECAS kumanda kutusu
449 627 XXX 0 igin
kablo
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BILESEN / PARGA
NUMARASI

AMAG /
FONKSIYON

BAGLANTI
KABLOSU

ECAS uzaktan
kumanda Unitesi

446 056 1170

‘ ARAC TIPI

Semi treyler /
Ceki treyleri

Kaldirlabilir ilave

aks kumandasinin

ve seviyenin,

surlcu tarafindan
ybnlendirilmesini
saglayan uzaktan
kumanda Unitesi

(9 tus ile).

Cogunlukla treylerin yan
tarafina monte edilir.

‘NOT

Uzaktan kumanda
Unitesi ve kablo
baglantisi nemden
korunmalidir.

ECAS uzaktan kumanda
Unitesi 449 628 XXX 0
icin kablo

ECAS uzaktan
kumanda Unitesi

Semi treyler /
Ceki treyleri

Kaldirilabilir ilave
aks kumandasinin

Uzaktan kumanda
Unitesi ve kablo

yonlendirilmesini
saglayan gosterge ve
kumanda konsollari.
Cogunlukla treylerin yan
tarafina monte edilir.

aragclar igin)
Yedek aki
446 192 920 2

446 056 25X 0 ve seviyenin, baglantisi nemden
surGcd tarafindan korunmalidir.
yonlendirilmesini Cogunlukla treylerin
sadlayan uzaktan yan tarafina monte
kumanda Unitesi edilir.
(12 tus ile).

SmartBoard Semi treyler / Kaldirilabilir ilave 4461921100 TEBS E

446 192 11X 0 Ceki treyleri aks kumandasinin (entegre akii ile) 449 911 XXX O'a
ve seviyenin 446 192 111 0 baglant
strtict tarafindan (tehlikeli madde tasiyan | Elektronik

genisletme modulu
449 906 XXX 0'a
baglanti

Trailer Remote Control
(Treyler Uzaktan
Kumandasi)

446 1220800

Treyler araclarinin
kumanda edilmesi igin
¢ekici arag icindeki
uygulama

Tam ¢ekici araglar

Kaldirilabilir ilave

aks kumandasinin

ve seviyenin

sirlicl tarafindan
yonlendiriimesini
saglayan gosterge ve
kumanda konsollari
(strlcl kabininden)

Sadece elektronik
genigletme moduli

ile birlikte ve siriim
TEBS E2 Premium'dan
itibaren kullanilabilir.

Teslimat kapsamina

dahil olanlar:

B Trailer Remote
Control ve kamyon
icindeki sigorta
kutusu arasindaki
baglanti kablosu

B Sabitleme tertibati

eTASC

66

eTASC, elektronik havali slispansiyonun (ECAS) solenoid valf fonksiyonlarini ve
konvansiyonel havali sispansiyonun kol kumandasini bir déner valf (TASC ve
ECAS solenoid valfi kombinasyonu) ile kombine etmektedir.

"Akim beslemesi Agik" isletim durumunda elektronik havali fonksiyonun (ECAS)
komple fonksiyon kapsami hizmettedir.

Bir ¢eki treylerinin 6n ve arka aksinin kumandasi iki eTASC ile
gerceklestiriimektedir. Bir semi treylerinde iki eTASC ile taraf bagina kumandaya
musaade edilmez.

Kaldirma

Kolun saat yoninin tersine déndiriimesi ile korikler hava ile dolar ve aracin
sasesi kaldirilr.
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indirme

Kolun saat yoniinde dondiriimesi ile koériklerin havasi bosaltilir ve aracin
sasesi indirilir.

RSD (Rotary Slide Detection / Doner valf tanimlamasi)

Kolun birakilmasindan sonra kol otomatik olarak "Durdur" pozisyonuna geri
doner. Trailer EBS E simdi glincel seviyeyi hedef seviye olarak algilar. Bu hedef
seviye bir sonraki kullanici miidahalesine, kontak kapatmaya veya yola ¢ikmaya
kadar dizenlenir. Bu seviye (Return-to-Load) ECAS tarafindan kumanda edilir.

Cihaz varyanti "Emniyet Salteri": Kolun birakilmasindan sonra kol otomatik
olarak "Durdur" pozisyonuna geri déner. Trailer EBS E glincel seviyeyi hedef
seviye olarak algilar. Bu hedef seviye bir sonraki kullanici miidahalesine, kontak
kapatmaya veya yola ¢ikmaya kadar dizenlenir.

Cihaz varyanti "indirmede sabitleme": Kolun birakilmasindan sonra kol
"Indir" pozisyonunda kalir. Arag tampona kadar algalir. Bagka bir kullanici
midahalesi olmadigi surece, kol ancak siruse baslanilan anda otomatik olarak
"Durdur" (Stop) konumuna geri doner ve normal seviye Trailer EBS E tarafindan
dizenlenir (RtR fonksiyonu).

Cihaz varyanti "Kaldirma esnasinda sabitleme™: Kolun birakiimasindan
sonra kol "Kaldir" pozisyonunda kalir. Arag kalibre edilen azami yiikseklige
kadar kaldirilir. Akim beslemesi olmadan arag, tutma halatlari igine kadar veya
pnématik ylkseklik sinirlama valfi tarafindan belirlenen sinirlamaya kadar
kaldirilir. Srise baslanildiginda kol otomatik olarak "Durdur" (Stop) konumuna
geri gelmektedir ve normal seviye Trailer EBS E tarafindan ayarlanir (RtR
fonksiyonu).

Kontak kapali / ara¢ ayrilmigken ki tutum: Arag, kontak agikken oldugu
gibi kumanda edilir. Fakat erisilen seviye hedef seviye olarak algilanmaz ve
muteakip bir ayarlama yapilmaz, érn. yikleme veya yik bosaltma esnasinda.

RtR Fonksiyonu sadece arag ISO 7638 lizerinden besleniyorsa hizmettedir.
Fren lambasi (24N) tizerinden besleme saglandiginda RtR ancak ilk frenlemede
RtR hizi agildiginda ayarlanmaktadir, bu esnada frenleme veya TEBS E akim
beslemesi suresi yukseklik ayari i¢in yeterli olmalidir.

Tdm igletim durumlarinda manuel kaldirma, stop ve indirme mimkun
olmaktadir. Bu sayede feribot isletimi gibi durumlarda hizli bir ylkseklik
uyarlamasi mimkin olmaktadir.

Sistem gerilimle beslenmektedir
"Akim beslemesi Acik" isletim durumu gerilimle beslenen treyler aracini tarif
etmektedir. Bu durum Ug farkli sekilde gergeklestirilebilir:

B Cekici arag ve treyler gerilim beslemesi ISO 7638 ve fren lambasi beslemesi
ISO 1185 lzerinden birbirine bagh ve kontak agik durumdadir.

B |SO 7638 ve ISO 1185 bagl, kontak kapali ve Stand-by isletimi
etkinlestirilmis durumdadir.

B Treyler araci kendine ait bir akli Gzerinden gerilimle beslenmektedir.

Elektronik havali stispansiyon arag yuksekligini hem suriis esnasinda hem

arac dururken kumanda etmektedir. Konvansiyonel havali siispansiyonlardan
farkli olarak seviye doner kol ile ara¢ dururken manuel ayarlandiginda - orn. bir
yukleme rampasinda - dahi kumanda edilmektedir. Normal seviye digmesi veya
SmartBoard yoluyla siiris seviyesine manuel geri donus, bellek seviyeleri ve
otomatik yukseklik sinirlandiriimasi gibi hizmettedir.
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Sistem i¢in gerilim beslemesi yok

"Akim beslemesi Kapall" isletim durumu gerilimle beslenmeyen treyler aracini
tarif etmektedir. Bu durumda treyler c¢ekici aragtan ayrilmis durumda olabilir
veya gekici araca giden ISO 7638 baglantisi mevcut olabilir; fakat ¢ekici arag
kontak kapali durumdayken Klemens 30 beslemesini kapatiyor.

Bu isletim durumunda ust yapi ylksekligi kumanda kolu ile manuel sekilde
degistirilebilir. Ayni zamanda elektronik havali stispansiyona ait fonksiyonlar
etkin degildir. Boylelikle yikleme ve bosaltma stirecleri tarafindan tetiklenen
seviye degisiklikleri, sistem tarafindan ayarlanmaz, bunun yerine bunlar ihtiyag
olmasi halinde kolun kumanda edilmesi ile manuel olarak ayarlanabilir. Basingli
hava beslemesi bu durumda rezerv basing haznesi tarafindan saglanmaktadir.
Yukseklik sinirlandiriimasi bu durumda sadece opsiyonel bir ek valf tarafindan
gerceklestirilebilir.

Fren lambasi beslemesi

"Fren lambasi beslemesi 24N" isletim durumu istisnasiz sekilde sadece

ISO 1185 veya ISO 12098 lGzerinden gekici araca baglanmis olan bir treyler
aracini tarif etmektedir. Ust yapi ara¢ dururken manuel olarak kumanda kolu ile
kaldirlabilir ve indirilebilir. Stiris esnasinda frenin her kumanda edilmesinde
Ust yapl seviyesi igin otomatik bir dengeleme sireci gergeklestiriimektedir. Ek
olarak RtR fonksiyonu da etkinlestirilir. SUrlis seviyesine ulasmak igin birden
fazla frenleme gerekli olabilir.

Return to Load

OptiLevel programlanmis bir seviyeye ayarlanmis ise, treyler aracini bu
seviyede tutmaktadir. Gerilim ile beslendiginde OptiLevel yik durumu
degisikliklerini ve ylikleme ve bosaltma esnasindaki forklift hareketlerini derhal
dengelemektedir.

eTASC varyantlari (2 devreli)

KALDIRMA iINDIRME
BAGLANTILAR |KONTROL |ESNASINDA |ESNASINDA
VARYANT 1,2.2,24  |BAGLANTISI |SABITLENME |SABITLENME
463 090 500 0 212x1,5 v X v
463 090 501 0 #8x1,5 v X v
463 090 502 0 M 16x1,5 v X v
463 090 503 0 M 16x1,5 (4 v v
#8x1,5
463 090 504 0 v X v
212x1,5
463 090 510 0 M 16x1,5 X X X

Yiikseklik sinirlamasi

eTASC ile ayrica kontak kapali oldugunda da arag indirilebilir ve kaldirilabilir.
Bu durumda yiikseklik igin bir denetim gerceklesmez, boylece ECAS yukseklik
sinirlamasi etkili olmaz.

Azami yuksekligin agilmasina kargl korunmak zorunda olan araglar, bu
nedenle tutma halatlari veya bir pndmatik sinirlandirma valfi 964 001 002 0 ile
donatilmalidir. Mekanik olarak ayarlanan yukseklige erisilmesi durumunda bu,
eTASC ve rezerv kabi arasindaki baglantiyi keser.
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eTASC montaji
Montaj ile ilgili bilgiler, bkz. Bélim "8.10 eTASC montaji”, Sayfa 169.

Parametreleme

Parametreleme TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Sekme 7, Havali stispansiyon
Uzerinden gerceklestiriimektedir.

Kontak “Acik” oldugunda sistem tepkileri

Arag dururken seviye Arag dururken seviye 7 Arag dururken seviye P Arag dururken seviye
ayari yok ayari yok ayari yok ayari yok
Parametreleme
" Manuel kaldir / indir Manuel kaldir / indir v Manuel kaldir / indir Manuel kaldir / indir
(eTASC) (eTASC) (eTASC) (eTASC)
H RSD m Kullaniimiyor B Return to Load olmayan | ® Kullaniimiyor
CY PSRN G WITEGT e @ Return to Load B RSD yok RSD B RSD yok
B Return to Load yok B Return to Load yok
STHET S LETGRVEAERCE TG (oil @ B Eksiksiz ECAS B Eksiksiz ECAS B Eksiksiz ECAS B Return to Load
kumanda elemani islevselligi, bkz. islevselligi, bkz. islevselligi, bkz. olmayan ECAS
tizerinden kullanim Sayfa 62 Sayfa 62 Sayfa 62

Mesafe sensorleri

TEBS E ve elektronik genisletme modulu ile gergeklestirilen 2-Ayar Noktasi'nda
mesafe sensdrlerinin kurulumu / parametrelenmesi igin su olanaklar mevcuttur:

B Bir mesafe sensort TEBS E'ye, diger bir mesafe sensoru elektronik
genisletme modiiliine baglanir.

B Her iki mesafe sensoru elektronik genisletme moduline baglanir.

B Her iki mesafe sensorii TEBS E'ye baglanir (Siiriim TEBS E4'ten itibaren).
Parametreleme

Mesafe sensorlerinin eslestiriimesi parametreleme esnasinda TEBS E
Diyagnoz Yazilimi iginde Sekme 11, Soket, TEBS E & ELEX.

Montaj

Mesafe sensorlerinin montaji ile ilgili bilgiler, bkz. B6lim "8.6 Mesafe sensori
montajl", Sayfa 154.

Kullanim

Kullanim ile ilgili bilgiler, bkz. Bolim "10 Kullanim", Sayfa 178.

6.3.1 Hedef seviye ayari

Hedef seviye

Hedef seviye, arag Ust yapisi ve arag aksi arasindaki mesafe igin hedef
degerdir. Bu hedef seviye kalibrasyon ve parametreleme Uzerinden veya surtcu
tarafindan (6rn. SmartBoard tGzerinden) tanimlanir.

Fonksiyon

Aktlator olarak iglev goren bir solenoid valf kumanda edilir ve tasiyici kdrigine
hava verilmesi/tasiyici koriikten hava bosaltiimasi Gzerinden mevcut seviye
hedef seviyeye getirilir.
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Bu, asagidaki durumlarda gerceklesir:

B Tolerans araligi disina ¢gikan ayar sapmalari (6rn. agirlik degisiklikleri
nedeniyle)

B Hedef seviye icin 6n ayar degerinin degistiriimesi (0rn. bir bellek seviyesinin
secilmesi nedeniyle)

Konvansiyonel havali sispansiyondan fakli olarak sadece siiris seviyesi degil,
ayni zamanda 6n secimi yapilmig her seviye kumanda edilir. Bdylece yukleme

ve bosaltma sireglerinde ayarlanan bir seviye de, hedef seviye olarak kabul

edilir ve kumanda edilir.

Farkli sekilde agiklarsak: Ylk degisikliginde arag ayarl seviyede kalmaktadir,
buna karsin konvansiyonel havali siispansiyonlarda el ile ek ayarlama
yapilmahdir, yani arag Ust yapisi yikleme yapilirken algalir ve bosaltma

yapilirken yukselir.

Akim beslemesi kesildiginde veya yetersiz hava beslemesinde, 6rn. kontagin
kapatiilmasi nedeniyle, hedef seviye i¢in ek bir ayar gergeklesmez.

Konvansiyonel havall slispansiyonlarin aksine elektronik seviye ayari hiz
sinyalini kullanarak statik ve dinamik tekerlek yUkl degisimi arasinda ayirim
yapmaktadir. Seyir esnasinda seviye degisiklikleri sadece gecikmeli olarak
ayarlanir. Arag, érn. ¢cukurlu yollardaki yaylanma esnasinda da ayarlansa,
basin¢li hava gereksiz sekilde tlketilirdi.

Uygulama

STATIK TEKERLEK YUKU DEGISiMi | DINAMIK TEKERLEK YUKU DEGISIMI

B YUk durumu degisikligi nedeniyle
B Durma esnasinda
B Dusuk arag hizlarinda

B YUiksek hizlarda kasisler ve gukurluklar
nedeniyle dinamik tekerlek yukl degisiklikleri
meydana gelmektedir.

B Yokus c¢ikildiginda veya yokustan inildiginde
tekerlek yuki degisir, bu durum ise ayar
kalitesini etkiler.

Ayar fonksiyonlari

Elektronik seviye ayari tarafindan
mevcut degerin kontrolu ve gerekli
durumda ilgili havali stispansiyon
koruklerine kisa araliklarla hava
doldurarak veya bunlarin havasi
bosaltilarak dizeltiimesi (6rn. 1x
saniye basina — parametre izerinden
ayarlanabilir), Genigletiimis ECAS
parametreleri, Ayar gecikmesi.

Dinamik tekerlek yuku degisiklikleri, tagiyici
koéruklerin yaylanma tutumu ile dengelenmelidir.
Bu durumda bir kérige hava verilmesi veya
bunun havasinin bosaltiimasi istenmez,

cunk( sadece kilitli havali sispansiyon koragu
neredeyse sabit kalan yaylanma ozellikleri
sergiler.

Dengelenme sureci esnasinda koruk icinden
akstaki fazla hava bosaltilirsa, daha sonra
yaylanma esnasinda bu hava tekrar yerine
konmalidir, sonug olarak bu durum kompresére
daha fazla yuk binmesine ve yakit tiiketimine
de yansimaktadir. Bu nedenle daha yiksek
hizlarda ayar 6nemli élgiide daha buyik zaman
araliklari ile normalde her 60 saniyede bir
gerceklestirimektedir. Hedef/Mevcut deger
karsilastiriimasi buna karsin surekli olarak
gerceklestirilir.

Not

Yoldaki her engebe dengelenemediginden,
orn. koétd zemin kosullarinda, elektronik havali
suspansiyonunun hava tuketimi, seviye ventili
olan konvansiyonel seviye ayar sistemlerinden
daha dusuktdr.
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ECAS miiteakip calisma stiresi

ECAS sadece kontak agik iken kurallara uygun sekilde galisir. Parametreler
Uzerinden kontak kapatildiktan sonra bir ECU Stand-by siiresi ayarlanabilir ve
bu slire boyunca ECAS icin bir miteakip ¢alisma olanagi saglanabilir.

' Bu fonksiyon gerilim beslemesi Klemens 30 tzerinden uygulanmaktadir. Her
= ¢ekici arag bu fonksiyona misaade etmez; etmeyenlerde Klemens 15 ve 30
paralel sekilde kapatiimaktadir.

Kontak kapatildiktan sonra hedef deger ayan

Bu dizenleme kaldiriimig bir kaldirilabilir ilave aksin kontak
kapatildiktan sonraki indirme sureciyle ilgilidir. Kaldirilabilir ilave
aksin indiriimesi esnasinda saside olugan yUkseklik degisikligi
dengelenmektedir.

6.3.2 Surus seviyeleri
Suriis seviyesi | (normal seviye)

Sirts seviyesi | (normal seviye), optimum kosullar (optimum Ust yapi yikseklidi)
altinda suris icgin arag Ureticisi tarafindan tanimlanan hedef seviyedir.

Surids seviyesi |, yasal diizenlemelere bagi olan aracin toplam yuksekligini
ve slrus dinamigi icin gok 6nemli olan aracin agirlik noktasinin yiksekligini
belirlemektedir.

Normal seviye, aracin temel tasarim degeri olarak tanimlanir.
Sirus seviyesi ll

Surls seviyesi ll, siiris seviyesi I'e (normal seviye) olan fark olarak
parametrelenir. Siris seviyesi Il siiriis seviyesi I'den daha algak ise bu deger
TEBS E Diyagnoz Yazilimi igine negatif sekilde girilmelidir.

Kullanim

B Semi treylerin farkli gekici araglar (farkli tabla ylikseklidi olan) arkasinda
kullanilmasi durumunda, Ust yap1 duruma bagh olarak yatay hizaya
getirilebilir.

Sirus seviyesi lll

Sirus seviyesi lll, suris seviyesi ll'ye benzer bir slriis seviyesidir; ancak azami
ust yapi yuksekligine denktir ve bdylece en yuksek slrus seviyesidir.

Sirus seviyesi lll simdiye kadar sadece hiz lizerinden
secilebiliyordu. Sirim TEBS E2'den itibaren ECAS kumanda
Unitesi Uzerinden segmek de mimkunddir.

Kullanim
B Treylerin farkh tabla ylksekliklerine uyarlanmasi igin.

B Yakit tasarrufu (6rn. yiksek hizda).

B Daha yiiksek enine stabilite elde etmek amaciyla aracin agirlik noktasinin
alcaltilmasi igin.
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Hiza bagli Ust yap! indiriimesinde, daha yuksek hizlara, kérigin komple
yay yolunun degerlendirilmesini gerektirmeyecek kadar dizgiin zeminlerde
ulagildigi varsayilmaktadir.

Suriis seviyesi IV

Parametreleme Uizerinden, yik bosaltma seviyesi fonksiyonunun
veya ek bir slirlis seviyesi IV'Un kullanilip kullaniimayacagi
segcilebilir.

Yuk bosaltma seviyesi

Yuk bosaltma seviyesi, aracin daha kolay bosaltiimasi igin yalnizca hareketsiz
durumdayken veya dusuk hizdayken etkinlestirilir. Hiza ulasildiginda, son
kaydedilen seviye otomatik olarak yeniden ayarlanir.

Kullanim

B Ani serbest birakma nedeniyle sert geri donusleri 6nlemek icin damper
aracin indirilmesi (yukin bosaltiimasi).

B Yol tankerlerinin, en iyi bosaltma konumuna otomatik olarak getirilmesi.

B Gelistirilmis denge.
Yiik bosaltma seviye salteri

Ornek: Damper kaldirildiginda salter durumunu degistiren bir salter dampere
monte edilmis ise o zaman arag, damper kaldirilir kaldirilmaz otomatik sekilde
parametrelenmis bir seviyeye indirilir. ideal durumda bu deger bir damperde
tampon veya alt kalibrasyon seviyesine denktir. Bu, ani bosaltma sirasinda aks
kombinasyonunun agsir1 yiklenmesini énler.

Fonksiyon, otomatik sekilde hiz v > 10 km/s oldugunda devre digi birakilir.

Parametrelenen yik bosaltma seviyesi, parametrelenen alt veya Ust seviyenin
disinda ise strok bu seviyelere sinirlandirilir.

Parametre seviyeleri bu aralik disinda bir degeri belirtse bile, yik bosaltma
seviyesi, yalnizca Ust ile alt kalibrasyon seviyesi arasinda gerceklestirilir.

SmartBoard lzerinden yik bosaltma seviyesi fonksiyonu devre digi birakilabilir.

YUk bosaltma seviyesi, yol bakim araglarinin galistiriimasi gibi bir durumda
SmartBoard ile zamana bagli olarak kapatilabilir.

Yik bosaltma seviyesi parametresinden itibaren
TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde yik bosaltma seviyesi igin 2
parametre mevcuttur.

m Ust yapinin tamponlar lizerine kadar indirme
m Ust yapinin kalibre edilmis alt seviyeye kadar indirme

TEBS E Diyagnoz Yazilimi'nda ylk bosaltma seviyesi icin hiza
bagdli bir parametre olusturulmustur. Boylece yik bosaltma
seviyesi ek olarak surls seviyesi IV (normal seviye 1V) olarak da
kullanilabilir. Ayrica, surus seviyesi |, sirus seviyesi Il veya surls
seviyesi IV icin birbirinden bagimsiz olarak anahtar girislerini
calistirmak da mimkunddr.

Bellek seviyesi

ECU'da ayarlanan yik bosaltma seviyesinin aksine, bellek seviyesi
surlcu tarafindan herhangi bir zamanda tanimlanip degistirilebilir. Seviye
tanimlandiginda, sistem, tim bellek seviyelerini, kullanici tarafindan
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degistirilene kadar, yani kontak kapatildidinda bile kaydedecektir. Bellek
seviyesi, aracin tamamina uygulanir.

Her sistemde iki farkli bellek seviyesi kullanilabilir.

Kullanim

B Bir kez tanimlanan ylkseklik ile rampada yapilacak periyodik ylikleme
isletimi.

Bellek fonksiyonunu talep etmek igin ECAS uzaktan kumanda Unitesi veya

SmartBoard gereklidir.

Seviyelerin kullanim olanaklari ile ilgili daha ayrintili bilgiler, bkz. Bélum "10
Kullanim", Sayfa 178.

6.3.3 Yesil ikaz lambasi

Arag tipi

Amag

Fonksiyon

Parametreleme

ECAS olan tim treyler araglari.

ECAS arizalarinin géstergesi (Lamba yanip séner).

Treyler aracinin surus seviyesinin disinda bulunup bulunmadigini belirten
gosterge (Lamba surekli yaniyor).

Egder lamba stirekli olarak yaniyorsa, aracin glincel segili stiris seviyesi ile
fiziksel olarak mevcut fizik seviyesi arasinda sapma var demektir. SmartBoard,
ECAS uzaktan kumanda Unitesi/kutusu, Trailer Remote Control veya kaldir/indir
dugmesi ile seviye degistirilebilir.

— Gerekirse araci yeniden sliriis seviyesine getirin. Onceden segilen siiriis
seviyesi, referans niteligindedir.

— Araci, parametrelenmis olan RTR hizindan daha buiyik bir hizla hareket
ettirin.

= Daha sonra arag otomatik olarak segilen siris seviyesinde hareket eder.
Eger lamba yanip soniiyorsa, ECAS bdlgesinde bir ariza vardir.

— Diyagnoz bellegini TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile okuyun ve arizayi giderin.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde Sekme 7, Havali siispansiyon, Genisletilmis
ECAS parametreleri Gzerinden bir ikaz lambasinin kullanimi etkinlestirilebilir ve
parametrelenebilir.

— Ikaz lambasi takili Gizerine tiklayarak fonksiyonu etkinlestirin. LED varsa,
LED olarak parametresine tiklayin (kablo kopma algilamasi yok).

— Bir hatanin sadece kontagin acilmasindan sonra mi yoksa ikaz lambasi
Uzerinden surekli olarak mi gdsterilecegini tanimlamak igin Hata durumunda
tutum parametresini ayarlayin.
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Bilesenlerin baglanmasi

Su semadan 6zet: 841 802 236 0

»\’""'~®_°
REEEE 2
)
= 1
-
PARCA
POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
1 446 105 523 2 Yesil ikaz lambasi
m LED veya ampul
B Treyler aracinda
surdcinun goéris
alanina (dikiz aynasinin
Ustine) monte edilir
2 449 535 XXX 0 Universal kablo
W 4 kutuplu agik
449900 100 0 Yesil ikaz lambasi igin
kablo
Superseal / acik uglu
6.3.4 Otomatik seviye kontroliiniin gegici olarak devre digi birakiimasi
Arag tipi
ECAS olan tum treyler araglari (dahili TEBS E).
Amag
Rampada hava tuketimini disirmek i¢in, 6rn. ylikleme ve ara¢ dururken,
bosaltma islemlerinde otomatik seviye kontroliiniin gegici olarak devre digi
birakilmasi.
Fonksiyon

Seviye kontroll, durur vaziyetteyken bir salter ya da SmartBoard tizerinden
devre disi birakilir.

SmartBoard iginde menu sadece, Seviye ayari kapatma salteri fonksiyonu
etkinlestirilmis veya eTASC parametrelenmis ise gorulebilir durumdadir.

Salterin tetiklenmesiyle veya SmartBoard'daki "Seviye ayari Kapall" mentsi
Uzerinden muteakip ayar durur vaziyetteyken iptal edilir.



http://wdesinform/scripts/download.php?from=/intl/de/inform.php&lang=&keywords=8418022360&file=../intl/drw/9/8418022360.pdf
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' Bu fonksiyon ile kaldirilabilir ilave aks otomatigi, kalkis yardimi, OptiTurn™ v.s.
= gibi tim kaldirilabilir ilave aks fonksiyonlari da sonlandirilir. Tim kaldirilabilir
ilave akslar indirilir.

Kontak reset edildikten sonra veya arag tekrar > 5 km/s hizla hareket eder
etmez, otomatik seviye ayari ve tim kaldirilabilir ilave aks fonksiyonlari tekrar
etkinlegtirilir.

Bilesenlerin baglanmasi

Kumanda igin su bilesenler ayarlanabilir:

oo T
A
GIO >/

1.3 Pin 3

PARCA

POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA

A WABCO'nun Salter
teslimat
kapsamina dahil
degildir
446 192 11X 0 Buna alternatif olarak:
SmartBoard

B SmartBoard
449 911 XXX 0 igin
kablo

449 535 XXX 0 Universal kablo
B 4 kutuplu agik

Parametreleme

ECAS etkinlestiriimesi ve bilesenlerin eslestirimesi TEBS E Diyagnoz
Yazihimi iginde Sekme 2, Arag ve Sekme 7, Havali siispansiyon (izerinden
gerceklestiriimektedir.

Ayarlarin devami Sekme 7, Havali stispansiyon, Genisletilmis ECAS
parametreleri Uizerinden gergeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO ge¢me yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gergeklestiriimektedir.

6.4 Hiz salteri (ISS 1 ve ISS 2) ve RtR

Arag tipi

Tam treyler araglari
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Amag

Fonksiyon

Bilesenlerin baglanmasi

iki entegre hiz galteri ISS 1 ve ISS 2 ile treyler igindeki iki fonksiyonu birbirinden
bagimsiz olarak kumanda edilebilir.

RTR (Return to Ride) kullanimi ile havali sispansiyonlu arag surtse
baslandiktan sonra otomatik sekilde suris yuksekligine getirilir.

Arag bir parametrelenmis hiz sinirini asarsa veya onun altinda kalirsa, gikiglarin
kumanda durumu degismektedir. Béylece, solenoid valflerin hiza bagli olarak
acilmasi veya kapatiimasi mimkin olmaktadir.

Yoénlendirmeli akslarin basit bir sekilde kilittenmesi tipik bir uygulama drnegidir,
bkz. Bélim "6.23 Yonlendirmeli aksin kilittenmesi", Sayfa 116. Cikisin salter

durumunun degistigi her iki hiz siniri, 0 ila 120 km/s araligi dahilinde serbest
sekilde parametrelenebilir. 2 km/s'lik asgari kumanda histerisisine uyulmalidir.

Parametrelenen hiz sinirinin altinda kumanda ¢ikisi kapali durumdadir. Sinira
ulagildiginda cikis aciimaktadir ve besleme gerilimi verilmektedir. Parametre
basina kumanda fonksiyonu invers de edilebilir, bdylece siikunet konumunda
besleme gerilimi mevcut olacaktir.

Hata durumu icin kumanda ¢ikisi tarafindan kumanda edilen donanimin, aracin
surls glvenligini olumsuz etkileyen bir durumda kalmamasi garanti edilmis
olmalidir.

Ornegin gerilim beslemesi devre disi kaldiginda yénlendirmeli aks kilitli
durumda olmalidir, giinkt bu gtvenli bir durumdur.

Su semadan 6zet: 841 802 150 0
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POZISYON PARCA NUMARASI ‘ RESIM ‘AQIKLAMA
1 480 102 0XX 0 TEBS E modulatori

B Premium / Standart

2 463 090 012 0 (1 devreli; RtR, indirme TASC
konumunda sabitlenir) B Cihaz ile ilgili ayrintili bir
463 090 020 0 (2 devreli; RtR, indirme aciklamayi "TASC Trailer Air
konumunda sabitlenir, vidali birlestirmeler ve Suspension Control — Fonksiyon
kontrol baglantisi ile) ve Montaj" brosUriinde, bkz.
463 090 021 0 (2 devreli; RtR, indirme Bolim "2 Genel bilgiler”, Sayfa
konumunda sabitlenir, vidali birlestirmeler ile) 5 => Bolim "Teknik brostirler

463 090 023 0 (2 devreli; RIR, indirme iginde bulabilirsiniz.

konumunda sabitlenir)

463 090 123 0 (2 devreli; RTR, > 300 mm
strok i¢in Totmann kumandasi)

3 449 443 XXX 0 Konvansiyonel kaldirilabilir ilave aks
icin kablo, RtR

Parametreleme

Ayar Sekme 4, Standart fonksiyonlar izerinden gergeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.

6.5 Kalkis yardimi

Arag tipi
Birinci aks olarak kaldirilabilir ilave aksi veya ¢cekme aksi olan tiim havali
sUspansiyonlu treyler araglari.

Amag
Kaygan zeminlerde veya dik yokuglarda gekici arag gekmekte zorlanabilir veya
hi¢c cekemez. Cekici aracin tahrik aksi yeterli bir tutunmaya sahip degildir ve
tekerlekler patinaj yapar.

Fonksiyon

Kalkis yardiminda, semi treylerin birinci aksi kaldirilir veya basinci digirulur.
Bunun sonucunda agirlik besinci tekerlege kaydirilir ve buna bagh olarak gekici
araca ait tahrik aksinin gekisi artar.

Kalkis yardiminin etkisi ylikleme durumuna baghdir. Treylerin ana aks
Uzerindeki yuk tasiyici kérik basinci Gzerinden denetlenmektedir.

Asiri yuk degerinin %30'una ulasildiginda, kaldirilabilir ilave aks veya ¢cekme
aksi uzerindeki ylik daha fazla azaltiimaz. Kalkis yardimi surlci tarafindan
veya otomatik sekilde baglatilir.

Hiz 30 km/s'ye ulastiginda aks yeniden indirilir veya otomatik moda geri doner.
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Aks Ureticisinin kalkis yardimi ile ilgili bilgilerine dikkat edin. Bu spesifikasyonlar,
98/12/AT numarali AT direktifinin azami sinirlarini kisitlayabilir.

Valf konfiglirasyonlari

Asagidaki varyantlar segilebilir:

Yay mekanizmali kaldirilabilir ilave aks valfi (tiim araglar i¢in uygun
degildir):

izin verilen parametre edilmis koériik basinci kaldirildiktan sonra agilmazsa,
kaldirilabilir ilave aks kalkis yardimi i¢in kaldirilabilir. Kalkis yardimi sirasinda
izin verilen basing asilirsa, kalkis yardimi kesilir ve ilgili kaldirilabilir ilave aks
indirilir.

3 kere 9 t aks yuklerine izin verilen Ulkelerde, zeminde duran akslar
Uzerindeki yuk 23,4 t'yi gectigi anda kalkis yardimi iptal edilir. Dolayisiyla,
kalkis yardiminin etkisi yikleme durumuna baghdir.

Bir kaldirlabilir ilave aks valfi (yay mekanizmali) ve basincin
sinirlanmasi i¢in (kalan basing koruma) bir solenoid valf:

Kalkig yardimi igin kaldirilabilir ilave aksin yUku izin verilen parametre
edilmis korlk basincina ulasilana kadar azaltilir. Ardindan kaldirilabilir ilave
aksa ait tasiyici kérik solenoid valf Gzerinden kapatilir. Béylece kaldirilabilir
ilave aksin yuku kalkis slreci igin optimum sekilde azaltilir, bu esnada diger
akslar icin gecerli olan %30 agiri yuk degeri (parametrelenen deger) asilmaz.
(Kaldirlabilir ilave aks, ana aksta %130 aks yUkunde bosalmis durumda kalir
ve ancak 30 km/s'te tekrar indirilir.) Bu konfiglirasyon, ara¢ asiri derecede
yuklayken bile kalkis yardimina olanak tanir.

Pals kontrollii kaldirilabilir ilave aks valfi:

Kalkis yardimi i¢in kaldirilabilir ilave aksin yuku izin verilen parametre
edilmis korlk basincina ulasilana kadar azaltilir. Ardindan, kaldirilabilir ilave
aksin destekleme ve kaldirma koérikleri kapanir. Bdylece izin verilen %30'luk
asiri yuk sinirint asmamak icin kaldirilabilir ilave akstaki yik hafifletilebilir.
(Kaldirilabilir ilave aks, ana aksta %130 aks yukinde bosalmis durumda kalir
ve ancak 30 km/s'te tekrar indirilir.) Bu diizenleme izin verilen aks yikindn

9 t oldugu ulkelerde mantikhidir.

Kaldinlabilir ilave aksi kaldirmadan kalkis yardimi basit bir 12 V
ABS gekme aksi valfi yardimiyla TEBS E4 Multi-Voltage ile
baglantili olarak gergeklestirilebilir.

Kalkig yardiminin etkinlestirilmesi

ISO 7638: Cekici aracin "Cekici ara¢" CAN arabirimi (izerinden kumanda
edilmesi.

B SmartBoard: SmartBoard'un kumanda menusu Uzerinden etkinlestirme.

B Kumanda kutusu: Kalkis yardimi sadece kaldirilabilir ilave aks otomatigi

78

Uzerinden kaldirilabilir ilave akslar zeminde bulundugunda mimkuandur
("Kaldirilabilir ilave aksi kaldir" dugmesi Gzerinden baglatilir).

Uzaktan kumanda iinitesi: "Kaldirilabilir ilave aks 6n secimi" tusu ve M1
Uzerinden etkinlestirme.

Trailer Remote Control (Treyler Uzaktan Kumandasi): "Kalkis yardimi"
tusu Uzerinden etkinlestirme, bkz. Bolim "10.2 Trailer Remote Control ile
kullanim", Sayfa 178.

Frenin harekete gecirilmesi: Bu parametre etkinlestirildiginde, ara¢
dururken frene 3 kez basmak suretiyle kalkis yardimi etkinlestirilebilir veya
devre digi birakilabilir (frene U¢ basisin arasinda basing 0,4 bar altina
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dismelidir). Bu durumda kosul asagidaki gibi olmalidir: Arag hareketsiz
olmalidir. Fren basinci olmadan gegen 2 saniyeden sonra, 10 saniye
dahilinde fren 3 kere 3 ila 8 bar arasindaki bir basingla kumanda edilmelidir
ve tekrar serbest birakiimalidir. Frene 3 kez daha basildiginda, aks zorunlu
olarak indirilir.

B Kontak agildiginda otomatik: Kontak acildiginda kalkis yardiminin
etkinlestiriimesi. Bu sayede merkezi aksli treylerlerde destek ylkinin
otomatik sekilde yiikselmesi veya kis aylarinda daha iyi bir ¢ekis elde
edilebilir.

B Otomatik olarak viraj algilamasi ile: Yavas viraj sUruslerinde gekici arag
icindeki gekis arttirilir.

B Geri vitese gecilmesi lizerinden

B Doénemsel kalkis yardimi (TEBS E5'ten itibaren): Trailer EBS
modyuilatériine ait parametre seti icinde ayarlanan baslangi¢ ve bitis tarihi
arasinda kalkis yardimi strekli sekilde hizmette tutulur. Bu sekilde sirtici
orn. kis aylari esnasinda kalkis yardimi her kalkis icin yeniden etkinlestirmek
zorunda degildir. Tarih, Gretim tarihi hafta 40/2015'ten sonra olan, akii ile
isletilen SmartBoard (izerinden de hizmete sunulabilir.

SmartBoard tzerinden bu fonksiyon tekrar devre disi birakilabilir, béylece
kalkis yardimi 6érnegin ilik havali dénemlerde, sadece slricl onu
etkinlestirirse baslatilabilir.

Kalkis yardimi igin tanimlanan dénem disinda, kalkis yardimi daha yukarida
belirtilen etkinlestirme segenekleri Gizerinden baslatilabilir.

B Salter tizerinden dénemsel kalkig yardimi (TEBS E5'ten itibaren): Treyler
araci igine monte edilmis olan bir ag/kapat digmesi Uzerinden kalkis yardimi
surekli sekilde hizmete sunulabilir. Salter kapali oldugunda kalkis yardimi her
kalkis surecinde etkindir. Salter acik oldugunda kalkis yardimi daha yukarida
belirtilen etkinlestirme segenekleri Gizerinden baslatilabilir.

Kullanim ile ilgili daha ayrintili bilgiler, bkz. Bélum "10.4 Kalkis yardiminin
kullaniimasi”, Sayfa 188 ve bkz. B6lim "10.2 Trailer Remote Control ile
kullanim", Sayfa 178.

Kalkis yardimi

Kaldirilabilir ilave akslar i¢in kalkis yardimi fonksiyonu semi
treylerde ve merkezi aksli treylerde birinci aksta desteklenmektedir,
bunun anlami kaldirilabilir ilave aks talep edildiginde kaldirilir.

Etkinlestirilmesi: Digmeye 1 kez basarak (5 saniyeden kisa).

"Kuzey lilkesi" tipi kalkig yardimi
Sureye bagl kalkis yardimi kontrolt yapmak mimkunddir (1
saniyelik adimlarla, maksimum 1200 saniye).

463 084 0X0 0 kaldirilabilir ilave aks valfinde — aks ylUki %130
oraninda asildiktan sonra — 5 saniyeden sonra kaldirilabilir ilave
aks indirilir.

Etkinlestirilmesi: Digmeye 1 kez basarak (5 saniyeden kisa).

"Arazi" kalkis yardimi (sadece diigme ile baslatilir)

Bu fonksiyon, trafige agik olmayan alanlarda kalkis yardimi
fonksiyonu icin kisa sireli olarak daha ylksek basinglara (esikler)
musaade etmek i¢in tasarlandi.

Etkinlestirilmesi: Digmeye 2 kez kisa sureli basin.
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TEBS E Diyagnoz Yazilimi icindeki Viraj algilandidinda otomatik
kalkis yardimi (Sekme 5, Kaldirilabilir ilave aks kumandasi)
parametresi Uzerinden otomatik etkinlestirme.

Fren 3 kez daha kumanda edildiginde kalkis yardimindan ¢ikis
gerceklesir ve zorunlu indirme etkinlestirilir.

Kalkis yardimi ayrica TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Kontak
acildiginda kalkis yardimini a¢ parametresi (Sekme 5, Kaldirilabilir
ilave aks kumandasr) lizerinden etkinlestirilebilir. Fonksiyon,
parametrelenmis devreden g¢ikartma hizina erisildiginde veya
zorunlu indirme fonksiyonunu ile otomatik olarak kapatilir.

"Arazi" kalkig yardimi

Parametrelenmis hiz esigine erisildigi anda fonksiyon standart
kalkis yardimina atlar. Her ikisi de ayarlanmig olan esik degerinin
erisilmesi (hiz ve basing) ile kapatilir.

Kalkis yardimi geri vitese gecilerek etkinlestirilebilir. Bunun igin
geri vites lambasi kablosu treyler aragta TEBS E veya elektronik
genisletme moduli tarafindan denetlenmelidir.

Salter baglantisi

Salterin montaji igin su kablolama olanaklari dikkate alinabilir. Diyot sadece
Sasi ve Arti parametresinde gereklidir ve Sadece arti veya Sadece +24V
parametrelerinde kullaniimayabilir.

Treyler / gekici aragtan gelen sinyal +24 V

= 3
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A Diyot

Treylerdeki diigme

Parametreleme

Kalkis yardimi ve onun kumandasi TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde Sekme 5,
Kaldirilabilir ilave aks kumandasi Uzerinden belirlenmektedir.

6.6 Harici aks yuki sensoru

Arag tipi
Havali suspansiyonu veya hidro pnématik siispansiyonu olan tim treyler
araglar.

Amag
Dahili aks ylkl sensoérl yerine veya ona ek olarak, harici bir aks yuku sensori
kullanilabilir.

c-d aksi igin
Arag tipi

Ornegin hidrolik siispansiyonlu araglar, ¢linkii bunlarda yaylanma basinglar
200 bar'a kadar gikabilir (yliksek basinglar nedeniyle bu araglarin TEBS E
modilatoriine baglanmasi yasaktir).

Dahili sensoériin arizalanmasi halinde, harici aks yuku sensoru, ana aks Uzerine
takilabilir. Bu sekilde modulator icin degistirme islemi énlenebilir ve uygun
maliyetli bir tamir gerceklestirilebilir.
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Hidrolik stispansiyonlu araglarda ikinci bir basing sensoéru
kullanilarak aks c-d igin aks yuku sol ve sag taraf bagimsiz
sekilde belirlenebilir. Taraf bagina farkh yliklemede aracin asiri
veya yetersiz frenleme yapmamasi i¢in bu fonksiyon, iki harici
basing sensoru igin bir ortalama degerin belirlenmesine olanak
sunmaktadir.

Bu ortalama deger hem fren basincini belirlemek, hem de aks yuku
iletimi igin kullanihr.

Bu fonksiyon geki treyleri igin uygun degil.

e-f aksi igin

Arag tipi

Kaldirilabilir ilave akslari veya gekme akslari olan geki treylerleri, semi treylerler
(sadece 3M), OptiTurn™/ OptiLoad™

Amag

Aks yiklerinin daha hassas bir sekilde belirlenmesi.

Fonksiyon

Treylerin toplam agirlik bilgisinin ISO 7638 soket baglantisi lizerinden ¢ekici
araca aktarilmasi ve ekranda gosterilmesi.

SmartBoard edilmis ise ¢eki treylerin minferit yikleri (6n / arka aks)
gOruntilenebilir.

Bilesenler

PARGA

NUMARASI ‘ RESIM ‘ ACIKLAMA
4410441010 Basing sensorl
' Hm QOila 10 bar

B Basing sensori 449 812 XXX 0 igin
kablo

441 044 1020

Kullanilmasina sadece ara¢
ireticisinin sorumlulugunda, arag
yapisina uygun olmasi sarti ile
miisaade edilir.

Parametreleme

Harici aks yuku sensdrt TEBS E Diyagnoz Yazilimi Sekme 8, Genek
fonksiyonlar Gzerinden belirlenmektedir.

Kullanilan GIO gecme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gergeklestiriimektedir.
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6.7 Dinamik tekerlek mesafesi ayari

6.7.1 Manevra yardimi (OptiTurn™)

Arag tipi

Amag

Fonksiyon

Sistem gereksinimleri

BO gii¢ devresi

OptiTurn™'lin etkinlestirilmesi

2 veya 3 aksli semi treylerler, arka aks gcekme aksi veya kaldirilabilir ilave aks
olarak dizenlenmis.

Merkezi aksli treyler

Manevra kabiliyetinin artiriimasi.

Muteakip yonlendirmeli aksa alternatif olarak kullanilabilir.

Farkl tekerlek devir sayilari sayesinde OptiTurn™ dar virajlari algilar ve
"manevra yardimi" bilgileri dogrultusunda ilgili arka aksa binen yiku azaltir. Bu
sayede aks unitesinin dénme noktasi, orta akstan zeminde kalan ve yuk altinda
olan iki aksin arasina "kayar" ve bu sekilde katar igin daha kii¢uik bir dénme
¢apina ve iyilestiriimis manevra kabiliyetine olanak saglamaktadir.

ilave akstaki yiikiiniin azaltilmasi parametre ayarlari ile tanimlanabilir. Bu
sekilde treyler aracinin diger akslarin agiri yike maruz kalmasi dnlenir.

Faydalar
B Dar virajlarda daha az lastik aginmasi.

B Yonlendirmeli aks ve yonlendirmeli aks kumandasi gerekli olmadigindan
tasarruf saglanmaktadir.

B Geri slrug esnasinda daha iyi manevra kabiliyeti.

Arag son aksta bir ECAS veya eTASC ve LACV-IC ile donatiimis olmaldir. Bu,
viraja girerken son aksin ylkinin bosaltiimasi esnasinda siris seviyesinin hizli
bir sekilde yeniden ayarlanmasi ve buna bagli olarak aks mesafesinin hizli bir
sekilde kisaltilmasini garanti etmek icin gereklidir.

B ECAS (eTASC)
B Son aksta 4S/3M
B LACV-IC
[

Aks e-f'de ek basing sensoéri

BO gli¢ devresi, treyler araglari i¢in yasalarla dizenlenmis olan azami donus
yari ¢apini tanimlar. Dénls dis ¢api 25 m, donis i¢ capi 10,6 m olmaktadir.
OptiTurn™ ile yasalarla diizenlenmis olan azami dénme ¢ap! daha iyi
saglanmaktadir.

Otomatik ve manuel etkinlestirme olanaklari hizmettedir.
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Otomatik etkinlestirme

B Yiiksek hizla siiriisten sonra ve parametrelenen bir hizin (azami
30 km/s) altinda kalindiginda: Fonksiyon 60 saniyelik bir gecikmeden
sonra baslatiimaktadir. Devre disi birakilmasi parametrelenen hizin agiimasi
ile gerceklesmektedir.

B Viraj algilamasinda derhal: Fonksiyon parametrelenen hizin altindaki
surlglerde bir viraja girildiginde derhal devreye girer. Viraj gegisi
tamamlandiktan sonra fonksiyon devre digi birakilir.

B Kisitlama sadece kismi/tam yiikte: Arag ylksiiz durumdayken fonksiyon

otomatik olarak devre disi kalir. TEBS E kaldirilabilir ilave aks otomatigine
gecmektedir.

Diger bir kaldirilabilir ilave aks zaten kaldiriimis durumda ise
opsiyonel olarak fonksiyon otomatik sekilde devre digi birakilabilir.

Aks Ureticisi talimatlarinda belirtilen izin verilen azami aks yuklerini dikkate alin.

Tristop™ silindirleri aks 2 ve 3 izerine monte edilmis ise, TEBS E Diyagnoz
Yazilimi iginde Sekme 5, Kaldirilabilir ilave aks kumandasi Uizerinden
Kaldirilabilir ilave aks fonksiyonu (OptiTurn™/OptiLoad™) el freni gekili iken iptal
et parametresi secilmelidir.

Kullanim sec¢enekleri

Sirekli otomatik

Fonksiyon, suriiciden bagimsiz olarak parametrelenen gerceve kosullara gére
baslar.

Bir SmartBoard takiliysa, otomatik gecici olarak devreden ¢ikartilabilir, 6rn. hava
tasarrufu icin.

SmartBoard lGzerinden otomatik komple de kapatilabilir ve tekrar agilabilir.

Manevra yardimi diigmesi veya Trailer Remote Control (sadece elektronik
genisletme modiilii ve sirim TEBS E2'den itibaren ile birlikte) Gzerinden
otomatik, digmeye > 5 saniyeden uzun basilarak zorunlu indirme moduna
getirilebilir.

Kontak kapatilip ve tekrar acildiktan sonra OptiTurn™ tekrar etkindir.

OptiTurn™ ve OptiLoad™, SmartBoard (izerinden birbirinden
bagimsiz olarak devre digi birakilabilir.

Geri siiriiste OptiTurn™'niin otomatik baglatilmasi

Geri vites lambasinin TEBS E veya elektronik genisletme moduli
lzerinden denetlenmesi sayesinde, geri siriigste OptiTurn™
otomatik sekilde baslatilir. Devre digi birakilmasi sonra uzun durma
sureleri veya ileri surus ile gerceklesmektedir.

SmartBoard veya Trailer Remote Control tarafindan OptiTurn™
otomatigi devre digi birakilmis ise, OptiTurn™ fonksiyonu geri
suruste de devre disidir.
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Manuel kumanda

OptiTurn™, manevra yardimi diigmesine basilarak hedefli bir sekilde
etkinlestirilene kadar devre disi kalir.

Fonksiyon, manevra yardimi digmesi ile manuel olarak baslatilir: Manevra
yardimi digmesine 1x basin.

SmartBoard veya Trailer Remote Control (sadece elektronik genisletme moduli
ve surim TEBS E2'den itibaren ile birlikte) digmenin yerine kullanilabilir.

Kontak kapatilip tekrar agildiktan sonra veya SmartBoard, Trailer Remote
Control veya manevra yardimi diigmesi kullanilarak hedefli bir sekilde
kapatilarak, OptiTurn™ tekrar devre disi birakilr.

Kullanim ile ilgili daha ayrintil bilgiler, bkz. Blim "10.5 OptiLoad / OptiTurn
kullanimi", Sayfa 189 ve bkz. Bolim "10.2 Trailer Remote Control ile kullanim",
Sayfa 178.

Parametreleme

OptiTurn™, TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 5, Kaldirilabilir ilave aks
kumandasi Gzerinden belirlenmektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.

6.7.2 Destek yiiku azaltimi (OptiLoad™)

Arag tipi
2 veya 3 aksli semi treylerler, arka aks ¢cekme aksi veya kaldirilabilir ilave aks
olarak dizenlenmis.
Amag
Semi treylerlerde gekici arag yoninde dengesiz dagilima sahip yuk oldugunda
besinci tekerlede ve gekici arag tahrik aksina asiri yliik binmesinin énlenmesi.
B YUkun, yikleme alaninda dagitiimasi gerekmez.
B Cekici aracin asiri yUklenmesi nedeniyle para cezasi 6deme riski azalir.
Fonksiyon

Arka aksin kaldiriimasi ve/veya basincin dusirilmesi yoluyla yik, ¢ekici arag
ile treyler arasinda daha iyi dagitilmakta ve g¢ekici aracin arka aksina asiri yik
binmesi 6nlenmektedir. Burada semi treylerin arka aksi, yukun kargi agirhgi
olarak gorev yapar.

Kontak agildiktan sonra TEBS E tarafindan yiik durumu belirlenir ve gerekli ise
son akstaki yuk azaltilir.

TEBS E4'te suriise baslandiktan sonra da, parametrelenen RtR
hizina ulasilana kadar aks yuku oélgultr ve gerekli ise son akstaki
yuk azaltilir.

OptiLoad™ fonksiyonu OptiTurn™ fonksiyonu ile birlikte gergeklestirilebilir.

OptiTurn™ sadece diiglik hizlarin araliginda uygulanirken, OptiLoad™ igin higbir
hiz sinir mevcut degildir.
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Sistem gereksinimleri

B Son aksta 4S/3M

B LACV-IC (Arag son aks Uzerinde basincin tutulmasi bir LACV-IC ile
donatiimis durumda olmalidir.)

B Aks e-f'de ek basing sensori

OptiLoad™ parametre ayarlari

Etkinlestirme sartlarinin segilmesi
B Hiz asildiginda otomatik olarak (0 km/s'ten itibaren parametrelenebilir).

B Sadece kismi/tam yukte: Arag¢ yuksltz durumdayken fonksiyon otomatik
olarak devre digi birakilir; ECU kaldirilabilir ilave aks otomatigine gecer.

B Manuel digme Uzerinden (2 kere manevra yardimi digmesine basiimal).

B SmartBoard veya Trailer Remote Control Gizerinden.

Devre digi birakma sartlarinin segilmesi
B Otomatik olarak bir hizin altinda kalindiginda.

B Fonksiyonun devre disi birakildigi basing dederi sinirlamasi (parametrelenen
koruk basincinin altinda fonksiyon etkindir).

B Digme lzerinden manuel olarak; opsiyonel olarak SmartBoard veya Trailer
Remote Control lizerinden.

OptiLoad™ igin kig isletimi

OptiLoad™ devre disiyken ikinci kaldirilabilir ilave aks karakteristik
egrisi-Otomatik: OptiLoad™ otomatigi SmartBoard veya Trailer
Remote Control Uzerinden devre disi birakilirsa, bu parametreyle
ikinci bir kaldirilabilir ilave aks karakteristik egrisi ayarlanabilir. Orn.
fonksiyonun kis igletiminde devre disi birakilmasi, ¢ekici ara¢ tahrik
aksinda daha fazla ¢ekis elde etmek icin gereklidir.

Parametre olmadan kaldirilabilir ilave aks otomatiginin standart
referansi aktif olmaya devam eder ve bdylece 6rn. kismi olarak
yuklenmis veya bos bir aracgta kaldirilabilir ilave aks kaldirilamaz.

ikinci karakteristik egri ile kaldirma islemi geciktirilebilir veya
tamamen engellenebilir.

Destek yuku azaltimi basing degeri, en fazla "yukli" kérik basincinin %100'u
kadar olmalidir.
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Kullanim secgenekleri

Sirekli otomatik

Fonksiyon, suriciden bagimsiz olarak parametrelenen ¢erceve kosullara gére
baslar.

Sayet bir SmartBoard monte edilmigse, otomatik gecici olarak devre disi
birakilabilir, 6rn. hava tasarrufu yapmak igin (TEBS E2'ye kadar OptiTurn™
ve OptiLoad™ icin otomatik sadece es zamanl etkinlestirilebilir/devre digi
birakilabilir). Kontak kapatilip agildiktan sonra OptiLoad™ tekrar etkindir (trip
fonksiyonu).

SmartBoard lGzerinden otomatik komple de kapatilabilir ve tekrar
etkinlestirilebilir.

Manevra yardimi diigmesi veya Trailer Remote Control (sadece elektronik
genigletme modull ve sirim TEBS E2'den itibaren ile birlikte) Gzerinden
otomatik, digmeye > 5 saniyeden uzun basilarak zorunlu indirme moduna
getirilebilir. Kontak kapatilip agildiktan sonra OptiLoad™ tekrar etkindir (trip
fonksiyonu).

Manuel kumanda

OptiLoad™ devre disi birakilir birakilmaz, sistem SmartBoard veya manevra
yardimi digmesi (2 kere basilmalidir) Gzerinden etkinlestirilene kadar bu
durumda kalir.

SmartBoard veya Trailer Remote Control (sadece elektronik genisletme
moduili ve strim TEBS E2'den itibaren ile birlikte) bir digmenin yerine
kullanilabilir. Kontak kapatilip tekrar agildiktan sonra veya SmartBoard, Trailer
Remote Control veya manevra yardimi diigmesi kullanilarak hedefli bir sekilde
kapatilarak, OptiLoad™ tekrar devre disi birakilir.

Kullanim ile ilgili daha ayrintili bilgiler, bkz. Bolim "10.5 OptiLoad / OptiTurn
kullanimi", Sayfa 189 ve bkz. Bolim "10.2 Trailer Remote Control ile kullanim",
Sayfa 178.

6.7.3 Bilesenlerin baglanmasi

ECAS ile birlikte OptiLoad™/ OptiTurn™

Fonksiyonlardan optimum ve verimli bir sekilde faydalanmak (zaman tutumu ve
kumanda/aygr tutumu) icin elektronik kumandali bir haval stispansiyon sistemi
(Kaldirma & Indirme + Opti-fonksiyon aksinin kumandasi) kullaniimalidir.

Ayrica yuki kismi olarak azaltiimis bir aksla frenleme (etkin Opti fonksiyonu)
esnasinda optimum fren basincini kumanda etmek ve son aksa ait tekerleklerin
bloke olmasini énlemek i¢in son aksta, harici koériik basinci sensori e-f ile
birlikte bir EBS role valfi monte edilmis olmalidir.

Bir cekme aksi kullanildiginda bir kalan basing tutma valfi monte edilmelidir
veya Cekme aksi kalan basing ayari fonksiyonu TEBS E Diyagnoz Yazilimi
icinde etkinlestiriimelidir. Bu sayede yuki tam alinmis (ylksiz) bir aksta, tasiyici
korlklerde ve aksta hasarlarin olusmasi dnlenebilir.
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POZISYON ‘PAR(}ANUMARASI ‘RESIM ‘A(}IKLAMA

1

480 102 06X 0

TEBS E modulatéri (Premium)

480 207 XXX 0

EBS role valfi (3. modulator)

449 429 XXX 0

EBS réle valfi icin kablo

4729051110

ECAS solenoid valfi

B 2-Ayar-Noktasi, sadece elektronik genisletme modili ile
birlikte ve sirim TEBS E2'den itibaren mimkindur, bkz.
Bolim "7.1 Elektronik genisletme modull”, Sayfa 129.

5 (A)

4729051140

ECAS solenoid valfi

m 1-Ayar Noktasi: Kaldir/indir fonksiyonu ve kaldirilabilir
ilave aks kumandasi olan ikili blok

5 (B)

463 084 100 0

Kaldirilabilir ilave aks valfi (LACV-IC)

B Birinci aks igin ikinci bir kaldirilabilir ilave aks
kullaniliyorsa:

B Sirim TEBS E2'ye kadar: ECAS ikili blok ile
kombinasyonda sadece yay mekanizmali kaldirilabilir
ilave aks valfi birinci aksa takilabilir.

B TEBS EZ2'den itibaren: Ek olarak Ugtinci bir pals kontrollG
valf monte edilebilir.

4497610300

ECAS solenoid valfi veya LACV-IC igin kablo

449 445 XXX 0

ECAS valfi/kaldirilabilir ilave aks valfi icin kablo

mﬂ/\/\
z 2

475 019 XXX 0

Kalan basing tutma valfi
B LACV-IC ile kalan basing tutulmasina alternatif olarak

441 044 XXX 0

Harici korik basing sensori

Kullanilmasina sadece arag liireticisinin
sorumlulugunda, ara¢ yapisina uygun olmasi sarti ile
miisaade edilir.

10

449 812 XXX 0

Basing sensorl icin kablo (opsiyonel)
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POZISYON |PARQANUMARASI |RESIM |A(;IKLAMA

11 446 192 11X 0 SmartBoard
12 449 911 XXX 0 SmartBoard kablosu (opsiyonel)
13 446 156 022 0 ECAS kumanda kutusu (opsiyonel)
14 449 627 060 0 ECAS kumanda kutusu icin kablo (opsiyonel)
15 WABCO'nun teslimat Manevra yardimi digmesi
kapsamina dahil
degildir
446 1220800 Trailer Remote Control (opsiyonel)
B Sadece elektronik genigletme modiilii ile birlikte ve strim
TEBS E2 Premium'dan itibaren kullanilabilir.
B Teslimat kapsamina dahil olanlar:
B Trailer Remote Control ve kamyon igindeki sigorta
kutusu arasindaki baglanti kablosu
B Sabitleme tertibati
16 449 629 XXX 0 GIO Y dagiticisi

OptiLoad™/ OptiTurn™ konvansiyonel bir havali siispansiyon ile birlikte

Bu donanim gizgisi, fonksiyonlardan maksimum fayda saglanan diizeye kadar
ulasmaz. Bu nedenle WABCO Opti-Fonksiyonlari ile birlikte konvansiyonel bir
havali stiispansiyon sisteminin kullaniimamasini tavsiye eder.

Hava rezervine yonelik tavsiyeler

HAVALI SUSPANSIYON ICIN HAZNE

BUYUKLUKLERI KULLANIM
80 Litre bir kaldirilabilir ilave aks
100 Litre iki kaldirilabilir ilave aks
120 Litre OptiTurn™ veya OptiLoad™

lyi bir zaman tutumu igin iletken gapraz kesit tavsiyeleri

BAGLANTI |ENINE KESIT

Havali sispansiyon rezervi— ECAS/ [12 mm

Kaldirilabilir ilave aks valfi
ECAS / kaldirilabilir ilave aks valfi - 12 mm

tasiyici korikler

Parametreleme

Ayarlar, TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 5, Kaldirilabilir ilave aks
kumandasi Uzerinden belirlenmektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.
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6.8 Zorunlu indirme ve kaldinlabilir ilave aks fonksiyonunun
kapatiimasi

Arag tipi

Kaldirilabilir ilave aks olan tim treyler araglari

Amag

Kaldiriimis durumdaki ilave aksin indirilmesi igin kaldirilabilir ilave aks
otomatiginin kapatiimasi.

Fonksiyon

Bu fonksiyon bir diigme, sasi yonindeki salter veya SmartBoard ya da Trailer
Remote Control Gzerinden etkinlestirilebilir. Kaldirilabilir ilave aks kumandasi
devreden cikartilir.

Salter ile zorunlu indirme

Salter kapatilir: Tim akslar indirilir. SmartBoard araciliyla gergeklestirilen bir
kumanda salterden onceliklidir.

Salter aglilir: Otomatik kaldirilabilir ilave aks kumandasi etkinlestirilir.

Kullanim ile ilgili daha ayrintil bilgiler, bkz. Bélim "10.6 Kaldirilabilir ilave
akslarin kullanimi”, Sayfa 189.

Diigme / SmartBoard ile zorunlu indirme
Digmeye 5 saniyeden uzun bir sire basildiginda: Tim akslar indirilir.

Digmeye 5 saniyeden kisa bir slire basildiginda: Otomatik kaldirilabilir ilave
aks kumandasi etkinlestirilir.

Kullanim ile ilgili daha ayrintil bilgiler, bkz. Bélim "10.6 Kaldirilabilir ilave
akslarin kullanimi", Sayfa 189.

Trailer Remote Control ile zorunlu indirme

Trailer Remote Control'lin kullanimina iligkin bilgiler, bkz. Bélim "10.2 Trailer
Remote Control ile kullanim”, Sayfa 178.

Zorunlu indirmeye ek olarak kaldirilabilir ilave aks fonksiyonu

surekli sekilde devre digi birakilabilir. Azami iki birbirinden bagimsiz
kumanda edilen kaldirilabilir ilave aks iki birbirinden bagimsiz salter
veya SmartBoard Uizerinden ihtiyaca gore surekli sekilde indirilebilir.

iki birbirinden bagimsiz kumanda edilen kaldirilabilir ilave aks iki
birbirinden bagimsiz salter veya SmartBoard Gzerinden ihtiyaca
gore surekli sekilde indirilebilir.

Sadece tek bir kaldirlabilir ilave aksin kaldirlmasina misaade
eden bir yik durumunda, bu fonksiyon tzerinden tek bir kaldirilabilir
ilave aks hedefli bir sekilde indirilebilir, buna baglh olarak diger
kaldirilabilir ilave aks otomatik sekilde kaldirilir.

Arka kaldirilabilir ilave aksin zorunlu indiriimesi ile ayni zamanda
OptiLoad™ ve OpiTurn™ devre disi birakilmaktadir.

Ondeki kaldirilabilir ilave aksin devre disi birakilmasi ile ayni
zamanda kalkis yardimi da devre digiI birakilmaktadir.
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Kaldirilabilir ilave akslar otomatik kaldirilabilir ilave aks kumandasinda sadece,
ara¢ hiz ve koérik basinci i¢in parametrelenmis sinir degerleri dahilinde
bulunuyorsa kaldirilir.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde gekici aractan gelen giris seviyeleri (arti veya
sasi kumandali) segcilebilir durumdadir.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde zorunlu indirme fonksiyonu igin iki
parametreleme olanagi mevcuttur:

B Zorunlu indirme tum kaldirilabilir ilave akslara veya sadece 2. kaldirilabilir
ilave aksa etki etmektedir.

B Zorunlu indirme salter, digme, Trailer Remote Control veya SmartBoard
Uzerinden mumkunddr.

Bilesenlerin baglanmasi
Gdsterge ve kumanda icin su bilesenler kullanilabilir:

Su semadan 6zet: 841 802 157 0
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PARCA
POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
1 446 192 11X 0 SmartBoard
2 449 911 XXX 0 SmartBoard igin kablo
3 WABCO'nun Digme / Salter
teslimat (opsiyonel)
kapsamina dahil
degildir
4 449 535 XXX 0 Universal kablo
(opsiyonel)
B 4 kutuplu acik
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PARCA
POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
446 1220800 Trailer Remote Control
(opsiyonel)

B Sadece elektronik
genisletme modulu
ile birlikte ve stirim
TEBS E2 Premium'dan
itibaren kullanilabilir.

B Teslimat kapsamina
dahil olanlar:

B Trailer Remote
Control ve kamyon
icindeki sigorta
kutusu arasindaki
baglanti kablosu

B Sabitleme tertibati

Parametreleme

Ayarlar, TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 5, Kaldirilabilir ilave aks
kumandasi Gizerinden belirlenmektedir.

Kullanilan GIO ge¢me yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket igcinde
gerceklestiriimektedir.

6.9 RSS-etkin-sinyali (TEBS E2'den itibaren)

TEBS E modulatori RSS fonksiyonu ile donatiimis durumdadir. RSS
fonksiyonunun etkin oldugu ve aktif bir RSS muidahalesinin bulundugu
durumlarda, fren lambalari kontrol edilmez.

Buna ek olarak RSS-Aktif-Sinyali ile, RSS fonksiyonu etkinken fren lambalari
TEBS E tarafindan kumanda edilebilir. Bu amagla, GIO fonksiyonu Gzerinden bu
cikis ayarlanmis olmalidir.

Kumanda bir réle Gzerinden gergeklestirilebilir. Fren lambalari igin besleme
gerilimi 15 kutuplu soket baglantisindan gelmelidir (ECE Regulasyonu).

Bilegenler

PARCA

NUMARASI ACIKLAMA
WABCO'nun Role
teslimat
kapsamina dahil
degildir

449 535 XXX 0 Universal kablo

Parametreleme

Ayar, Sekme 8, Genel fonksiyonlar lizerinden gergeklestirimektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.
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6.10 ABS-etkin-sinyali (TEBS E2'den itibaren)

Arag tipi
TUm treyler araglari
Amag
Bir ABS kumandasi esnasinda 6rn. tekerleklerin retarder tarafindan bloke
edilmesini 6nlemek igin bir réle Gzerinden bir retarder devre digi birakilabilir.
Fonksiyon
WABCO, bir frenleme sirasinda ABS kontroli aktif durumdayken besleme
gerilimini segcilis olan GIO c¢ikisina ayarlar.
Bilegenler

PARCA NUMARASI | ACIKLAMA

WABCO'nun teslimat kapsamina | Réle
dahil degildir
449 535 XXX 0 Universal kablo

Parametreleme
Ayar, Sekme 8, Genel fonksiyonlar Uzerinden gerceklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.

6.11 Fren balatasi agsinmasi gostergesi (BVA)

Arag tipi

Disk frenleri olan tim treyler araglari

Amag

Asinma gostergeleri, fren balatasina entegre edilmis bir tel, disk freninde her iki
balatanin agsinmasini denetler.

Fonksiyon

ECU'ya 6 kadar frene asinma gostergeleri baglanabilir. TUm asinma
gOstergeleri seri olarak baglanmis durumdadir ve asinma girisine baghdir.
Bunlar besleme gerilimi ile isletilir (24 V /12 V).

ikaz goéstergesi/ikaz lambasi

Sayet bir agsinma gostergesinde tel asgari 4 saniye (veya daha uzun) sireyle
kopma noktasina kadar asinmis ise, asinma giriginde bir gerilim dlculir ve
uyari etkinlegtirilir. Asinma sonuna ulasildiginda (%100 fren balatasi asinmasi),
surlcl ikaz gostergesi/ikaz lambasi Gizerinden uyarilir.

Kontak acgildiginda ikaz gdstergesi/ikaz lambasi (sar1) 4 déngl = 16 kez yanip
soner. Aracin hizi 7 km/s de@erini astiginda ikaz gdstergesi/ikaz lambasi sdner.
Balata degdisimi esnasindaki asinma gostergelerinin degistigini, sistem otomatik
olarak algilar. Uyari kademesi 8 saniye sonra devreden ¢ikarilir.
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Balata degisim verilerinin kaydi

Bilesenlerin baglanmasi

Treyler Merkezi Elektronigi'ne sahip sistemlerde asinma bilgileri Treyler Merkezi
Elektronigi tarafindan belirlenir. Stricinin uyariimasi, yani ikaz gostergesi/
ikaz lambasi kumandasi TEBS E tarafindan gergeklestirilir. Bu, birikmis servis
bilgilerinde sadece bir ECU'nun ikaz gostergesi/ikaz lambasi kumandasini
gerceklestirebileceginden gereklidir. Sayet bir SmartBoard monte edilmis ise, bu
uyari SmartBoard lizerinden de verilir.

Son bes balata degisimi (ikinci uyari kademesinin ortaya ¢ikmasi anina ait
kilometre durumu ve isletim saati ile birlikte) ECU'ya kaydedilir ve TEBS E
Diyagnoz Yazilimi ile okunabilir.

Su semadan 6zet: 841 802 157 0
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PARCA
POZISYON |NUMARASI RESIM ACIKLAMA
1 449 816 XXX 0 Asinma gostergesi i¢in
kablo
2 446 192 11X 0 SmartBoard (opsiyonel)
3 449 911 XXX 0 SmartBoard kablosu
(opsiyonel)
WABCO'nun ikaz lambasi
teslimat
kapsamina dahil
degildir
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‘ PARCA ‘ ‘
POZISYON |NUMARASI RESIM ACIKLAMA
446 1220800 Trailer Remote Control
(opsiyonel)

W Sadece elektronik
genisletme modiilu ile
birlikte ve slirim
TEBS E2 Premium'dan
itibaren kullanilabilir.

B Teslimat kapsamina dahil
olanlar:

B Trailer Remote
Control ve kamyon
icindeki sigorta kutusu
arasindaki baglanti
kablosu

B Sabitleme tertibati

Parametreleme

Etkinlestirme TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Sekme 4, Standart fonksiyonlar
Uzerinden gerceklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gec¢me yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gergeklestiriimektedir.

Minferit durumlarda BVA'nin GIO5'e baglanmasi yuk ile ilgili tepe noktalarina
neden olabilir ve énlenmelidir.

6.12 GlO5'te gerilim beslemesi ve veri aligverisi

Arag tipi

Tam treyler araclari
Amag

Bagl sistemlerin gerilim beslemesi, 6rn. Telematik.
Telematik

Telematik tnitesi ALTSISTEMLER gecme yerine veya GlO5'e (sadece TEBS E
Premium'da) baglanabilir.

WABCO'nun tavsiyesi: Alt sistem soketinin 6rn. SmartBoard veya OptiTire™ igin
kullanilabilmesi igin Telematik'i GIO5'e baglayin.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile kontak kapatildiktan sonra Telematik akiisintn
sarj edilmesine hizmet eden bir miteakip ¢alisma suresi ayarlanabilir. Bu
durumda CAN-Bus kapatilir — ve/veya aracin kapatildigi mesaji génderilir — ve
sadece batarya sarj edilir. Sarj suresi, ECAS bekleme islemine iligkin sireyle
aynidir.

Parametreleme

Telematik, TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 4, Standart fonksiyonlar
Uzerinden ayarlanir.

Sekme 11, Soket iginde, ALTSISTEMLER veya GIO5 baglantisi
belirlenmektedir.
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6.13 Hiz sinyali

Arag tipi

Amag

Fonksiyon

Bilesenler

Parametreleme

Tdm treyler araglari

Sadece anahtarlama konumlarini bildiren hiz salteri ISS'ye ek olarak

TEBS E, orn. yonlendirmeli akslarin kumanda edilmesi veya depo kapaklarinin
kapatiimasi igin, bagh sistemler tarafindan degerlendiriimek tzere bir hiz sinyali
saglayabilir.

TEBS E modiulatérd, pals genigligi ile module edilen dikddrtgen bir sinyal
seklinde bir hiz sinyali saglar.

L JL ]l

—’—.‘_
p

ISS ECU dahilinde olusturulan referans hizi v
etmektedir.

- 1€ Daglantil olarak kumanda

Hiz palsi asagida belirtlen formata sahiptir:
p=195ms +v*5ms/km/s

PARCA NUMARASI ACIKLAMA
449 535 XXX 0 Universal kablo

B 4 kutuplu, acik

TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde etkinlestirme Sekme 8, Genel fonksiyonlar
Uzerinden gerceklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gec¢me yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.

6.14 Surekli arti 1 ve 2

Arag tipi

Tdm treyler araglari




GIO fonksiyonlari

Amag
iki kesintisiz gerilim beslemesi mevcuttur. ilgili parametreleme (izerinden bagh
bulunan elektronik birimler veya solenoid valfler i¢in bir surekli arti (Klemens 15)
cikisl saglanabilir. Mlteakip ¢alisma siiresi, ECU'nun StandBy stiresiyle aynidir.
Fonksiyon

Trailer EBS E modilatoriine, azami 1,5 A siirekli yiike sahip iki 24 V gikis
baglanabilir.

Daha yuksek akim tiiketimi igin (azami 3 A'ya kadar) her iki ¢ikis
parametrelenebilir ve paralel sekilde kumanda edilebilir.

Cikig, yalnizca TEBS E agildiginda denetlenir. istenildiginde denetim
kapatilabilir, drn. bilesenler bir salter Gzerinden bagli ise.

Kesintisiz gerilim beslemesinin miteakip ¢alismasinin parametresi
Uzerinden de devre disi birakilabilir. Aksi taktirde arabirim ECU
Standby stiresi parametresine bagli olarak gerilimle beslenmeye
devam eder.

Bilesenlerin baglanmasi

oo T

449 535 XXX 0
GIO1, GIO3 or GIO4\ OA/
GIO1 ... GIO7| @ B
Pin 2
A Salter B Sirekli artida yik

PARCA NUMARASI | ACIKLAMA

WABCO'nun teslimat kapsamina Salter (opsiyonel)
danhil degildir
449 535 XXX 0 Universal kablo

Parametreleme

TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde etkinlestirme Sekme 8, Genel fonksiyonlar
Uzerinden gergeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.




GIO fonksiyonlari

6.15 Yol bakim araci freni

Arag tipi

Damperli araglar

Amag

"Yol bakim araci freni" fonksiyonu, yol bakim araglarinin galismasi sirasinda
damperli treylerlerinin hedefli bir sekilde frenlenmesi igin kullanilir. Bu esnada
treyler araci yol bakim araci tarafindan devirme islemi sirasinda itilir.

Fonksiyon

Fonksiyon etkin oldugunda treyler araci TEBS E modulatéri tarafindan frenlenir.

isletim esnasinda etkinlestirme igin mekanik salterler (yol bakim araci igletimi
acik / kapali) ve damper konumu igin bir yiik bosaltma seviye salteri (basmali
salter veya yaklasma salteri) kullanilabilir. ECAS valfleri kullanilirsa, damperin
devrilmesi ylk bosaltma seviye salteri Gzerinden algilanabilir, bkz. Bélim "6.3.2
Sirus seviyeleri", Sayfa 71.

Musterinin talebine bagli olarak yiik bosaltma seviye salteri etkinlestirilebilir
veya devreden cikarilabilir. Bu opsiyonel bir salter, bir parametre veya
SmartBoard iginde kapatma iglemi tGizerinden olanakhdir.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde hazir ayarli kumanda basinci SmartBoard
veya Trailer Remote Control Gizerinden manuel olarak degistirilebilir. Bu
durumda asgari kumanda basinci 0,5 bar ve azami kumanda basinci 6,5 bar
olmaktadir. Kapatma esnasinda SmartBoard veya Trailer Remote Control
Uzerinden son ayarlanmis olan deger, fonksiyon tekrar agildiginda tekrar gegerli
olur.

Bu fonksiyonun hiz v > 10 km/s oldugunda otomatik kapatilir.

Kumanda

Yaklagma salteri

Yaklasma salteri ile ilgili daha detayli bilgiler, bkz. Bélim "6.15.1 Yaklasma
salteri", Sayfa 103.

Yol bakim araglari i¢in sasi yonunde mekanik salter |

o

A

Gio1 a1 \ o

Glo7 Pin o

449 3535...0

A | "Yol bakim araci freni acik / kapali" salteri




GIO fonksiyonlari

Yol bakim araglarn ve yiik bosaltma seviyesi i¢in sasi yoniinde mekanik
salter |l

GIO1| Pin 1 "
97! bin 1 \ OA/ l OC/
G.I“O1 . \\
GlIo7 Pin 2 \

2x 449 535... 0

Analog TEBS E girisi tizerinde, arti yoniinde yol bakim araglari igin
mekanik salter Il

GIO1, Pin 3 A Ubat
GIO3 or O/
GlO4

Dijital TEBS E girisi lizerinde arti yoniinde yol bakim araglari igcin mekanik
salter IV (Direng kablosu WABCO teslimat kapsamina dahil degildir)

f i
oo0' |
. 3.9k Q
GO Pin 1 D—O/ Ubat
Glo7 =
PinZ 35ro

LEJANT

A | "Yol bakim araci freni agik / B | Salter "YUk bosaltma seviyesi
kapall" salteri acik / kapah"

C | Damperi kaldirma / indirme
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GIO fonksiyonlari

Bilesenlerin baglanmasi
Su semadan 6zet: 841 802 198 0

i

#l_\l

M
M

PARCA
POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
1 446 192 11X 0 SmartBoard
2 449 911 XXX 0 SmartBoard igin kablo
3 WABCO'nun Salter
teslimat
kapsamina dahil
degildir
4 449 535 XXX 0 Universal kablo
(opsiyonel)
B 4 kutuplu acik
446 1220800 Trailer Remote Control
(opsiyonel)

B Sadece elektronik
genigletme moddlu
ile birlikte ve sirim
TEBS E2 Premium'dan
itibaren kullanilabilir.

B Teslimat kapsamina
dahil olanlar:

B Trailer Remote
Control ve kamyon
icindeki sigorta
kutusu arasindaki
baglanti kablosu

B Sabitleme tertibati
446 105 523 2 Yesil ikaz lambasi

B Durumun gosterilmesi
B TEBS E4'ten itibaren
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GIO fonksiyonlari

Parametreleme

TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde etkinlestirme Sekme 6, Fren ¢6zme
fonksiyonu Uzerinden gerceklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.

Yol bakim araci fren parametresi

TEBS E Diyagnoz Yazilimi 6nce Sekme 6, Fren fonksiyonlari Gzerinden,
fonksiyonun etkin kalacagdi azami hiz (azami 10 km/s) set edilmelidir. Ardindan
uygulama basinci ile azami 6,5 bar arasinda kalmasi gereken fren basinci
p,,'nin kumanda edilmesi ayarlanir, Yol bakim araci freni parametresi.

Kumanda edilen fren basincinin yol bakim araci isletimi esnasindaki yik
durumunda bagli olarak uyarlanip uyarlanmayacagi ayarlanabilir (dinamik YUk
Algilama Valfi).

Sayet bir SmartBoard monte edilmis ise, fonksiyon sadece SmartBoard
Uzerinden etkinlestirerek, bir kumanda girisi tasarruf edilebilir.

Yol bakim araci fren basinci, SmartBoard olmadan da gekici
aractaki park freni Gzerinden ayarlanabilir.

Ayarlanacak olan basing araliginda gekici arag igindeki yayli tip fren
aktlatérinun havasi henlz bosaltilmamaktadir, bdylece park freni
sadece treyler icinde fren kuvveti Gretmektedir.

Fren basincinin arttirilmasi igin basing kol tGzerinden yavasca
ayarlanmalidir ve ardindan aniden serbest birakiimalidir.

Kendi kendine ayarlanan ylksek basing¢ gradyani sayesinde
manuel ayar algilanir ve bu degder kaydedilip kumanda edilir.
Degerin dusurulmesi i¢in glincel deger kol ile kisa bir sure icin
asllmali ve ardindan yavasca serbest birakilmalidir. Bu deger
kontak sifirlamasi ile tekrar silinir.

Yol bakim araci freni, hem bir mekanik salter hem bir yaklasma salteri Gzerinden
etkinlestirilebilir.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde simdi yuk bosaltma seviyesinin kapatiimasi
icin parametreler ayarlanabiliyor.

Bir 2 kutuplu yaklagsma salteri baglanabilir (GIO4, Pin 1'e ve Pin 3'e baglanti,
kablo 449 535 XXX 0).

Bu yaklasma salteri "YUk bosaltma seviyesi" ve "Yol bakim araci freni"
fonksiyonlari igin kullanilabilir. Her yaklagma salteri, dampere ait algilanacak
objeye olan mesafeye iligskin farkli bir anahtarlama (kumanda) esigine sahiptir.

Her iki fonksiyonda etkin olacaksa, her iki fonksiyonun bagimsiz sekilde acilip
kapatiimasi igin iki ek kumanda girisi gereklidir.

Yol bakim araci freni durumu 6rn. aracin dis kismina monte edilmis
bir lamba Uzerinden gdsterilebilir.

Bunun icin TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile Sekme 9, Fonksiyon

modlilleri iginde Yol bakim araci freni etkin dahili giris sinyaline
sahip olan bir dijital fonksiyon.

Kullanim
Kullanim ile ilgili bilgiler:
bkz. Bélim "10.3 ECAS seviye ayarinin kullanimi”, Sayfa 186
bkz. Bélim "10.2 Trailer Remote Control ile kullanim", Sayfa 178
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6.15.1 Yaklagma salteri

Arag tipi

YUk bosaltma seviyesi segcenegi veya yol bakim araci frenine sahip tim treyler
araclari

Amag

Yaklasma salteri, yUk bosaltma seviyesi kumandasi fonksiyonlari igin, yol
bakim araci freninin etkinlestiriimesi veya "SafeStart" fonksiyonunun kumanda
edilmesi igin kullanilabilir.

Su yaklasma salterleri GUzerinden yukarida belirtiimis fonksiyonlar temassiz
sekilde etkinlestirilebilir:

Telemecanique XS7C1A1DAMS8
Schonbuch Electronic I025CT 302408
Balluff BES M30MF-USC15B-BP03
Schdénbuch Electronic MU1603111

Yaklagma salterinin baglanmasi

Yol bakim aracinin / yiik bosaltma seviyesinin etkinlestirilmesi igin
yaklagma salteri (Resim 1)

ioioioi [
Pin 1 OC/

Pin 3

C | Yaklagma salteri

Yol bakim araci ve yiik bogaltma seviyesi i¢in bagimsiz kapatma olanagina
sahip yaklagma salteri (Resim 2)

G104

ioioioi I
Pin 1 OC/
Glo4 | pin3
. A
clo1 pEind o
glo7 |-EIn2 =
Glo1 |-Hind o
.
LEJANT
A | "Yol bakim araci freni agik / B | Salter "YUk bosaltma seviyesi
kapall" salteri acik / kapah"
C | Yaklasma salteri
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Parametreleme

Egder sadece bir pozisyon mevcutsa (sekil 1) sadece yaklagsma salterinin
parametrelenmesi yeterlidir.

Her iki fonksiyonda mevcutsa (sekil 2), bunlarin ayri olarak acilip kapatilabilmesi
icin baska iki anahtar girisi gerekir.

Bunun igin salter su sekilde parametrelenmis olmalidir:

Yol bakim araci freni = Yaklagma salteri ve ayri bir salter. Yol bakim araci
fonksiyonunun devreye alinmasi igin her iki salter de kapali olmalidir.

Yiik bogaltma seviyesi galteri = Yaklastirma salteri ve ayri salter. Yik bosaltma
seviyesine hareket icin, her iki salter de kapali olmalhdir.

Piyasadan temin edilebilen yaklasma salterleri algilanacak nesnenin
mesafesine bagli olarak farkli anahtarlama esiklerine sahip olabilirler.

WABCO yukarida bahsedilen yaklagma salterlerinin sorunsuz olarak ¢alismasi
icin 600 pA'lik bir deger belirtir. Diger salterler igin gerekirse anahtarlama esigi
ayarlanabilir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi, TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde
Sekme 11, Soket iginde gergeklestiriimektedir.

6.16 Treyler Uzatma Kontroli

Arag tipi
Uzunlugu ayarlanabilen 4S/3M sistemi olan semi treylerler veya ceki treylerleri.
Amag
Bu fonksiyon ile uzunlugu ayarlanabilen araclar, srtcu igin daha konforlu
olarak ve ek yardimci araglar (6rn. takoz veya treylere monte edilmis bagka
bilesenler gibi) kullanilmadan uzatilabilir veya kisaltilabilir.
Fonksiyon

Son aks unitesi frenlenir ve treyler ¢ekici arag kullanilarak uzatilir.

Fonksiyon, arag tipine bagl olarak iki operasyon moduna ayrilir:

Semi treyler

Semi treylerde bu fonksiyon, Yiike bagli fren basinci Yiik Algilama Valfi
olmadan parametresi ile kombinasyonla TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde
(Sekme 6, Fren fonksiyonlari Gizerinden) iginde segilebilir.

Sayet fonksiyon bir salter veya SmartBoard Uzerinden etkinlestirilirse, aks
Unitesi tam fren basinci (Yuk Algilama Valfi karakteristik egrisi olmadan) ile
frenlenir, boylece gekici aracin yavasga sirilmesi ile treyler uzatilabilir.

Ceki treyleri

Burada TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde Sekme 6, Fren fonksiyonlari
Uzerinden ek olarak Sadece arka (initeyi frenle parametresi segilebilir. Bu
durumda sadece son aks (aks grubu) frenlenir, bdylece gekici aracin yavasga
surllmesi ile treyler uzatilabilir.

Bilesenlerin baglanmasi

Gdsterge ve kumanda igin su bilesenler kullanilabilir:
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Su semadan 6zet: 841 802 290 0

PARCA
POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
1 446 192 11X 0 SmartBoard
2 449 911 XXX 0 SmartBoard igin kablo
3 WABCO'nun Salter (opsiyonel)
teslimat
kapsamina dahil
degildir
4 449 535 XXX 0 Universal kablo
(opsiyonel)
B 4 kutuplu acik
446 122 080 0 Trailer Remote Control
(opsiyonel)

B Sadece elektronik
genisletme moduilu
ile birlikte ve stirim
TEBS E2 Premium'dan
itibaren kullanilabilir.

B Teslimat kapsamina
dahil olanlar:

B Trailer Remote
Control ve kamyon
icindeki sigorta
kutusu arasindaki
baglanti kablosu

B Sabitleme tertibati

Parametreleme

Fonksiyonun etkinlestiriimesi ve ayari TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme
6, Fren fonksiyonlari Gizerinden gerceklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.
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GIO fonksiyonlari

6.17 Guncel arag¢ uzunlugu (Trailer Length Indication) (strim
TEBS E4'ten itibaren)

Arag tipi

Amag

Fonksiyon

106

Uzunluklar degistirilebilen treyler araclar

SmartBoard tzerinden arag uzunlugunun gosterilmesi.

Teleskop sistemindeki yaklagsma salterleri veya mekanik salterler ile glincel
uzatilmis uzunluk algilanabilir.

Azami 4 kadar salter grup olarak sabit monte edilebilir. Hareketli parcalarda
yerlesme pozisyonlari alaninda kumanda kulisleri veya okuma alanlari
salterlerin karsisina diizenlenir.

Uzatma kademelerinin sayisi salterlerin sayisini belirlemektedir. iki salter ile 3
kademe, 3 salter ile 7 ve dort salter ile 15 kademe algilanabilir.

Kulislerin veya okuma alanlarinin algilanmasi bineer sistem tzerinden
gerceklestirilir. Asagidaki tabloda okuma alanlarinin prensibi gosteriimektedir.

SALTER1 | SALTER2 | SALTER3 | SALTER4 | GOSTERGE

0 0 0 0 Uzunluk 0O
1 0 0 0 Uzunluk 1
0 1 0 0 Uzunluk 2
1 1 0 0 Uzunluk 3
0 0 1 0 Uzunluk 4
1 0 1 0 Uzunluk 5
0 1 1 0 Uzunluk 6
1 1 1 0 Uzunluk 7
0 0 0 1 Uzunluk 8
1 0 0 1 Uzunluk 9
0 1 0 1

0 = Salter acik; 1 = Salter kapali




GIO fonksiyonlari

Bilesenler
PARCA
NUMARASI RESIM ACIKLAMA
446 192 11X 0 SmartBoard
B SmartBoard icin kablo:
449 911 XXX 0
WABCO'nun Salter veya yaklagsma salteri
teslimat N m Universal kablo (salter basina):
kapsamina dahil 449 535 XXX 0 (4 kutuplu acik)
degildir
446 122 6330 Baglanti kutusu

Bilesenlerin baglanmasi

Her salter veya yaklagsma salteri igcin TEBS E modulatoriinde veya elektronik
genisletme modiiliinde bir serbest GIO gegme yeri gereklidir.

Yaklagma salterleri kullanildiginda her durumda G104 gegme yeri gereklidir. Her
bir yaklasma salterine ait kontaklardan biri GIO4'e ait Pin 3'e baglanmaktadir.

Yaklasma salterlerinin kablo baglantilari asagidaki semaya uygun olarak bir
kablo kutusu iginde gergeklestirilebilir.

Parametreleme

Fonksiyonun etkinlestiriimesi ve ayari TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme
8, Genel fonksiyonlar Gzerinden gergeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO ge¢me yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gergeklestiriimektedir.
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GIO fonksiyonlari

6.18 Devrilme uyarisi (Tilt Alert)

Arag tipi

Damper govdeli treylerler

Amag

Aracin devirme egiminin denetlenmesi.

Fonksiyon

Tdm TEBS E modilatérlerinde, RSS fonksiyonu igin bir enine ivmeleme
sensoru entegre edilmistir. Bu enine ivmeleme sensoru, aracin yatay konuma
gore egimi hakkindaki bilgileri ayni anda gbvde referans diizlemine verir. Aracin
egimi, TEBS E modulatériinde izlenebilir.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile parametrelenen bir sasi egimi (0° - 20°) asilirsa,
ECU (zerinden suriciye bir uyari génderilebilir ve SmartBoard izerinden
gosterilebilir veya bir korna/déner lamba kumanda edilebilir.

Uyari esigi her zaman s6z konusu araca bagli olarak goérilmeli ve arag Ureticisi
tarafindan belirlenmelidir.

Sirucu bir uyari mesaji aldiginda damperi devirme islemi gibi siiregleri derhal
durdurmasi gerektigi konusunda bilgilendirilmelidir.

"Devrilme uyarisi" fonksiyonu sadece destek amaclidir ve stricinin
yukumlluklerini, 6zellikle araci denetleme yukiumlaliginu ortadan kaldirmaz.

Fonksiyonun sadece damper kaldiriimis durumdayken etkin olmasi
icin damper durumu kontrol edilebilir.

Talep tGzere mekanik bir salter kullanilarak uyari sadece bu salter
kapali oldugunda verilebilir (indirilmis damper salteri acar).

Bir yaklasma salteri kullanildiginda bu salter, bir uyarinin verilmesi
icin acik olmaldir. Bu fonksiyon genisletmesi sadece TEBS E
Premium moddulatort ile mimkandir.

Uyarinin verilmesi igin SmartBoard veya uyari lambasinin yani sira,
birden fazla fonksiyon igin ortak kullanilabilir olan ikaz lambasi veya
Buzzer hizmettedir.

Devrilme uyarisi TEBS E'nin miiteakip ¢alisma suresi esnasinda da
verilebilir.

Bilesenler

PARGA

NUMARASI ‘ RESIM ‘ ACIKLAMA

WABCO'nun Siren/déner lamba
teslimat

kapsamina dahil

degildir
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PARGA
NUMARASI

Parametreleme

446 192 11X 0

RESIM

ACIKLAMA
SmartBoard (opsiyonel)

B SmartBoard i¢in kablo:
449 911 XXX 0

446 122 080 0

Trailer Remote Control (opsiyonel)

B Sadece elektronik genisletme
modili ile birlikte ve stirim TEBS E2
Premium'dan itibaren kullanilabilir.

B Uyarilarin gdsterilmesi iki uyari
kademesi ile gerceklestirilir.
B Teslimat kapsamina dahil olanlar:

B Trailer Remote Control ve kamyon
icindeki sigorta kutusu arasindaki
baglanti kablosu

B Sabitleme tertibati

kapsamina dahil
degildir

894 450 000 0 Buzzer (opsiyonel)
WABCO'nun ikaz lambasi (opsiyonel)
teslimat

WABCO'nun
teslimat
kapsamina dahil
degildir

Yaklasma salteri (opsiyonel)

Fonksiyonun etkinlestiriimesi ve ayari TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme
8, Genel fonksiyonlar Gzerinden gergeklestiriimektedir.

Ek bir ikaz lambasi icin konfigiirasyonu serbest sekilde yapilabilen bir dijital
fonksiyon kumanda edilir. Bunun igin Devrilme uyarisi etkin dahili giris sinyali

segilir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket icinde
gercgeklestiriimektedir.
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6.19 Asiri yuk algilamasi

Arag tipi

Havali sispansiyonlu treyler araglari, 6rn. damperi veya silosu olan

Amag

YUkleme iglemi esnasinda ylk durumunun denetimi.

Fonksiyon

Taslyici kériklerinin sensdrle denetimi sayesinde treyler aracinin yik durumu
algilanir.

Harici olarak arag Uzerinde bulunan bir lamba, yik durumuna isaret eder, 6rn.
treyler aracina yuk dolduran bir kepge surlcusunu bilgilendirir.

YUk artigsinda lamba artan frekansla yanip sdnmektedir. Bu esnada uzun yanma
eveleri kisa surelerle kesilir.

Misaade edilen azami yuke ulasildiginda lamba surekli olarak yanar.

YUk asiminda ve yik artmaya devam ettiginde lamba tekrar artan frekansla
yanip soner. Ancak bu sefer lamba, kisa yanma evreleri ve uzun araliklarla
yanip sénmektedir.

Sirise baslandiginda lamba séner ve ancak yeniden bir yliikleme yapildiginda
yanmaya baslar.

Fonksiyon, bir salter Gizerinden devre digi birakilabilir.
ikaz lambasinin baglantisi serbest bir GIO baglantisina yapllir.

Lamba bu durumda sadece bu fonksiyon veya "ortak ikaz lambasi" olarak
birden fazla fonksiyon icin kullanilabilir. Bu konuyla ilgili bilgiler, bkz. Bélim
"6.28 Konfiglirasyonu serbest sekilde yapilabilen fonksiyonlar”, Sayfa 127.

Bilegenler

PARCA ‘ ‘
NUMARASI RESIM ACIKLAMA
446 105 523 2 Yesil ikaz lambasi
(LED) B LED veya ampul
B Treyler aracina montaj
m Universal kablo:
449 535 XXX 0 (4 kutuplu agik)

B Yesil uyari lambasi i¢in kablo:
Superseal / acik uclu
449 900 100 0

WABCO'nun Salter (opsiyonel)
teslimat
kapsamina dahil
degildir

Parametreleme

Fonksiyonun etkinlestiriimesi ve ayari TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme
8, Genel fonksiyonlar Gzerinden gergeklestiriimektedir. YUkIU aracin tolerans
arahidi icin iki basing degeri girilir.

Kullanilan GIO gec¢me yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gergeklestiriimektedir.
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6.20 SafeStart

Arag tipi
Damper, Konteyner araci sasisi, tanker ve silo araglari

Amag
Cekicinin yiklenmesi ve yikinin bosaltiimasi durumlarinda otomatik frenleme
ile hareket etmesine engel olur.
Ornekler: Damperi kaldiriimis olan damperli kamyon, depo kapagi acik tanker,
kilitlenmemis konteyneri olan konteyner araci.

Fonksiyon

TEBS E modilatériine baglanmis bir sensér, bir yiikleme veya bosaltma
surecinin gergeklesip gergeklesmedigini algilar. TEBS E Gzerinden membran
silindirleri frenlenir.

SafeStart arag tipine uygun sekilde ayarlanabilir.

Tankerler/Konteyner araglari: Arag servis freni Uzerinden durdurulur. Arag
ancak, sensor ylkleme ve bogaltma sirecinin tamamlanmis oldugunu algilarsa
(6rn. baglanti kutusunun kapatilmasi sayesinde) ve fren pedali kumanda
edildiginde, tekrar hareket ettirilebilir.

Damper: Burada fonksiyon, devirme islemi sirasinda yik bosaltma iglemini
gelistirmek getirmek icin daha disiik hizlarla hareket etmeye izin verir.

18 km/s'lik bir hizdan sonra surictye 10 kisa ikaz freni ile 6rn. yiikleme kabinin
heniiz indirilmedigi hatirlatilir. 28 km/s'lik bir hizdan sonra ara¢ durana kadar
frenlenir. Arag¢ durduktan sonra (v = 0 km/s) fren 20 saniye sonra ¢6zUlur.
Fonksiyon ardindan devre disi birakilir ve ancak kontak tekrar calistirildiginda
yeniden devreye girer.

SafeStart elektronik park freni ve/veya immobilizer ile kombine edilebilir. Bu
durumda SafeStart, immobilizer ve elektronik park freni bilesenleri ile birlikte
yayli tip fren akttatori silindirlerini frenleyecektir.

Montaj bilgileri

TEBS E modulatérinin yukleme veya bosaltma fonksiyonunu guivenilir
olarak algilayabilmesi i¢in arag Ureticisi, sensériin aragta diizgiin olarak
konumlandirilmis ve kurulmus olasindan sorumludur.
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Bilesenler

Parametreleme
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Su semadan 6zet: 841 802 274 0

2 YE/GN
Bk g&”g claglele|l g )
1_§ g9/ 2| 8|8 (8 & BLUE
s |4 5, [SLNdLnoAl OnENas
22 b
i o]
12)
E ———F
ek FHETELE:
e
T
YE Sari GN Yesil BL Mavi
PARCA
POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
1 WABCO teslimat Yaklagsma salteri
kapsamina dahil (WABCO tarafindan
degildir test edilmistir ve tavsiye
edilmektedir):
B Telemecanique
XS7C1A1DAMS8
B Schoénbuch Electronic
1025CT 302408
B Balluff BES M30MF-
USC15B-BP03
Alternatifler:
4410441010 Basing sensoril
441044102 0 '
~—
WABCO degil Mekanik (bobin) salter
Teslimat kapsami
2 449 629 XXX 0 GIO Y dagiticisi

Fonksiyonun ayari TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde Sekme 6, Fren
fonksiyonlari Uzerinden gergeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gecme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gergeklestiriimektedir.

Sayet SafeStart bir pals kontrollG kaldirilabilir ilave aks valfi ile yayh tip fren
aktlatorine etki edecekse, o zaman Sekme 6, Fren fonksiyonlari iginde
SafeStart fonksiyonu igin Tanker ara¢ yapi turu secilmelidir.
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6.21 Elektronik park freni (stirum TEBS E4'ten itibaren)

Arag tipi
24N Uzerinden ek akim beslemesine sahip olan tim treyler araglari.

istisna: Can Router'de/Tekrarlayici'da harici hedef basing sensérii olan 6zel
araglar.

Amag

B Cekici araca baglanti yapildiginda, pnématik hatlar yanhs siralamayla
baglanirsa treyler aracinin kendi kendine harekete gegmesini ve kaymasini
Onler.

B Pnomatik hatlar baglanirken gekici aracin el freni gekili degilse, gekici arag
ve treylerden olusan Unitenin kendi kendine harekete gegmesini (kaymasini)
onler.

® istenmedik veya yetkisiz sekilde PREV (izerindeki ¢ézme valfleri kumanda
edildiginde, treyler aracinin kendi kendine harekete gegmesini (kaymasini)
onler.

B |SO 7638 soket baglantisi olmadan silruglere kargi korur.

Fonksiyon

TEBS E baglantinin agilmis oldugu durumu algilar. Pals kontrolli kaldirilabilir
ilave aks valfi ve yay mekanizmali bir valf yardimiyla treyler park edilirken yayh
tip fren aktGator silindirleri etkinlestirilir ve ancak tiim baglantilar takili ve sari
baglanti kafasinda basing algilandiginda tekrar serbest birakilir.

Kalkisa olanak saglamak igin, baglanti yapilirken pals kontrolli valf yay
mekanizmali valf tarafindan (kaldirilabilir ilave aks valfinin hava bogaltma
baglantisinda) baskilanir. Arag sadece, ABS soketi takili iken veya ilgili
fonksiyon SmartBoard veya bir digme ya da salter tizerinden etkisiz duruma
getirilirse hareket ettirilebilir.

ikaz gostergesi / ikaz lambasi: Elektronik park freni tekerlekleri bloke ettigi
surece, kontak acildiktan sonra ikaz lambasi yanip soner.

Kullanim: Fonksiyon otomatik sekilde ¢alismaktadir. TEBS E baglantinin
olusturuldugunu algilamadidi durumlarda, fren pedalina kisa bir sekilde
basilarak treyler araci serbest birakilabilir.

Elektrikli bir baglanti olusturulmadan aracin manevra ettirilmesi:
Salter/digme veya SmartBoard tzerinden elektronik park freni fonksiyonu
gegici olarak devre digi birakilabilir, 6rn. treylerin daha sonra bir feribot
Uzerine nakledilmesine olanak saglamak i¢in. Elektronik park freninin devre
disi birakilmasi, kontak kapatilmadan ve treyler araci ayrilmadan énce
gerceklestiriimelidir.

B Bir sasi yoniindeki GIO portundaki bir salter lizerinden devre
disi birakma: Kumanda kontadin agilmasi, elektronik park freninin
etkinlestiriimesini 6nlemektedir. Salterin kapanmasi, elektronik park frenini
tekrar etkinlestirir.

B Bir arti yoniindeki GIO portundaki bir salter lizerinden devre disi
birakma: Kumanda kontagin kapanmasi, elektronik park freninin
etkinlestiriimesini 6nlemektedir. Salterin agiimasi, elektronik park frenini
tekrar etkinlestirir.

B Bir sasi yoniindeki GIO portundaki bir diigme lizerinden devre disi
birakma: Uzun slire basma elektronik park freninin sonraki baglanti
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olusturma islemi igin etkinlestiriimesini 6nlemektedir. Kisa slireli basma
elektronik park frenini tekrar etkinlestirir.

B SmartBoard: Elektronik park freninin etkinligi sonraki baglanti olusturma

sureci veya surekli olarak kapatilabilir, sayet bu duruma parametreleme ile
musaade edilirse.

Elektronik park freninin ¢6zilmesi i¢in acil durum fonksiyonu (24N takili,
ISO 7638 takih degil): Servis freninin uzun streli 4 bar'dan daha yiiksek bir
basingla kumanda edilmesi elektronik park frenini gozmektedir. Aracin hareket
ettirilmesi igin fren lambasi agik durumda kalmalidir.
Diger fonksiyonlarla kombinasyon

Elektronik park freni ayni bilesenler kullanilarak SafeStart ve/veya immobilizer
ile kombina edilebilir.

Bilegenler

Su semadan 6zet: 841 701 264 0

.
Sl

ralan
~

SHE

PARCA
POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
1 463084 1000 LACV-IC
2 449 445 XXX 0 Kaldirilabilir ilave aks
valfi igin kablo
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Parametreleme

PARCA
POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
3 472 170 606 0 3/2 solenoid valf
4 449 443 XXX 0 3/2 solenoid valf igin
kablo

WABCO'nun Bir GIO baglantisindaki
teslimat salter veya digme
kapsamina dahil (opsiyonel)
degildir

Fonksiyonun etkinlestiriimesi ve ayari TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde Sekme
6, Fren fonksiyonlari Gzerinden gergeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.

6.22 Cozme fonksiyonu (Bounce Control / Sigrama kontroli)

Arag tipi

Amag

Fonksiyon

Bilesenler

Tdm treyler araglari

Semi treylerlerin bosaltma ve yikleme proseddrleri sirasinda, frenler tim
Uniteye uygulanirsa aks grubu gerilir. Bosaltma isleminden sonra el freninin
serbest birakilmasi gibi bir durumda, hava stispansiyon koruklerinin hala
dolu oldugu hava suspansiyonlarinin hemen kalkmasi ve arag¢ Gizerinde
yuk olmamasi nedeniyle sasi aniden ziplama yapabilir. C6zme fonksiyonu,
karoserinin aniden yukari firlamasini 6énleyerek yiku korur.

Fonksiyon, bir digme veya SmartBoard ile etkinlestirilebilir.

Modiilator tarafindan fren silindirlerinin kumanda edilmesi Gzerinde kumanda
edilen frenlerin gerilimi ¢ézilmektedir. Bunun igin frenler taraf bagina
(yanlamasina) (semi treylerlerde / merkezi aksli treylerlerde) veya aks basina
(ceki treylerlerinde) serbest birakilir. Fren silindirleri dontisiimli olarak serbest
birakildiginda, aracin yavaglamasi her zaman %18'in tstiindedir.

Fonksiyonun etkinlestiriimesi igin su bilesenlerden biri gereklidir:
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PARCA

Parametreleme

NUMARASI ‘ RESIM ‘ ACIKLAMA
446 192 11X 0 SmartBoard (opsiyonel)

B SmartBoard igin kablo:
449 911 XXX 0

WABCO'nun Salter (opsiyonel)

teslimat m Universal kablo (opsiyonel):
kapsamina dahil 449 535 XXX 0

degildir

Fonksiyonun etkinlestiriimesi ve ayari TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme
6, Fren fonksiyonlari Gzerinden gergeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gergeklestiriimektedir.

6.23 Yonlendirmeli aksin kilitlenmesi

Arag tipi

Amag

Fonksiyon

116

Ydnlendirmeli akslarin guvenli sekilde ¢calismasi igin talimatlara uymaya devam
edin.

Yoénlendirmeli aks akimsiz bir sekilde kilitlenmis olmalidir.

Yoénlendirmeli aksa sahip semi treylerler

TEBS E ile yonlendirmeli aks, hiza bagl veya buna ek olarak geri siris
algilanmasi ile bir silindir tarafindan kumanda edilebilir ve diiz gidis konumunda
kilitlenebilir. Devreye girdikten sonra kilitleme yalnizca yonlendirmeli aksin
tekerlekleri diz slris konumundayken yapilabilir.

Yuksek hizda dengeli bir diiz gidisin saglanmasi igin yénlendirmeli aks hiza
bagh olarak kilitlenebilir. Buna ek olarak geri siiriis esnasinda mantikh bir
sekilde, geri vites lambasi denetimi Gzerinden yonlendirmeli aks kilittenmektedir.

Silindir bir solenoid valf tarafindan kumanda edilir. Solenoid valf, TEBS E
modilatori tarafindan parametrelenen hiza bagh olarak kumanda edilir.

Normal hizla yapilan surtslerde (6rn.> 30 km/s) yonlendirmeli aks GIO
fonksiyonu Uzerinden kilitlenir. Parametrelenen hizin altina distldigiinde, GIO
fonksiyonu kilidi kaldirir ve yonlendirmeli aks viraja girer.

Arag durdugunda (v < 1,8 km/s) ydnlendirmeli aks tekrar kilitlenir. Geri giderken
sapmamasi igin bu Kkilit, geri vitese takildiginda da (geri vites farlari etkinken)
devreye girer. Arag tekrar ileri gitmeye basladiginda, kilit parametrelenen hiza
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kadar (> 1,8 km/s) devrede kalir, ardindan ¢ozllr ve ancak parametrelenen
ikinci hizin Uzerine ¢ikildiginda tekrar devreye girer.

Bilesenlerin baglanmasi

] v
GIOT7 (= o AN

Pin 1 (+) \ 1

449 443 ... 0 472 XXX XXX 0
Pin 3 . B,
=d

Glot \449535 0
Gloz |[Pin 1 (+) g

Pin2(-)

A | Ydnlendirmeli aksi kilitlemek igin B | Geri vites farlarindan gelen (+)
opsiyonel anahtar sinyali

Diyot, TEBS E4'ten itibaren artik
gerekli degildir.

Parametreleme
Fonksiyonun etkinlestiriimesi TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 8, Genel
fonksiyonlar Gzerinden gercgeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO ge¢me yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket icinde
gerceklestiriimektedir.

Kaldirilabilir ilave aks yukari kaldirilmis durumdayken parametresi Uzerinden
yonlendirmeli aksin kilittenmesi saglanabilir.

TailGUARD™ sistemi ile baglantili olarak, bkz. Bolim "7.1.1 TailGUARD
fonksiyonlan", Sayfa 130, geri vites algilamasi elektronik genisletme modulu
Uzerinden gergeklestirilebilir (Elektronik genisletme modiilii lizerinden geri vites
algilamasi parametresi). Geri vites lambasi i¢cin TEBS E'ye ek bir baglantiya
gerek yoktur.

6.24 Forklift kumandasi

Arag tipi

Oncelikle forklift nakliyesi olan merkezi aksli treylerler igin.

Amag

Forklift karsi yik olara mevcut degilse siitun ylkinin optimizasyonu.
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Fonksiyon

Oo

Forkliftli merkezi aksli treylerler genelde birlikte getirilen forkliftlerde 6n ve arka
arasinda dengeli bir yik dagihminin mevcut olacagi bigimde yapilandiriimistir.
Forkliftin (resim 1) ek agirligina karsi, karsi yuk olarak uygun bir sttun yuku etki
etmektedir.

Boyle bir merkez aksl treyler kismi yikli durumda ancak kaldiriimis lift aksl
forkliftsiz bicimde sirilmesi durumunda yapisal nedeniyle treyler kavrama
tarafinda yiksek agirhigindan, forklift eksik oldugundan fazla ylksek sttun yuki
meydana gelebilir (resim 2).

"Forklift kontroll" fonksiyonu ile forkliftsiz kismi yiikll bir aragta kaldirilabilir
ilave aksinin kaldiriimasi geciktirilebilir - bdylece kavramadaki situn ylki fazla
olmaz.

Yerde kalan aks ile aks mesafesi kisa kalir, treylerin arka tarafi, forkliftsiz de
daha iyi dengelemeye sahip oldugundan komple situn yiki kavrama Uzerine
etkili olmaz (resim 3).

Fonksiyon 6n kosullari

Birlikte getirilen forkliftin algilanmasi igin yaklagsma salteri veya mekanik (bobin)
salter.

Sutun yUkiine ek etkiyi engellemek igin treylerdeki yik dengeli bigcimde dagiimis
olmali.

iki kaldirilabilir ilave aksi olan merkezi aksli treylerlerde
TEBS E otomatik olarak, hangi akslarin kaldiriimis oldugunu algilar
ve zeminde bulunan aksi ana aks olarak kullanir.

Trailer EBS E, yaklagsma salteri veya mekanik (bobin) salter ile bir forkliftin araca
baglanmis olup olmadigini algilar ve otomatik olarak iki kaldirilabilir ilave aks
karakteristik egrisi arasinda gegis yapar:

a) Bagl forkliftte kaldirilabilir ilave aksin kumanda edilmesi i¢in karakteristik egri
b) Forklift bagh degilken kaldirilabilir ilave aksin kumandasi i¢in karakteristik egri

Her iki karakteristik egri arag Ureticisi tarafindan kaldirilabilir ilave aksin
kaldiriimasi igin talep edilen, yluke bagli an tzerinden tanimlidir.

OptiLoad™ ile forklift algilamasi

Forklift kumandasi OptiLoad™ fonksiyonu ile de gergeklestirilebilir. Bunun igin
son aks yerine ilk aks OptiLoad™ ile donatilir. Bu sayede daima miimkin olan
maksimum dingil mesafesi dengelenir ve bdylece normal sartlarda negatif siitun
yuku engellenmis olur.
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Bir forkliftin birlikte getirilemedigi durumlarda fonksiyon devre disi birakiimalidir.
Bunun igin bir forkliftin mevcut olusu bir bobin salteri ile algilanabilir ve bu
sayede "zorunlu indirme" fonksiyonu kumanda edilebilir.

Bilesenler

Su semadan 6zet: 841 802 292 0

)
)
PARCA
POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
1 WABCO teslimat Yaklasma salteri
kapsamina dahil (WABCO tarafindan
degildir test edilmistir ve tavsiye
edilmektedir):
B Telemecanique
XS7C1A1DAMS8
B Schoénbuch Electronic
1025CT 302408
B Balluff BES M30MF-
USC15B-BP03
2 449 535 XXX 0 Universal kablo
B 4 kutuplu, agik
WABCO degil Mekanik (bobin) salter
Teslimat kapsami

Parametreleme

Fonksiyonun etkinlestiriimesi ve ayari TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme
5, Kaldirilabilir ilave aks kumandasi Uzerinden gergeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO ge¢me yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket icinde
gergeklestiriimektedir.

6.25 Fren ¢ozme fonksiyonu

Arag tipi
Ornegin arag tasiyicilari veya orman urinleri nakliye treylerleri.
Amag
Arag dururken treylerin servis freninin bosaltiimasi.
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Uygulama: Cekici ara¢ dururken treyler aracinin hidrolik uzatiimasinin
desteklenmesi.

Dusuk hizda servis freninin ¢dzilmesi.

Uygulama: Bog bir orman rtnleri nakliye treylerlerinin yiklenmesi
veya bosaltiimasi

Fonksiyon
Bu fonksiyon, harici bir digme ya da SmartBoard lizerinden etkinlestirilir.

Dugme veya SmartBoard'daki ilgili tus birakildidinda frene hemen tekrar hava
verilir ve treyler araci frenlenir.

Fren ¢6zme fonksiyonu igin 6n kosullar
B Cekici aragtaki el freni gekili olmalidir.

B Sari baglanti kafasindaki basing 6,5 bar'dan yiksek olmalidir. Fren ¢gdzme
fonksiyonu, sari baglanti kafasinda basing azaldiginda iptal edilir.

B Standart fren ¢ézme fonksiyonu: Fren ¢ézme fonksiyonu v > 1,8 km/s hizda
durdurulur.

B Genigletilmis fren ¢ézme fonksiyonu: Fren ¢ézme fonksiyonu v > 10 km/s
hizda durdurulur.

Bu fonksiyon i¢in "ID_EB158.0 — Fren ¢dzme ve ¢6zme fonksiyonu (sigrama
kontroll)" ekspertiz raporu gecerlidir, bkz. Bélim "5.3 Ekspertiz raporlari ve
standartlar", Sayfa 21 ("Genigletilmis fren ¢ézme fonksiyonu" igin gecerli
degildir).

Bilesenler

Fonksiyonun etkinlestiriimesi icin su bilesenlerden biri gereklidir:
PARCA

NUMARASI RESIM ‘ ACIKLAMA
446 192 11X 0 SmartBoard

B SmartBoard i¢in kablo:
449 911 XXX 0

WABCO'nun Tus (opsiyonel)
teslimat
kapsamina dahil
degildir

Parametreleme

Fonksiyonun etkinlestiriimesi ve ayari TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme
6, Fren fonksiyonlari Uzerinden gergeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO ge¢me yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket icinde
gerceklestiriimektedir.
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6.26 Acil durum fren lambasi (Emergency Brake Alert)

Arag tipi
Tdm treyler araglari
Amag
Arag tehlikeli bir durumdaysa ve aniden frenlenmesi gerekiyorsa, acil durum
freni, treyler fren lambalarinin yanip sbnmesi tizerinden gosterilebilir.
Fonksiyon

Bdylece TEBS E uzerinden fren lambasinin bir réle Gzerinden baglandigi ayri
bir GIO ¢ikisi kullanima agilmig olur. Réle bu sirada fren lambasini belirli,
parametrelenmis bir frekansla durdurur.

Bazi gekici araglarda treyler fren lambalari fonksiyonu, ¢ekici aragtan bir hata
algilanmamasi igin réle isletiminde her iki anahtarlama durumunda da bir temel
yuk olacak sekilde (fren lambasi veya direng) denetlenir.

WABCO, ¢ekici araglarin fren lambasi hata algilamasi ile uyumluluk saglanmasi
amaciyla, réleye paralel olarak 100 Ohm yuksekliginde bir direng monte
edilmesini tavsiye eder

GIO c¢ikisinda en fazla 1,5 A'lik bir yik olmahdir.

Etkinlestirilmesi

Bu fonksiyon, TEBS E modulatoru tarafindan su durumlara baglh olarak
otomatik bir sekilde etkinlestirilir:

B Tehlike freninde arag geciktirmesi 0,4 g'den fazlaysa.
B 50 km/s'nin Gzerindeki bir hizda ABS kontrollu devreye girmisse.

Arag yavaglama ivmesi 0,25 g deg@erinin altina distiginde veya ABS kontrolii
devreden giktiginda fonksiyon sonlandirilir.

Acil durum fren lambasi i¢in hiz siniri parametre ile disurilebilir ve
bdylece tarim araclari icin de kullanilabilir.

Bilesenler
Gosterge igin su bilesenler ayarlanabilir:

Su semadan 6zet: 841 802 291 0

R
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Parametreleme

6.27

Arag tipi

Amag

Fonksiyon

122

Hareket kilidi

POZISYON | PARCA NUMARASI | ACIKLAMA

1 WABCO teslimat kapsamina | Fren lambasi
danhil degildir B LED veya lamba
B max. 24V
m15A
2 WABCO teslimat kapsamina | Role
dahil degildir ® Direng gerekli
3 449 535 XXX 0 Universal kablo
B 4 kutuplu agik

Fonksiyonun etkinlestiriimesi ve ayari TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme
8, Genel fonksiyonlar Uzerinden gergeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.

(immobilizer)

Tam treyler araclari

Calinma riskini azaltmak igin immobilizer.

Bu fonksiyon, "elektrikli park freni" olarak da kullanilabilir. Kilitlenen arag bu
sekilde, yetkili olmayan bir kisinin bilerek veya bilmeyerek PREV'deki kirmizi
digmeye basmasi durumunda hareket etmeyecektir.

Monte edilmis pals kontrolli kaldirilabilir ilave aks valfinin yardimiyla
Tristop™ silindirleri Gzerinden park halindeki bir aracin tekerlekleri bloke
edilebilir. immobilizer, kendiniz belirleyeceginiz bir PIN'in SmartBoard veya
Trailer Remote Control Uzerinden girilmesi yoluyla etkinlestirilebilir ve/veya
devre disi birakilabilir.

Bir arag immobilizer devredeyken hareket ettirildiginde veya sisteme
mudahalede bulunuldugunda, TEBS E modilatéri Gzerinden, o sirada bagli
olan opsiyonel bir duyuru cihazi (ikaz lambasi, siren) Gzerinden bir alarm sinyali
(24 V gerilim) verilebilir.

Acil serbest birakma fonksiyonu veya acil agma

Aracin kritik durumlarda hareket ettirilebilmesi icin, acil serbest birakma
fonksiyonu ile immobilizer kullanici PIN'i girilmeden devreden c¢ikartilabilir.

— Opsiyonel olarak bir acil serbest birakma fonksiyonu parametreleyin.

Acil serbest birakma fonksiyonu SmartBoard Uzerinden etkinlestirilir ve araci
tanimlanan sire icin serbest birakir.

"immobilizer ile kilitli arag" igin 6rnek durum akisi

Cekici aragh bir treylerin, yoldaki kritik bir durumdan gikartiimasi gerekmektedir.
PIN o sirada elinizde yoktur.



GIO fonksiyonlari

— Acil serbest birakma fonksiyonunu SmartBoard veya Trailer Remote Control
Uzerinden etkinlestirin.

— Araci glivenli bir yere getirin.

= 60 saniyelik hareketsiz durma siresi doldugunda, immobilizer tekrar
devreye girecektir.

= Gerekirse bu islem 3 kere tekrarlanabilir. Bunun ardindan acil serbest
birakma fonksiyonu kullanilamaz.

= Immobilizer PIN ve PUK ile etkinlestirildikten sonra, acil serbest birakma
fonksiyonu tekrar kullanilabilir hale gelecektir.

ikaz gostergesilikaz lambasi

Surim TEBS E2'den itibaren ikaz gostergesi/ikaz lambasi

(san) tizerinden siiriiciiye immobilizer durumu gésteriimektedir.
immobilizer etkinken kontak agildiktan sonra ikaz géstergesi/ikaz
lambasi 8 kere yanip soner.

TEBS E2 ile Sadece el freni ¢ekiliyken serbest birak parametresi
tizerinden, immobilizerin sadece el freni gekiliyken serbest birakilip
birakilmayacagini ayarlayabilirsiniz.

Olaylarin protokole gegirilmesi

Olaylarin protokole gegirilmesi ve degerlendirilmesi igin immobilizer ile ilgili
belirli etkinlikler isletim verileri hafizasina (ODR) kaydedilir, bkz. Bélim "5.10.7
isletim verileri hafizasi (ODR)", Sayfa 53. Bu veriler daha sonra, érn. sigorta
sirketleri veya filo yoneticileri tarafindan gorintilenebilir.

Su olaylarda bir ODR-Event olusturulur:

B immobilizer durumunun degismesi

B Yanhs PIN girisi

B Aracin immobilizer'a ragmen hareket ettiriimesi
[

Acil serbest birakma fonksiyonunun galistiriimasi

Akim beslemesi

immobilizer'in etkinlestirimesi/devreden ¢ikartiimasi igin treylerin akim
beslemesi saglanmalidir. Bunun iki yolu bulunmaktadir.

B Kontagin agilmasi (klemens 15 lizerinden besleme)

B ECU StandBy zamani (klemens 30 Gizerinden besleme): Burada parametre
ayarlarinda bir zaman parametresi kaydedilmelidir.
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Bilesenlerin baglanmasi

Su semadan 6zet: 841 701 227 0 3 aksh semi treyler igin
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POZISYON |PARGA NUMARASI |RESIM | ACIKLAMA

1 463 084 100 0 Kaldirlabilir ilave aks valfi (LACV-IC)
H GIO1, GIO2 veya GlO3'e baglanti mimkun.

2 449 445 XXX 0 Kaldirilabilir ilave aks valfi igin kablo
Gosterge ve kumanda igin su bilesenler kullanilabilir:
3 WABCO'nun teslimat ikaz lambasi / Siren (opsiyonel)
kapsamina dahil
degildir
4 449 535 XXX 0 Alarm sinyali igin tGniversal kablo (opsiyonel)
B 4 kutuplu agik
5 446 192 11X 0 SmartBoard
6 449 911 XXX 0 SmartBoard kablosu (opsiyonel)
446 1220800 Trailer Remote Control (opsiyonel)

B Sadece elektronik genisletme modili ile birlikte ve sirim
TEBS E2 Premium'dan itibaren kullanilabilir.

B Teslimat kapsamina dahil olanlar:

B Trailer Remote Control ve kamyon igindeki sigorta
kutusu arasindaki baglanti kablosu

B Sabitleme tertibati

124
S


http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012270&file=../intl/drw/9/8417012270.pdf

GIO fonksiyonlari

TEBS E1.5 modiilatérde "immobilizer" fonksiyonu, OptiTurn™
ve OptiLoad™ fonksiyonlarinin kumandasi ve elektronik havali
suspansiyon igin 472 905 114 0 ECAS solenoid valfi ile kombine
edilemez.

Opsiyonel ¢ikis cihazlari GIO1 ila GIO7'ye baglanabilir. Cikan
besleme gerilimi 24 V'tur.

EOL testi veya Kumanda meniisii izerinden immobilizer valfinin
fonksiyonu kontrol edilebilir. Bunun i¢in fonksiyonun PUK anahtari
ile etkinlestiriimesi gerekli degildir.

Surim TEBS E2'den itibaren ek GIO arabirimleri sayesinde
immobilizer, OptiLoad™ und OptiTurn™ fonksiyonlari ile ideal bir
donanim olarak tesis edilebilir:

Kaldirilabilir ilave aks valfi (LACV-IC) 463 084 100 0, bir ECAS
solenoid valf 472 905 114 0 ile veya 2x Kaldirilabilir ilave aks valfi
(LACV-IC) 463 084 100 0, ECAS solenoid valf 472 880 030 O ile.

Montaj

Montaj ile ilgili bilgiler, bkz. Bélim "8.7 immobilizer bilegenlerinin montaji
(hareket kilidi)", Sayfa 157.

Parametreleme

Etkinlestirme ve ayar TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Sekme 8, Fren
fonksiyonlari Uzerinden gergeklestiriimektedir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.

immobilizer'in serbest birakilmasi ve etkinlestiriimesi ve etkinlestirilmesi

Parametreleme sonrasinda 6zelligin ilk kez etkinlestiriimesi icin TEBS E
moduilatériiniin seri numarasi ve PUK (Personal Unblocking Key) gereklidir.

PUK
Her serbest birakma islemi / arag igin bir PUK gereklidir.

Bunun igin, size 6zel "Voucher koduna" sahip "PUK Access Code
813 000 049 3" belgesi elinizde olmalidir (her arag igin 1 kere).

Q "Treyler Immobilizer — PUK Access Code" brosiiri

— internet'te WABCO INFORM gevrimigci tiriin katalogunu agin:
http://inform.wabco-auto.com

— Brosurl, 813 000 049 3 brosur numarasini girerek arayin.

PUK'un gorevi
B TEBS E modiilatériindeki immobilizer fonksiyonunun etkinlestiriimesi.
B Kullanici PIN'inin belirlenmesi / degistiriimesi.

B Hatali giristen sonra yeni bir PIN'in tanimlanmasi.
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PUK sadece arag sahibinde bulunur. PUK'u itinayla saklayin ve bu kodun
Uclncu kisilerin eline gecmesini dnleyin. PUK'u glvenli bir yerde saklayin.
WABCO, PUK'un kaybi veya koéti niyetli kullaniminda higbir sorumluluk
Ustlenmeyecektir.

TEBS E modiilatoriiniin seri numarasi

13 haneli seri numarasini (S/N) kontrol rakami (sonuncu pozisyon) dahil su
sekilde gorintileyebilirsiniz:

B SmartBoard ( Araglar, Sistem bilgisi, Sistem menus)
B EOL protokoli

B Sistem levhasi (Sistem levhasini yazdir)

SmartBoard tizerinden etkinlestirme ve PIN belirleme / degistirme

— SmartBoard'u TEBS E modiilatériine baglayin.

— SmartBoard'da Araglar, Ayarlar, Yeni PIN girin, PUK ile menlsUnU agin
— PUK'u SmartBoard tzerinden girin.

— Bir PIN tanimlayarak SmartBoard Uzerinden girin.

— PIN'i tekrar girerek onaylayin.

= Etkinlestirme basariyla tamamlandiginda ekranda bir onay gosterilir.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi lizerinden etkinlestirme

— TEBS E modiulatéri TEBS E Diyagnoz Yazilimi'na baglayin.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi'ni agin.

- Araglar/immobilizer (izerine tiklayin.

— PIN'i stiper PIN ile degigtir Gzerine tiklayin.

— PUK'u Siiper PIN alanina girin.

— Bir PIN tanimlayin ve bunu Yeni PIN alanina girin.

— PIN'i Yeni PIN'i tekrarlayin alanina girerek onaylayin.

= Etkinlestirme basariliysa bir onay ekrani goéruntulenir.

SmartBoard / Trailer Remote Control ile kullanim olanaklar

Kullanim ile ilgili bilgiler, bkz. Bélim "10.7 immobilizer'in kullanilmasi", Sayfa
190.

TRAILER REMOTE
CONTROL
(TREYLER

UZAKTAN
KULLANIM OLANAKLARI SMARTBOARD KUMANDASI)
PIN girisi ile etkinlestirme/
devreden glkarma v v
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TRAILER REMOTE
CONTROL
(TREYLER
UZAKTAN
KULLANIM OLANAKLARI SMARTBOARD KUMANDASI)

Kayitli PIN ile etkinlestirme/
devreden gikarma X v

Parametreleme
Uzerinden serbest
birakilmalidir.

Durum bilgileri v v

Sdarici uyarisi

v v
ISO 7638 / Pin 5ile | LED sinyali ve sesli
uyari ile, durum

bilgisi ile ayni
:g;ll :g:;b:st birakma fonksiyonu/ v v
PIN'in degistiriimesi v X
PUK ile tekrar etkinlestirme v X
PUK ile etkinlestirme v X

6.28 Konfigurasyonu serbest sekilde yapilabilen fonksiyonlar

Konfigilirasyonu serbest sekilde yapilabilen dijital fonksiyonlar

Arag ureticisinin, bir GIO dijital girisi veya GIO dijital gikisi, hizlara ve slrelere
gOre serbestgce programlamasi.

TEBS E4'ten itibaren ¢ok sayida TEBS E dahili bilgiler
degerlendirilebilir ve bdylece mesaijlar ortak kullanilan bir buzzer
veya ortak kullanilan bir lamba ile Uretilebilir.

Konfigiuirasyonu serbest sekilde yapilabilen analog fonksiyonlar

Arag Ureticisinin, bir GIO analog girisi veya GIO analog ¢ikisi, hizlara ve
surelere gore serbestce programlamasi.

Hem analog hem de dijital fonksiyonlarda, bir salter sinyaline ve arag hizina
bagh olarak 6rn. bir olayin kaydedilmesi veya bir GIO ¢ikisinin kumanda
edilmesi siirecinin miimkiin oldugu gegerlidir, bkz. Bélim "5.10.7 isletim verileri
hafizasi (ODR)", Sayfa 53.

Konfigiirasyonu serbest sekilde yapilabilen fonksiyonlarin Trailer Remote Control lizerinden
kumandasi

Elektronik genisletme modiill le fonksiyonlar Trailer Remote Control Gizerinden
de kontrol edilebilir. (Trailer Remote Control'lin sinyalleri bir "veya" fonksiyonu
ile her iki fonksiyonun girig sinyalleri ile baglanir.)

Serbest yapilandirilabilen analog fonksiyonun ve/veya dijital fonksiyonun salteri
yerine giris sinyali i¢in Trailer Remote Control'lin bir digmesi kullanilabilir.
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GIO fonksiyonlari

Ornegin elektrikli bir stirglilii tabanin veya elektrikli perdenin gekici aragtan
kumandasi gibi kullanimlari vardir.

Konfigiirasyonu serbest sekilde yapilabilen fonksiyonlar

Analog ve dijital fonksiyona ek olarak GIO fonksiyon modult, TEBS E'deki
diyagnoz tzerinden kaydedilebilir. Bunlar, dahili sinyallerini (6rn. CAN Bus,
dahili basinglar, hizlar) ve harici giris dlgulerini de (6rn. salter, basing sensér(,
SmartBoard) isleyebilir.

GIO fonksiyon modilinin programlamasina bagh olarak hem ¢ikis sinyalleri
hem de olaylarin olay kaydediciye kaydedilmesi gibi dahili fonksiyonlar da
kumanda edilebilir. Fonksiyon bu sayede musteriye 6zgu kiglk uygulama
durumlarinin gergeklestiriimesine izin verir.

Parametreleme

Fonksiyon TEBS E'deki bir *.FCF-Dosyasi veya *.ECU-Dosyasi lizerinden
yuklenir.

Serbestce yapilandirilabilir fonksiyonlarin tanimlanmasi, WABCO irtibat
yetkilisiyle gérugilebilir. Yalnizca WABCO tarafindan olusturulan dosyalari
ECU'ya yUkleyebilirsiniz.

Simdiye kadar gelistiriimis olan fonksiyonlarin bir listesini burada
bulabilirsiniz: http://www.wabco.info/i/48
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7 Harici sistemler
71 Elektronik genigsletme modulu
Uygulama

TEBS E modiuilatérleri (Premium), sirim E2'den itibaren
TailGUARD™: Sirim E5'ten itibaren TEBS E Standart

Amag

TEBS E Premium modiilatori ile baglantili elektronik genisletme modulu
446 122 071 0 su fonksiyon genisletmelerini sunar:

B TailGUARD™

B |SO 12098'e baglanti

TEBS E Premium modiilatori ile baglantili elektronik genisletme modulu
446 122 070 0 su ek fonksiyonlari sunar:

B ECAS 2-Ayar-Noktasi

B AkU beslemesi ve aku sarjl
B Baglanti genisletmeleri
[ |

Treyler aracinin siricu kabininden Trailer Remote Control yardimiyla
kumanda edilmesi

Fonksiyon

Elektronik genisletme modili ISO 7638 ve TEBS E Uzerinden beslenmektedir.
EBS ve elektronik genisletme moduli arasindaki iletisim CAN Uzerinden
saglanir. ISO 12098 ile baglanti bir dagitim kutusu ile saglanabilir; iz lambalari
réleler Gzerinden kumanda edilir.

Elektronik genigletme modli ve LIN ultrasonik sensorleri (TailGUARD™
fonksiyonu igin) arasindaki iletisim LIN-BUS Gzerinden saglanir. Trailer Remote
Control ve EBS ve/veya elektronik genisletme moduili arasindaki veri aktarimi
Power Line iletisimi (PLC) ile saglanir — Akim sebekesi tizerinden veri aktarimi.
ECE R 13 tim uygulamalar igin saglanmigtir.
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POZISYON | ADI

1 Gosterge paneli

Trailer Remote Control (Treyler Uzaktan Kumandasi)

TEBS E modulatort (Premium veya Standart, stirim TEBS E5'ten itibaren)
Dagitim kutusu

Elektronik genigletme moduli

Ultrasonik sensor

N oja| h~hOWwDN

iz lambasi

711 TailGUARD fonksiyonlari

Arag tipi

Tam treyler araglari

Amag

Treyler arkasindaki, sirictunin gérus alaninin disinda kalan objelerin ultrasonik
sensorlerle algilanmasi.

Faydalar: Aragta, rampada ve yukte masrafli hasarlarin énlenmesi.

Otomatik sanzimanl ¢ekici araglarda gaz pedali zamaninda birakilmalidir, aksi
taktirde TalGUARD™"in frenlenmesi nedeniyle ¢ekici arag motor performansi
arttirdiginda durma noktasi "lGzerinden gegilebilir".

TailGUARD™ sistemi, strlicinin geri siiriis esnasindaki arka alan kontroli
konusundaki sorumlulugunu ortadan kaldirmaz. Y®nlendirme yapan bir
gorevlinin gerekliligini ortadan kaldirmaz.

Siddetli yagmur veya kar yagisi gibi ekstrem hava sartlarinda, fonksiyon
kisitlamalari s6z konusu olabilir. Cok yumusak yizeylere sahip objeler bazen
algilanmayabilir. S6z konusu sistem sadece destekleyici bir sistem oldugundan,
bu sistemin kullaniimasina ragmen meydana gelen bir kazadan WABCO
sorumlu tutulamaz.
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Bir rampaya dik olmayan bir agiyla yaklasildidinda, sensérler bazi durumlarda
rampayi algilamayabilir.

Fonksiyon

TallGUARD™ geri vitesin segilmesiyle etkinlegtirilir. Etkinlestirme
gerceklestiginde treyler aracindaki iz lambalari elektronik genisletme moduli
tarafindan kumanda edilir ve yanip sénmeye baslar. Arag objeye yaklastikga,
yanip sonme frekansi artar.

Parametrelenen durma mesafesinin altina dustldidguinde, arag 3 saniye igin
frenlenir ve bu surenin ardindan fren tekrar serbest birakilir. Durma mesafesi
diyagnoz araciliiyla ayarlanabilir (TailGUARDIight™'ta 30 ve 100 cm arasi;
TailGUARD™'ta TailGUARDR™'tg ve Tal GUARDMAX™'ta 50 - 100 cm arasi).

TailGUARD™ otomatik frenlemeyi tetiklerse, ayni anda ISO 7638 CAN arabirimi
Uzerinden ¢ekici araca fren lambasini kumanda edilmesi igin bir talep génderilir.
Yeni gekici araclar bu fonksiyonu desteklemektedir ve bu durumda fren
lambasini devreye alir.

Bu siire esnasinda iz lambalari da surekli olarak agiktir. Trailer EBS E' igin fren
basinci, elektronik genisletme modiili tarafindan aracin hizina ve ultrasonik
sensorler tarafindan olgllerek belirlenen nesneye olan mesafeye bagh olarak
belirlenir.

Hiz 9 km/s'nin altinda kalirsa, fren sadece aracin ytkleme rampasindan énce
durdurulmasi igin etkinlesgtirilir.

Arag 9 km/s'den ylksek bir hizla rampaya dogru gidiyorsa, sistem siirlicliyt
hizin gok yiiksek olduguna dair uyarmak icin kisa frenleme palslar tetikler
ve hizi 9 km/s'ye duslrir. Eger bu uyari frenlemeleri géz ardi edilirse ve hiz
yukselirse, sistem 12 km/s'den sonra kapatilir.

Otomatik frenleme sonrasinda, surtcu geri stirigse devam edebilir. Mesafe
bilgisi elektronik genisletme modullt ve TEBS E tarafindan PLC (Power Line
Communication) Gzerinden ¢ekici araca iletilir ve Trailer Remote Control
tarafindan surlicliye gosterilebilir.

Bunun disinda iletisim ISO 12098 "¢ekici ara¢" CAN arabirimi (iz lambalarinin
kumanda edilmesi) lzerinden saglanir.

Silent mode (Sessiz mod): Harici bir buzzer baglandiginda, geri vitese 2 kere
gecildiginde 3 saniye dahilinde buzzer gegici olarak devre digi birakilabilir; érn.
mesken bdlgelerindeki teslimatlarinda.

Sistem konfigtirasyonlari

OZELLIKLER |
Tipik lojistik gevre

TailGUARD™

TailGUARDRe™

Yuksekligin kisith oldugu alanlar:
Ormn. depo holleri, yiikleme kapilari,
agaclar ve cati konstriiksiyonlari.

TailGUARDMAX™

Kuglk ve / veya hareket
eden objelere sahip alanlar:
Orn. forklift ile yiikleme

TailGUARDIight™

Ayni hatlara ve diz
duvarlara sahip blyuk
yukleme rampalari;

Sdriclye yabanci ve
farkli tirde masif yiikleme
rampalari ve paletler, binek

treylerin arkasinda
insanlar veya objeler

otomobilleri gibi blytik
objeler ve metal ya da

yapilan alanlar, yol levhalari,
perakende igletmeler,

sayisi (kirmizi nokta =
sensor)

yok. ahsap direkler. mesken bdlgeler.
1ISO 12155 onaylidir.
Ultrasonik sensdrlerin 2x 3x 5x 6x
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OZELLIKLER

TailGUARD™

Tail GUARDReo™

UARDMAX™

Sensorler tarafindan
algilanan alan
(Aracin yukaridan
gorinusl)

Kisith

Aracin komple arka tarafi sensorlerle algilanmaktadir.

1 ve 2 aracin arka tarafinda bulunan objeleri simgelemektedir.

Sensorler tarafindan
algilanan alan
(Yandan gériinis)

Her gubuk 50 cm'lik bir
mesafeyi simgelemektedir.
Kirmizi: 0 ila 150 cm

Sari: 150 ila 300 cm

Yesil: 300 ila 450 cm

Ek olarak yakin bdlgede
su husus gegerlidir (kirmizi
LED'ler): Her bir LED'in 2
konumu var, surekli yanan
ve yanip sonen. Boylece
mesafe 25 cm'lik bir
hassasiyetle gosterilir.

Trailer Remote Control
Uzerindeki gésterge

Gosterge
Zemin ylksekligi

Gosterge
Tavan yuksekligi

En yakin objenin bulundugu diizlem
gOsterilir.

Trailer Remote Control
Uzerindeki gosterge

Sensorlerin hassasiyeti

Sadece sol veya sag
sensoriin hemen
arkasinda bulunan
objeler algilanir ve
gosterilir.
Sensorlerin arasinda
bulunan objeler
algilanmaz.

Buyuk, hareket eden
objeler birbirinden
bagimsiz olarak algilanir
ve gosterilir.

Taban ve tavan ylksekligindeki
objeler birbirinden bagimsiz olarak
algilanir ve gosterilir.

Kuguk, hareket eden objeler
birbirinden bagimsiz olarak
algilanir ve gosterilir.

Mesafe gostergesi (Mod)

ISO 12155

ISO 12155 veya WABCO
Standart

ISO 12155 veya WABCO
Standart

ISO 12155

Cizime gore sensorlerin
pozisyonu

8418022800

8418022810
841 802 285 0

8418022830
841802 284 0

8418022820

TailGUARDIight™ — Rampa yaklagma yardimi
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Bu sistemde sadece rampaya olan mesafe iki ultrasonik sensor ile dlguldr.
Aracin arkasindaki tim arka alan denetlenmez.

TailGUARDIight™, siriiciyi yikleme rampalari yonindeki geri sirlste
destekler. Arag ve yukleme rampasinda hasarlarin olusmasini dnlemek igin bu
surecte Trailer EBS E destedi ile treyler araci ylikleme rampasina ulagsmadan
once otomatik olarak frenlenir.

Fren basinci aracin hizina ve ultrasonik sensérler tarafindan él¢ilen yikleme
rampasina kalan mesafeye gore belirlenir.

Hiz 9 km/s'nin altinda kalirsa, fren sadece aracin yukleme rampasindan énce
durdurulmasi icin etkinlegtirilir. Arag 9 km/s'ten yiiksek bir hizla geri vitesle
hareket ediyorsa, sistem surlclyu hizin ¢gok ylksek oldugu konusunda uyarmak
icin kisa frenleme palslari tetikler ve hizi sinirlandirir.

YUikleme ve bosaltma esnasinda aracin ylikleme rampasina dogru hareket
etmesini 6nlemek igin treyler ve ylikleme rampasi arasinda belirli bir mesafe
birakilir. Asgari mesafe 30 cm'dir; WABCO'nun tavsiyesi: 50 cm.

Trailer Remote Control'un g¢ekici araca kurulmasi esnasinda, rampaya olan
mesafe iki LED sirasi ile gosterilir. Ayni zamanda rampaya kalan mesafe, harici
bir Buzzer veya Trailer Remote Control tarafindan farkl frekanslarla gdsterilir.

Rampa ve aracin hareket yoni arasindaki agl > 10° ise, rampa bazi durumlarda
algilanmayabilir.
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TailGUARD™ — Arka alan kontrolii (TailGUARD™, TailGUARDR*°™ ve TailGUARDMAX™ sistemlerini
kapsamaktadir)

Bu sistemde aracin tim arka alani ultrasonik sensorlerle denetlenir.

WABCO asgari sistem olarak, ana diizlemde U¢ sensoriin yer aldigi bir sistem
tavsiye eder (TalGUARD™).

Siriim TEBS E2.5'ten itibaren TalGUARD™ ve TailGUARDRoof™
icin yeni bir montaj segenegi ile asili (tasan kenarl) rampalarin
algilanmasi optimize edildi.

Diisiik montaj alanlarinda TailGUARDR®™ ile ¢atilarin
algilanmasini saglamak igin Ust dis sensérler yatay olarak monte
edilebilir. Bu montaj varyantinda, Ust dizlem igin alani eksiksiz
kaplayan bir arka alan kontroli saglanamaz.

Lutfen, bu konuyla ilgili montaj ve kullanim talimatlarini dikkate alin.

TallGUARD™, ultrasonik sensorlerin algilama sahasinda bulunan sokak lambasi
direkleri gibi zemin tzerinde duran objeleri ve bagka engelleri (ultrasonik
sensorlerin hizasinda) algilar. TalGUARDMAX™, ISO 12155 onayhdir. Kurulum
esnasinda montaj 6lguleri yerine getiriimelidir, bkz. Bolim "8.9 TailGUARD
bilesenlerinin montaji”, Sayfa 157.

Obje algilamasi

Aracin arkasinda kalan boélge aracin genigligine ve aracin bitisinden itibaren
azami 2,5 - 4 m'lik (sisteme, nesne buyukligline ve ylizeye goére) bir uzunluga
kadar denetlenir.

Sensorler tarafindan denetlenen alanda bir obje varsa, mesafe su sekilde
gOsterilir:

B iz lambalarinin farkli frekanslarla yanip sénmesi
Opsiyonel Trailer Remote Control'da LED situnu Gzerinden gosterim
Trailer Remote Control'deki sinyal sesi frekansinin degismesi

Opsiyonel harici Buzzer (WABCO'nun teslimat kapsamina dahil degildir)

Bliyiik Britanya veya Isvigre gibi iz lambalarin yanip sénmesine izin
verilmeyen ulkeler icin opsiyonel harici sinyal lambalari (WABCO'nun
teslimat kapsamina dahil degildir)

Ultrasonik sensorler rampa pargalarinin olabilecegi bir yukseklige takilmigsa,
sistem rampa yanagma yardimi olarak da kullanilabilir.

Harici bir akustik sinyal verici GIO 14 / Pin 1'e (elektronik genisletme modili)
baglanabilir. Trailer Remote Control uzaktan kumanda Unitesi kullaniliyorsa,
surlict kabinindeki suriici hem bir sinyal sesi ile hem de algilanan nesnenin
durumu ve uzakligi ile ilgili bir gorselle uyarilir.

Sesli ve gorsel siiriicii bilgilendirme

Lamba ve Buzzer frekanslari 3 m, 1,8 m ve 0,7 m mesafede degisir.

Buzzer tek basina mesafe bildirimi olarak kullanilmamalidir, ¢linki hatah bir
islem net olarak gdsterilemeyebilir.
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HARICI LAMBALAR
SEGENEK 1 (ISO

SINYAL SESI GEREGINCE): SECENEK 2:

OBJEYE KALAN MESAFE | (BUZZER) iZ LAMBALARI SARI / KIRMIZI YESIL / MOR
>3m kapall 1Hz kapali Yesil
3m-18m 2 Hz 2 Hz Sari yanip séner Yesil
1,8m-0,7m 4 Hz 4 Hz Kirmizi yanip Yesil / Mor

soner Harici lamba
< 0,7 m — otomatik frenleme | 6 Hz 6 Hz Kirmizi sarekli Mor

yanar
< otomatik 1 saniye agik Surekli agik Kirmizi sirekli Mor
(parametrelenmis) fren yanar
mesafesi
Kontak agildiktan sonra 0,5 saniye 0,5 saniye 0,5 saniye 0,5 saniye
bilesen testi (sadece v < 1,8 | 5¢1k acik acik acik
km/s ise)
Sistem etkinlestiriimis (ara¢ | 0,5 saniye 0,5 saniye 0,5 saniye 0,5 saniye
geri viteste)
Sistem etkin degdilken hata | kapal kapall kapali kapali
mesaji (sadece v < 1,8 km/s
ise)
Sistem etkin iken hata kapali kapall Sari ve kirmizi kapali
mesaji (sadece v < 1,8 km/s surekli
ise) agik
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Etkinlestirilmesi

TailGUARD™ geri vitesin segilmesiyle etkinlestirilir. Etkinlegtirildiginde kisa bir
sure i¢in bir sinyal sesi duyulur ve Trailer Remote Control'iin kirmizi LED'i yanar.
Ayrica treylerdeki iz lambalari TEBS E tarafindan acilir ve yanip soner.

Nesne mesafesinin gekici arag gostergesinde gosterilip gosterilmeyecegi
ureticiye baglidir.

Devre digi birakiimasi

Fonksiyon su durumlarda devre disi birakilir:
B Hiz > 12 km/s ise ve/veya rezerv basinci 4,5 bar'in altinda ise
B Trailer Remote Control Gizerinden kapama

B GIlO'daki harici digme Uzerinden gegici kapatma

[

Aracli 1-3 saniye i¢inde iki kez geri vitese alma

Bir ariza nedeniyle (TEBS E bu durumda otomatik olarak fren yapamaz)

TUm devre disi birakma islemleri yalnizca arag tekrar geri vitese alinana
kadar gecerlidir. Sistemin devre digi birakilmasi durumunda iz lambalari veya
ilave lambalar galistiriimaz. Sinyal sesleri kapalidir ve Trailer Remote Control
gOstergede buna uygun bir sistem durumu gosterir. TalGUARD™'In devre disi
birakilmasi, igletim verileri hafizasinda (ODR) olay olarak kaydedilir.

TailGUARD™ fonksiyonunun galismasi icin elektronik ISO 7638 baglantisinin
takili olmasi gerektigini unutmayin.

TailGUARD™ 24N (izerinden besleme ile ¢alistirilamaz.
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TailGUARD™konfiglirasyonlari igin bilegsenlere genel bakis (WABCO'nun tavsiyesi)

BILESEN / PARGA
NUMARASI

TEBS E Premium Moddlator

480 102 06X 0
480 102 08X 0

TEBS E5'ten itibaren:
Standart modulator

480 102 03X 0

TailGUARDIight™
1x

TailGUARD™

1x

Tail GUARDReo™

1x

TailGUARDMAX™

Elektronik genisletme
moduli

446 1220700

446 122 071 0 (Basic)

1x

1x

1x

1x

LIN ultrasonik sensor 0°

446 1224010
(baglanti kablosu uzunlugu
3m)

2X

1x

1x

2X

LIN ultrasonik sensor 15°

446 122 4020
(konfiglirasyonu hazir, sag
3m)

446 122 4030
(baglanti kablosu uzunlugu
0,3 m)

446 122 404 0
(konvigurasyonu hazir, sol
3m)

2X

4x

4x
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BILESEN / PARGA
NUMARASI

TailGUARD™

TailGUARDReo™

TailGUARDMAX™

Trailer Remote Control
(Treyler Uzaktan
Kumandasi)

446 122 0800

TailGUARDIight™

Opsiyonel

Opsiyonel

Opsiyonel

TEBS E ve elektronik
genigletme moduli
arasindaki baglanti igin guc
kablosu

449 3030200

1x

1x

1x

1x

Sensor igin kablo
449 806 060 0

2X

2x

2x

2x

Sensorler icin dagitici kablo
894 600 024 0

1x

3x

4x

Buzzer
894 450 000 0

1x

1x

1x

1x

Buzzer igin kablo
449 443 0000

1x

1x

1x

1X

iz lambalari icin kablo
449908 060 0

1x

1x

1x

1X

iz lambalari

WABCO'nun teslimat
kapsamina dahil degildir

2x

2x

2x

2x

Aspdck adaptoru
65-6111-007

Opsiyonel

Opsiyonel

Opsiyonel

Opsiyonel

Montaj
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Montaj ile ilgili bilgiler, bkz. Blim "8.9 Tail GUARD bilesenlerinin montaji”, Sayfa

157.
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7.1.2 ISO 12098'in baglantisi

ISO 12098'in baglanmasi (iz lambalarinin kumandasi igin) mevcut veya ek
dagitici kutusu icine gerceklestirilir, bkz. Bolim "8.9 TailGUARD bilegenlerinin
montajl", Sayfa 157.

Dagitici kutusunun kablolama konsepti

ELEKTRONIK

GENISLETME MODULU KABLO RENGI

GlO12 BAGLANTILARI ISO 4141 ISO 12098 PIN KLEMENS
Geri vites lambasi 1 Pembe 8 L
CAN-High (opsiyonel) 2 Beyaz / yesil 14 -
CAN-Low (opsiyonel) 3 Beyaz / 15 -

kahverengi

"Lamba" sasi 4 Beyaz 4 31
Arka lamba "sol acIk" 5 Siyah 5 58L
iz lambasi "sol kapal" 6 Sari / siyah - -
iz lambasi "sap kapali" 7 Sari / kahverengi - -
Arka lamba "sag acik" 8 Kahverengi 6 58R

Su drlnler arag sebekesine basit bir entegrasyonu destekliyor:
B Aspdck: 76-5123-007 dogrudan baglantih ASS3
B Hella: EasyConn 8JE 340 847-001

71.3 Aku beslemesi ve aki sarji
Uygulama

TEBS E (izerinden ECAS islevselligine sahip araglar
Amag

Kontak kapaliyken veya treyler ayriimisken GIO ve ECAS fonksiyonlari.

Fonksiyon

Wake-up (Akii beslemesinin etkinlestirilmesi)
— Dugmeye < 5 saniye boyunca basin.

TEBS modulatort agilir, ancak istisnasiz sekilde sadece GIO fonksiyonlari
hizmettedir.

GIO fonksiyonlari parametre yoluyla (ECU Stand-By) dntanimli zaman araligi
icin etkin kaliyor, ardindan aku igletimi kapatilir.

Miiteakip ¢alisma siiresi bitmeden kapatmak

— Dugmeye > 5 saniye boyunca basin.

Muteakip ¢alisma suresinin uzatilmasi: Miteakip ¢calisma suresi
bitmeden 6nce Wake-up diigmesine bir kere daha basilirsa,
¢alisma suresi iki katina ¢ikar. Digmeye daha fazla basilmasi
muteakip ¢calisma suresini katlar (10 kereye kadar mumkundur).
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Ak beslemesi: Cekici arag tarafindan bir gerilim beslemesi gergeklesmezse,
yukarida belirtilen fonksiyonlar treylerdeki bir akiiden beslenir. Derin desarjin
Onlenmesi icin akiinin nominal geriliminin %90'Inda gerilim beslemesi kapatilir.

Akt sarji: 2 - 10 Ah'lik bir akiiniin doldurulmasi, ISO 7638 takiliyken,

TEBS E ve elektronik genigletme moduli Gizerinden azami 2,5 A ile gergeklesir.
Eger treyler aracinda daha biylk kapasiteli bir akii mevcutsa, érn. sogutucu
aletlerin kullanimi igin, bu ayni zamanda miteakip ¢alisma suresi i¢in de
kullanilabilir. Bu akiiniin TEBS E ve elektronik genisletme moduli Gizerinden sarj
edilmesi yasaktir ve ilgili parametre ile kapatilmis durumda olmalidir.

Bu fonksiyon sadece elektronik genisletme modult 446 122 070 0 tarafindan
destekleniyor.

Bilesenlerin baglanmasi

Su semadan 6zet: 841 802 250 0 — Akii ile GIO/ECAS fonksiyonu
NG

3 4 2

Zl_n@

T

AN D) 1

o
0
Nno
i)
o™

o

PARCA
POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
1 446 122 0700 Elektronik genisletme moduill
2 446 156 090 AkU kutusu
0 (akaler B Tavsiye: 2x Panasonic
olmadan) Bleigel akiimiilator
B (Seri LC-R127R2PG; 12 V;
m 7,2 Ah
3 449 803 0220 AkU dagitici kablosu
4 449 807 0500 TEBS E aki kablosu
5 WABCO'nun Wake-up digmesi
teslimat
kapsamina dahil
degildir
6 449 714 XXX 0 Kablolu debriyaj fisi
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Parametreleme

Treyler aklst TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde Sekme 10, ELEX lizerinden
tanimlanmaktadir.

Bir miiteakip ¢alisma siresi (ECU Stand-By) Sekme 8, Genel fonksiyonlar
icinde ayarlanmaktadir.

Kullanilan GIO gegcme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket, ELEX iginde
gerceklestiriimektedir.

7.2 Trailer Remote Control (Treyler Uzaktan Kumandasi)

Uygulama

Sadece elektronik genisletme modiili ile birlikte ve stirim TEBS E2
Premium'dan itibaren her ¢ekici arag icinde kullanilabilir.

Amag

Trailer Remote Control, TEBS E fonksiyonlari i¢in bir gsterge ve uzaktan
kullanim birimi, ayrica treyler icindeki TalGUARD™ fonksiyonlari igin mesafe
gOstergesidir.

Fonksiyon

Trailer Remote Control suriict kabinine monte edilir. Strtict bu uzaktan
kumanda unitesi ile treylerdeki fonksiyonlari surtict koltugundan kumanda
edebilir, farkli fonksiyonlarin durumlarini izleyebilir ve araci ylkleme ve
bosaltma islemi icin hazirlayabilir.

Kurulmus TailGUARD™ fonksiyonu ile Trailer Remote Control (izerinden taninan
nesnelerin mesafe ve konumlari gorsel ve sesli olarak gosterilir.

Trailer Remote Control besleme geriliminin agiimasinda kisa bir sesli ve gorsel
test gergeklestirilir (0,5 saniye). PLC (Power Line Communication) izerinden
TEBS E'de kaydedilen gilincel sistem konfiglirasyonu Trailer Remote Control'e
aktarilir. TEBS E'de 6nceden ayarlanmig tus atamasi, aktarilan sistem
konfigirasyonu ile karsilastirihir. Mevcut fonksiyonlar tus aydinlatmasi ile
gOsterilir.

Bu fonksiyon sadece elektronik genisletme moduili 446 122 070 O tarafindan
destekleniyor.

Montaj

Trailer Remote Control montaji ve baglantisi ile ilgili ayrintili bir agiklamayi
"Trailer Remote Control - Montaj ve Baglanti Talimati" brosura iginde
bulabilirsiniz, bkz. B6lim "8 Kurulum bilgileri", Sayfa 146.
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Bilesenler

PARCA ‘ ‘
NUMARASI RESIM ACIKLAMA
446 1220800 Trailer Remote Control (Treyler Uzaktan
Kumandasi)

B Sadece elektronik genigletme
moduill ile birlikte ve sirim TEBS E2
Premium'dan itibaren kullanilabilir.

B Teslimat kapsamina dahil olanlar:

B Trailer Remote Control ve kamyon
icindeki sigorta kutusu arasindaki
baglanti kablosu

B Sabitleme tertibati

Kullanim

Kullanim ile ilgili bilgiler, bkz. Bolim "10.2 Trailer Remote Control ile kullanim",
Sayfa 178 ve "Trailer Remote Control — Kullanma kilavuzu" bkz. Bolim "Teknik
brostrler", Sayfa 6.

Parametreleme

Trailer Remote Control'e olan baglanti TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme
10, ELEX Uzerinden agiimaktadir (TRC ile haberlesme etkin).

7.3 Harici ECAS

Arag tipi

TEBS E'nin sunmadigi ECAS fonksiyonlarina ihtiyag duyan havali
suspansiyonlu araglar.

Sadece TEBS E Premium modilatori / TEBS E Multi-Voltage modilatoéri ile
birlikte.
Amag
B 3-Ayar Noktasi'nin gerceklestiriimesi
B Lastik ezilmesi dengelemesi

B Damperli kamyon yan kumandasi

Fonksiyon

TEBS E ve ECAS arasinda igletim verileri alisverisi K-hatti Gzerinden
gerceklesir. TEBS E'nin dahili seviye kontrol fonksiyonlari devreden ¢ikariimistir;
ECAS-ECU'ya 6ncelik taninir.

Harici ECAS, TEBS E4'ten itibaren artik sadece TEBS E Multi-
Voltage modiilatori tarafindan desteklenmektedir.

Servis durumunda bir Reman modtlatort kullaniimahdir.

Kaldirilabilir akslarin kumandasi, TEBS E tarafindan Ustlenilmelidir. Ancak bu
sekilde kaldirilabilir ilave aks(lar)in ¢ekici araca konumunun dogru aktariimasi
muamkanddr.
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Bilesenler

Parametreleme

Sistemle ilgili daha ayrintili bir agiklamay1 "Treyler araglari igin harici ECAS —
Sistem acgiklamasi" brosirinde, bkz. Bolim "2 Genel bilgiler", Sayfa 5 =>
Bolum "Teknik brosurler" icinde bulabilirsiniz.

PARCA
NUMARASI RESIM ACIKLAMA
446 055 066 0 _ Harici ECAS
7 B Harici ECAS igin kablo:
) 449 438 XXX 0

Ek olarak solenoid valfler ve sensorler gereklidir.

Harici ECAS'In desteklenmesi TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 2, Arag
Uzerinden acgiimaktadir.

7.4 Trailer Central Electronic

Uygulama

Amag

Fonksiyon

Trailer Central Electronic, TEBS E'nin 6niine baglanmistir.

TEBS E Multi-Voltage modulatéra Trailer Central Electronic ile kullanilamaz.

Elektrik beslemesi, sensor verilerinin aktarimi (6rn. kérik basing sensord,
asinma sensorl) ve TEBS E'nin CAN hatti lizerinden denetimi.

Sadece devir sayisi sensorleri ve olasi bir monte edilmis hedef deder basing
sensorti TEBS'e baglanmalidir.

Kaldirilabilir ilave aks kumandasi veya fren balatasi asinma gostergesi gibi ek
fonksiyonlar Trailer Central Electronic tarafindan gergeklestirilebilir.

Sistemle ilgili daha ayrintili bir agiklamayi "Trailer Central Electronic | / Il Treyler
araci igindeki merkezi elektronik — Sistem agiklamasi” brogiriinde, bkz. BoIim
"2 Genel bilgiler", Sayfa 5 => Bolim "Teknik brostrler" icinde bulabilirsiniz.
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Bilesenler
PARCA
NUMARASI RESIM ACIKLAMA
446 122 001 0 Trailer Central Electronic
B Trailer Central Electronic icin kablo:
449 348 XXX 0

Ek olarak solenoid valfler ve sensorler gereklidir.

isletime alma

isletime alma siirecinden énce TEBS E ve ardinda Trailer Central Electronic
isletime alinir.

Trailer Central Electronic artik desteklenmiyor.

Servis durumunda bir TEBS E Reman modiilatéri kullaniimalidir.
Buna alternatif olarak TEBS E4'lin Premium veya daha
Uzerindeki surimu ile bir besleme gergeklestirilebilir. Bunun igin
449 348 XXX 0 kablosu bir dagitici kutu icinde dagitilir: Gerilim
beslemesi 449 349 XXX 0 kablosu tzerinden IN/OUT'a ve CAN
449 611 XXX 0 kablosu lGzerinden GlO5'e baglanir.

7.5 Lastik basinci denetimi (OptiTire)

Arag tipi
Tam treyler araclari
Amag
TUm tekerleklerde lastik basincinin basing sensorleri ile sirekli olarak kontrold.
Lastik patlamalarinin yaklasik %85'i, araci yanhs lastik dolum basinciyla
surmekten veya ara¢ hareket halindeyken gizli basing kaybindan kaynaklanir.
Fonksiyon

Basing sensoru tarafindan 6lgulen lastik basinglari CAN-Bus Uizerinden gekici
araca aktarilir ve normalde imalat yili 2007 ve daha geng olan gekici araglarda
gOsterge paneli iginde gosterilir.

Buna ek olarak basinglar SmartBoard veya bir IVTM ekrani tzerinden de
gOsterilebilir. Bdylece suricl yavas yavas gerceklesen veya kritik basing
kayiplarina kargi uyarilir. Manometre ile kontrol artik gerekli degildir.

ikaz gostergesi / ikaz lambasi: OptiTire™ iizerinden asiri disiik lastik basinci

algilandiginda, kontak acildiktan sonra gosterge panelinde ikaz gostergesi/ikaz
lambasi yanip soner. Trailer Remote Control kurulmus ise, ikaz gostergesi lastik
basinci igin yanar.

Basing kaybi %1 - 29: Sari ikaz goéstergesi/ikaz lambasi yanip sdnmektedir

Basing kaybi > %29: Kirmizi ikaz géstergesi/ikaz lambasi yanip sénmektedir
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' OptiTire™ sadece destekleyici niteliktedir ve strlictiniin lastikleri gérsel olarak
= kontrol etme yukumluligunu ortadan kaldirmaz.

Sistemle ilgili daha ayrintili bir agiklamayi "OptiTire™ — Sistem agiklamasi”
brosturiinde, bkz. Bélim "2 Genel bilgiler", Sayfa 5 => Bolum "Teknik
brosurler" igcinde bulabilirsiniz.

Bilesenlerin baglanmasi

Su semadan 6zet: 841 802 150 0

.| §z[62 gl o e|la
ik ﬂaﬁ g
s |4 | & [Singinod Si;
)
2.2
7 (=]
(5]
S
T EHES
N
N
PARCA
POZISYON | NUMARASI RESIM ACIKLAMA
1 446 2201100 OptiTire™ elektronigi
446 220 0130 IVTM elektronigi
2 449 913 XXX 0 IVTM / OptiTire icin kablo
894 600 001 2 OptiTire™ adaptori
(HDSCS uzerinde
bajonett)

Gosterge ve kumanda igin su bilesenler kullanilabilir:
3 446 192 11X 0 SmartBoard (opsiyonel)
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PARCA

Parametreleme
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POZISYON ‘ NUMARASI
4 449 916 XXX 0

‘ RESIM

‘ ACIKLAMA

SmartBoard ve IVTM /
OptiTire™ icin kablo

446 122 0800

Trailer Remote Control

(opsiyonel)

B Sadece elektronik
genisletme modulu
ile birlikte ve sirim
TEBS E2 Premium'dan
itibaren kullanilabilir.

B Teslimat kapsamina
dahil olanlar:

B Trailer Remote
Control ve kamyon
icindeki sigorta
kutusu arasindaki
baglanti kablosu

B Sabitleme tertibati

446 221 0000

IVTM ekrani

OptiTire™ destegi Sekme 4, Standart fonksiyonlar Gzerinden ayarlanmaktadir.

Lastik basinglarinin gekici aracin gosterge panelinde gosterilmesi igin

TEBS E, OptiTire™ tarafindan alinan verileri 24 V CAN-Bus lzerinden ¢ekici
araca iletmektedir. Burada verilerin yorumlanmasi konusunda farkliklar s6z
konusu oldugunda, ilgili gekici araca gergeklestirilen transferi optimize eden iki

farkli mod mevcut:

EBS23 Standart: Hazir ayarh deger, cogu ¢ekici araca uygundur

EBS23 Group Bit: Bir tekerlege ait hata mesajini treyler aracindaki tim
tekerleklerdeki genel bir hata mesajina "genisletir". Bu durum bazi Mercedes
Actros araglari iginde uygun bir ikaz mesajini garanti etmektedir.
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7.6 Telematik (TX-TRAILERGUARD)

Arag tipi

Tdm treyler araglari

Amag

Telematik ile treylerde algilanan veriler ve bilgiler kablosuz bir baglanti ile
nakliye sirketinin bir bilgisayarina aktarilir ve orada islenir.

Fonksiyon
Fonksiyon kapsami Trailer EBS E'nin sirimune, monte edilmis bilegsenlere ve
sensdrlere, ayrica Telematik'in fonksiyon kapsamina baghdir.

TX-TRAILERGUARD™, tiim Premium Telematik fonksiyonlari sunan ve
kusursuz bir sekilde Trailer EBS E'ye uyarlanmis olan bir Grindr.

http://www.transics.com/product/trailer-and-asset-solutions/ altinda
bulabilirsiniz

Q TX-TRAILERGUARD™ ile ilgili ayrintili bilgileri

Bilesenler

PARGA NUMARASI | RESIM | AGIKLAMA

TX-TRAILERGUARD™
Transics ALT SISTEM baglanti kablosu
0942-0388-EBS-03 B Uzunluk: 5m
Transics GIO5 baglanti kablosu
0942-0388-EBS-04 B TEBS E Premium moddulatori ile
birlikte
B Uzunluk: 5m

Parametreleme

TX-TRAILERGUARD™'in kullaniimasi, TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde Sekme
4, Standart fonksiyonlar Gzerinden ayarlanmaktadir.

Kullanilan GIO gegme yerlerinin belirlenmesi Sekme 11, Soket iginde
gerceklestiriimektedir.
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8

Kurulum bilgil

eri

Arag liretimi ve donanim gelistirilmesi i¢in kurulum bilgileri

8.1

146

Guvenlik uyarilari

UYARI Orijinal WABCO kablolarin kullaniimamasi
nedeniyle TEBS E modiilatériinde hasar

WABCO tarafindan onaylanmamis kablolarin

kullaniimasi, fonksiyon kisittamalarinda ve hata

kayitlarina neden olabilir.

Acik uclu kablolarin kullaniimasi, suyun kablolar

Uzerinden modiilatére girerek zarar vermesine yol

acabilir.

— stisnasiz sekilde sadece orijinal WABCO
kablolari kullanin.

UYARI Elektrostatik boyama ve kaynakta tehlikeli
gerilimler

Tehlikeli gerilimler elektronik kontrol Gnitesine zarar

verebilir.

— Aractaki elektrostatik boyama ve kaynak
calismalarinda su énlemler alinmalidir:
Hareketli veya izole edilmis bilesenler (érn.
akslar uygun sasi mandallariyla sasiye),
desarjlara neden olabilecek potansiyel farklarin
olusmamasi igin elektrigi iletecek sekilde
baglanmalidir.
veya
Modiilatérdeki ABS badglanti hatlari ayrilmali ve
baglanti kontaklari (6rn. kér tapalar kullanilarak)
ortilmelidir.

— Kaynak ve sprey boyama sistemlerinin 6l¢iim
baglantilari daima (izerinde ¢alisilan parcalara
baglanmalidir.

DIKKAT Uzerinin boyanmasi nedeniyle TEBS E

modilatorde hasar olusabilir

Boya isleminden sonra pndmatik vidali
birlestirmelere ait soket kilittemeleri ve plastik borular
artik acllamaz.

— Modiilatériin lizerini boyamayin.
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8.2 TEBS E modiilatoru ile ilgili veriler

TEBS E modiilatoriiniin teknik verileri (Premium, Standart, Multi-Voltage)

izin verilen azami sicaklik (firn boya) +65 °C surekli; +110 °C fonksiyonsuz bir sekilde 1 saat

Kutuplarin karistiriimasina karsi koruma Sistem ¢ekici arag aklsiinin kutuplarinin karigsmasina
kargi korumalidir.

Dusuk gerilim (Klemens 30, Klemens 15, 24N) <19V (12 V igletiminde 9,5 V Multi-Voltage)

Asir gerilim (Klemens 30, Klemens 15, 24N) >30V

Nominal gerilim (Klemens 30, Klemens 15, 24N) 24 V (12 V igletiminde 12 V Multi-Voltage)

Calisma basinci Asgari 4,5 ila 8,5 bar, azami 10 bar

TEBS E modiilatoériiniin teknik verileri (Premium, Standart, Multi-Voltage)

PEM OLMAYAN TEBS E
MODULATORU PEM OLAN TEBS E MODULATORU | PEM OLAN TEBS E MODULATORU
(ALUMINYUM) (PLASTIK)

"‘U)’E&jz_ B
Genislik X: 224,0 mm Genislik X: 237,2 mm Genislik X: 224,0 mm
Derinlik Y: 197,5 mm Derinlik Y: 274,4 mm Derinlik Y: 254,0 mm
Yikseklik Z: 197,3 mm Yikseklik Z: 197,3 mm Yikseklik Z: 197,3 mm

WABCO TEBS E modiilatoriiniin (Standart, Premium, Multi-Voltage) 6n ayarlari fabrikada
yapilmaktadir
Parametreleme
3 aksli semi treyler
28/2M
ikinci aks ana akstir (Aks c-d igin ABS devir sayisi sensorii)
YUk Algilama Valfi tanimi 1:1
Higbir GIO fonksiyonu etkin degil

Dis sayisi 100 olan ABS sensor gemberi

Lastik ¢evresi: 3250 mm
POWER ve ABS-d, ABS-c elektrik baglantilarinin koruyucu kapaklari yok.
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8.3 Baglantilar

Elektrik baglantilar

Elektrik baglantilari modulatériin Ust tarafinda karistirilamayacak sekilde
adlandirilmis durumda. Kablolar uygun sekilde alt tarafa takilir.

Bir kodlama hatali baglantiyr dnlemektedir. Kodlama ve Pin dizeni ayrintili
sekilde ekte agiklanmaktadir.

Pnomatik baglantilar

Ayni isarete sahip baglantilar TEBS E modulatéri / PEM iginde birbirine
baglanmis durumdadir.

PEM OLAN TEBS E MODULATORU | BAGLANTILAR
1 Rezerv ("Fren" rezerv basing haznesinden gelir)

1.1 | "Havali siispansiyon" rezervi (seviye ventili, doner valfe, kaldirilabilir
ilave aks valfine veya ECAS bloguna)

2.1 | Fren basinci (fren silindirine gider)

2.2 | Fren basinci (fren silindirine gider)

2.3 | Tristop™ silindiri (Tristop™ silindiri 12'ye gider)

2.4 | "Fren" kontrol baglantisi
4 Kumanda basinci (PREV 21'den gelir)
5 | Koruk basinci (havali sispansiyon kortguinden gelir)

1 Rezerv ("Fren" rezerv basing haznesinden gelir)

2.2 | Fren basinci (fren silindirine gider)
2.3 | Tristop™ silindiri (Tristop™ silindiri 12'ye gider)
4.2 | Kumanda basinci (PREV 22'den gelir)

1 1-2 PREV baglantisi
2.4 | "Fren" kontrol baglantisi (manometreye gider)
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PEM OLMAYAN TEBS E
MODULATORU BAGLANTILAR

1 Rezerv ("Fren" rezerv basing haznesinden gelir)

2.1 | Fren basinci (fren silindirine gider)

4 | Kumanda basinci (PREV 21'den gelir)

5 | Kéruk basinci (havall sispansiyon kortigunden gelir)

2.2 | Fren basinci (fren silindirine gider)

TE 0 4H '
QESES=S
22\ < - —
221 ==
2.2

: e Rezerv ("Fren" rezerv haznesinden)
jboa % © 5 2.2 | "Fren" kontrol baglantisi (manometreye gider)

By | L 2
s by Ol
8.4 Arag icine montaj

' Montaja baslamadan 6nce kesinlikle ESD konusu ile ilgili givenlik talimatlarina
dikkat edin, bkz. Bélum "3 Gulvenlik uyarilan", Sayfa 9.

Sasiye montaj
— Modiulatéra teklif cizimindeki gibi monte edin.

— Modulator ve arag sasisi arasinda iletken bir sasi baglantisinin mevcut
oldugundan emin olun (direng 10 Ohm'dan diistik olmalidir). Bu ayni sekilde
EBS role valfi ve arag sasisi arasindaki baglanti icin gegerlidir.
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Q) TEBS E modiilatorii igin teklif ¢izimi

— internet'te WABCO INFORM gevrimigi iriin katalogunu agin:
http://inform.wabco-auto.com

— Teklif gizimini TESB E modulatérinin parga numarasi ile arayin.

Montaj konumu siris yoninde veya slris yonundn tersine (saplamalar suris
yoninu bakacak sekilde) yapilabilir.

Montaj konumunun parametrelenmesi

— Montaj konumunu TEBS E Diyagnoz Yazilimi icindeSekme 2, Ara¢
Uzerinden parametreleyin.

= Susturucular havaya dogru acik ve her zaman zemine dik konumda
(asagi dogru) olmalidir, bkz. Bolim "8.4.1 RSS Montaj Talimati", Sayfa
150.

Travers lizerine montaj

Traversler, aracin her iki yatay elemanina kaynak edilmelidir/vidalanmalidir.

™

'ﬁ] o o If
[ = I

7 |
11 I IHﬂleL\H},I >550m

— Modiilatéri yeterli boyuttaki bir U profili, acili profil veya uygun malzeme
kalinhdi en az 4 mm olan burulmaz bir tasiyiciya monte edin (celik profiller
icin gecerlidir).

B Taslyicinin yiuksekligi modulatérin flang yuzeyinden biyik olmali ve flang
tasiyiclya tamamen temas etmelidir.

B Pul ve rondelalar sadece somun altina takilabilir.
B Somunlarin sikma torku 85 Nm'dir.

— RSS'nin montaj talimatlarina da dikkat edin, bkz. Bélim "8.4.1 RSS Montaj
Talimati”, Sayfa 150.

8.4.1 RSS Montaj Talimati

Takilan lastiklerin gevresi ve takilan sensér gemberinin dis sayisi
parametrelenmelidir, glinki bu giris degerleri devrilme tehlikesinin
degerlendiriimesi i¢in yanal hizlanma degerinin hesaplanmasinda kullanilir.
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Devrilmeye Kargi Denge Destegi fonksiyonu (RSS) lastik ¢evrelerinin,
sensor gemberi disi sayisinin ve fren hesaplamasindaki diger verilere yonelik
parametre ayarlarinin dogruluguna dayanir.

Fonksiyon, hatali verilerle diizgin ¢alismaz.

Hatasiz fonksiyon, yalnizca gergek tekerlek boyu parametrelenmis dederden
en fazla %8 daha kiigiikse elde edilebilir. Parametrelenmis sensor gemberi dis
sayisl, monte edilen sayi ile ayni olmalidir.

izin verilen lastik cevresi aralidi ile Yiik Algilama Valfi verilerine iliskin degerler
icin Iitfen WABCO fren hesaplamasi bolimiine bakin.

Parametrelenenden daha biylk tekerlekleri kesinlikle takmayin; aksi takdirde,
fonksiyon diizglin ¢alismaz.

— Modilatérin egimini (AB) TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile kalibre edin.
®m On kosul: Arag diiz bir zemin Gzerinde durmali (yatay konumdan sapma
<1°).
B Kalibrasyon yapilmazsa, surus isletimi esnasinda bir kendi kendine
kalibrasyon iglemi gerceklegtirilir.
Semi treyler / Merkezi aksl treyler

_Z_]
. vy N Y
]
I
o | o o |
N s |
& IR =" -,:.-.| LR TR LA A V2
AYI Sals L T Sese— o “Ix. T
S
 — | ——| —
_AXI | AXI
3 AX2 |
R >

AX1[mm] | AYi[mm] | AX2[mm] | AY2[mm] |

500 o o o
2000 TEBS E5: 1000 9000 50 %15 *3 13
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Ceki treyleri

SISTEM
25/2M 1 2 3 1 3 - -

4S/2M - 2
2S/2M+Select-Low valfi - 2
4S/2M+1M - 2

2

2

4S/3M -
Mekanik stispansiyon 1

|
N N N NN
W W W W w
|
|

8.5 Kablo montaji / Kablo sabitlemesi

DIKKAT Kablolarda hasar

— Kablo damarlarina giren su, TEBS E modiilatére
zarar verebilir. Istisnasiz sekilde sadece orijinal
WABCO kablolari kullanin. Baska (ireticilerin
kablolarin kullaniimasi durumunda olasi bir
hasarda gikayette bulunma hakki ortadan
kalkacaktir.

— Montaj yerini, kablolarin bliklilmeyecegi sekilde
planlayin.

— Kablolari ve soketleri, soket baglantilari lizerine
cekme gerilimleri veya ¢apraz kuvvetler etki
etmeyecek sekilde sabitleyin.

— Kablolari, keskin kenarlarin veya asindirici
maddelerin (6rn. asitler) bulundugu yerlere
dosemekten kaginin.

— Kablolari baglantilara dogru, soketlere su
girmeyecek sekilde déseyin.
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Kablolarin/ug¢ kapaklarinin montaji

Resim 1

Resim 2

Kablo uglarindaki kovanlari (kovan gévdesi) ECU gergevesindeki uygun
soket yerlerine takmadan/soket yerlerinden gikarmadan 6énce kilitlerin sari
surgdlerini agin.

B Sirgu kilitli ug konumundaysa (teslim sirasindaki durum), ¢entigi, Ustten
veya alttan 13'luk acik ug¢lu bir somun anahtari kullanarak serbest
birakabilirsiniz (Sekil 1, Pozisyon 1).

Ardindan, soket kilavuzuna erisim olanagdi saglamak icin sirgliyu elle kapak
ucuna kadar ¢ekip ¢ikarin.

Kablo ucunu (veya kér kapagi) dik olarak ECU gegme yerine takin (6rn. gig
kablosunu POWER (GUGC) baglantisina).

B POWER (GUGC), ALT SISTEMLER, MODULATOR ve GIO10-12 igin 8
kutuplu kablo

B GlO1-7,ABS ¢, d, e ve f, INJOUT ve GIO13-18 igin 4 kutuplu kablo

B Dogru kutup diizenine ve kodlamaya (soketin gegme yerine gore
dizeni) dikkat edin. Sadece iki parga birbirine uygun ise takma islemi
gerceklestiriimelidir.

B 4 ve 8 kutuplu gegme yerlerinin siyah kor kapaklari kodlanmamistir ve
ilgili gegme yerine uymaktadir.

B ECU icin bltin soketler renkli olarak isaretlenmistir. Renk kodlamasini
kablolara genel bakigta bulabilirsiniz, bkz. B6lim "12.3 Kablolara genel
bakis", Sayfa 205.

Kablo ucunu biraz gig kullanarak gegme yerine (Sekil 1, Pozisyon 2) takin
ve sari sirglyi baslangig konumuna geri getirin (Sekil 2, Pozisyon 3).

= Bu prosediirde sirglinin kancalari ECU gergevesine oturur. Siirginiin
dogru sekilde oturdugu bir "klik" sesiyle dogrulanir.

DIKKAT Gii¢ kablosunda hasar

Kablonun ¢ekilmesi sirasinda soketin zarar
gbrmesini 6nlemek i¢in soket bir koruyucu kapakla
kapatiimigtir.

— Kabloyu ECU'ya baglarken contanin kaymamasi
ve zarar gérmemesi igin koruyucu kapagdi
dikkatlice ¢ikartin.
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Kablolarin sabitlenmesi

DIKKAT Kablolarda hasar

— Kablo baglarini, kablolara zarar vermeyecek
sekilde sabitleyin.

— Alet kullanacaksaniz liitfen kablo bagi dreticisinin
talimatlarini dikkate alin.

— Kablo fazla uzun ise, kabloyu sarmayin, bunun
yerine kabloyu déngdiler hadlinde dégeyin; bkz.
sonraki resim.

YR
(=4
|
max. 300 mm 2y
max.
- 300 mm
R
R=10x &
DIKKAT Mesafe sensérii kablosunda hasar

Mesafe sensorii kablosuna ait sokette kablo

baglari nedeniyle hasarlar olusabilir.

— Sayet bunlar soketi biikecekse, mesafe
senséri kablosuna kablo baglari
sabitlemeyin.

Kablolari, kablo baglari kullanarak (ECU'ya maksimum 300 mm kabilo ile)
sabitleyin (siyah oklar).

® GUG, ALT SISTEMLER ve MODULATOR baglantilarinin 8 kutuplu
kablolari, dogrudan TEBS E modulatéri Gzerinde bunlar igin dngoérilen
noktalarki soketlere sabitlenmelidir.

8.6 Mesafe sensorii montaji

Elektronik havali sispansiyonlu araglarda (ECAS fonksiyonlari) suris
seviyesinin dlcimi ve mekanik sispansiyonlu araglarda aks yukinin
belirlenmesi igin 441 050 100 0 mesafe sensoru kullanilir.

— Mesafe sensor, iki montaj delidi yatay ve Ustte olacak sekilde monte
edilmelidir.

B Mesafe sensori kolunun baglantisi igin bir kol kullanilir.
B Mesafe sensori kolunun uzunlugu ayarlanabilir.

B Uzun bir sikistirma hareketine sahip araglarda daha uzun bir kol kullanin.
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' Kolun maksimum hareketi £50°'yi asmamalidir.

¥ Kol uzunlugu, sasinin komple yaylanma yolunun en az +30° saptirmay!i

degerlendirecek sekilde segilmelidir.

- 50°

B Mesafe sensoriiniin galisma araligi igerisinde serbest hareket edebilmesi
ve kolun sadece istenen yonde hareket etmesi 6nemlidir.

B Mesafe sensori ve kolu, kolun optimum slirlis seviyesi pozisyonunda
kilittenmesi i¢in birer tutucuya (4 mm) sahiptir.

B Mesafe sensori mekanizma gubugu, kol siiriis seviyesindeyken yatay
duracak sekilde sabitlenmis olmaldir.

B Aks ile baglanti ise bir mekanizma ¢ubuguyla kurulabilir.

B Kolun kauguk baglantisi, aks Gzerindeki baglantiya 6 mm'lik cubuk (sabit)
ile baglanmalidir.

ECAS araglan
Semalar, bkz. Bélim "12.4 GIO semalari”, Sayfa 214.

1-Ayar Noktasi

— Arag e@iminin bliylk oldugu viraj sirislerinde mesafe sensorinin zarar
gormemesi icin mesafe sensorini ana aksin ortasina yerlestirin.

2-Ayar Noktasi

— Ceki treylerlerinde, arag ediminin buyuk oldugu viraj gecislerinde mesafe
sensorundn zarar gérmesini 6nlemek icin mesafe sensoérind 6n ve arka
aksin ortasina monte edin.

Semi treylerlerde mesafe sensorlerini arag ortasi temel alindiginda mimkin
oldugu kadar saga ve sola dogru monte edin. Bu esnada, sensdrlerin viraj
gecislerinde zarar gérmeyecek sekilde yerlestiriimesine dikkat edilmelidir.
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Geki treyleri Semi treyler

2 1

< 2

@@ '©©

"Arka aks, sol" mesafe Arka Sol
sensord
"On aks, sag" mesafe On Sag
sensoru

Mekanik siispansiyonlu araglar

— Mesafe sensoriini ana aksin ortasina yerlestirin.

m Ust yapi hareketi nedeniyle sensériin "ters désnmemesine" veya
kopmamasina dikkat edin.

B Her zaman mesafe sensdri ddnme miline 100 mm mesafedeki deligi
kullanin.

B Mesafe sensorinin siyah kolunun uzatilmasi yasaktir, aksi tutumlarda
yuk bilgisi fazla belirsiz ve buna bagl olarak fren basinci da belirsiz
olacaktir.

B Mesafe sensoru kolu dogrudan kolun 441 901 71X 2 baski pargasi ile
baglh durumda olmalidir.

B Kol komple olarak iki baski pargasi ve baglanti borusu ile birlikte gesitli
uzunluklarda hizmete sunulmaktadir.

B Aks ile baglanti, aksa kaynaklanmigs bir agili baglanti demiri ile saglanir.

®m ki mesafe sensorii olan araclarda, "Arka aks, sol" mesafe sensérii ABS
algilamali c-d aksina ve "On aks, sag" mesafe sensort ABS algilamali e-f

aksina baglanmalidir.

UYARI Yanlis mesafe sensoérlerinin monte edilmesi

TEBS E'de hatali fonksiyonlara yol agar

Talimatlara uygun olmayan mesafe sensdrlerinin

monte edilmesi TEBS E'de hatali fonksiyonlara yol

acar.

— stisnasiz sekilde sadece orijinal WABCO mesafe
sensoérleri monte edin.

UYARI Cekme ve kaldinlabilir ilave akslara montaj
nedeniyle TEBS E'de hatali fonksiyonlara yol
acar

Cekme veya kaldirilabilir ilave akslara mesafe

sensorlerinin monte edilmesi hatali fonksiyonlara yol

acar.

— Mesafe sensorlerini istisnasiz sekilde sadece
ana aksa (c-d) monte edin.
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8.7 immobilizer bilesenlerinin montaiji (hareket kilidi)

— immobilizer'i 841 701 227 0 numarali semaya gére monte edin, bkz. Bélim
"12.5 Fren sistemi semalari”, Sayfa 216.

— Pals kontrolli kaldirilabilir ilave aks valflerinde 463 084 100 0 teklif gizmini
dikkate alin.

immobilizer igin teklif gizimi
Q — internet'te WABCO INFORM cevrimigi iiriin katalogunu agin:
http://inform.wabco-auto.com

— Teklif gizmini 463 084 100 O UrGin numarasi Uzerinden arayin.

Kaldinlabilir ilave aks valfi GIO2'ye veya GlO3'e baglanilabilir.

Kaldirilabilir ilave aks valfi GIO1'e, GIO2'ye veya GIO3 'e
baglanilabilir.

8.8 Trailer Remote Control montaji

Trailer Remote Control montaji ve baglantisi ile ilgili ayrintili bir agiklamay
"Trailer Remote Control - Montaj ve Baglanti Talimati" brosuru iginde
bulabilirsiniz, bkz. Béluim "Teknik brosurler", Sayfa 6.

8.9 TailGUARD bilesenlerinin montaji

Gerekli bilesenler

TEBS E'ye ek olarak elektronik genisletme modiilii, LIN ultrasonik sensorleri,
Trailer Remote Control (opsiyonel) ve ilgili kablolar gereklidir. Arka lamba ve geri
vites lambasinin sinyali ISO 12098 izerinden elektronik genisletme modiile bir
dagitici kutu Gzerinden baglanmalidir. Alternatif olarak iz lambalari direkt olarak
GlO11 Uzerindeki elektronik genisletme modiile baglanabilir.

Bilesenlerle ilgili ek bilgiler, bkz. Bélim "7.1.1 TailGUARD fonksiyonlan", Sayfa
130.

' TailGUARD™ fonksiyonu sadece ISO 7638 baglantisi takiliyken mevcuttur.
¥ 24N'lik bir besleme yeterli degildir.
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LIN ultrasonik sensor

Elektronik genisletme modiilii

158

UYARI Kaza tehlikesi: TailGUARD™ fonksiyonu LIN
ultrasonik sensorler hatali monte edildiginden
islevsizdir

LIN ultrasonik sensérlerin hatali montaji, objelerin
algilanmamasina ve buna bagl olarak sistem
fonksiyonunun garanti edilememesine neden
olmaktadir.

— LIN ultrasonik sensérleri semalara uygun sekilde
monte edin.

UYARI LIN ultrasonik sensérlerinde hasar
Sensorlerin basamak olarak kullaniimasi yasaktir.

— Gerekli ise sensérleri dayanikli koruyucu bir kasa
igine monte edin.

Yansimalar olusabileceginden, LIN ultrasonik sensorler bir U profilinin igine
monte edilmemelidir.

LIN ultrasonik sensorin vidalanacagi alan diiz ve dort taraftan LIN ultrasonik
sensorden en az 2 mm blyuk olmalidir (arka taraftaki su tahliye deliklerinin
yuksek basingl temizleme esnasindaki direkt etkilere karsi korunmasi).

Q) LIN ultrasonik sensorlerin montaj olgiileri

— internet'te WABCO INFORM gevrimigi tiriin katalogunu agin
http://inform.wabco-auto.com

— Teklif ¢izimini Grin numarasi Gzerinden arayin: 446 122 401 0/
446 122 402 0/ 446 122 404 0.

Tam ultrasonik sensorler bir veri busu tzerinden paralel olarak iletisime
gectiginden, GIO17 ve GIO18'e istenilen sayida paralel baglanti mimkinddr.

Kablolarin montaji / sékllimesi i¢in elektronik genisletme modill kapagi
sokulmelidir.

— Kapagi sékmek icin en az 11 cm uzunlukta bir tornavida kullanin ve bununla
— muteakip sekilde gosterildigi gibi — kasanin yerlesme tirnaklarini agin.

— Elektronik genisletme modulinu istisnasiz sekilde sadece dik konumda
monte edin, bu esnada kablo gegis delikleri asagi veya yan tarafa
bakmalidir.
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Kurulum bilgileri

Montaj olguileri

11721 (2%)

8.8 (4x)

Fy

160.6 (2x)
‘ 188

Y

8.5 Nm 2.5 Nm

— 8 kutuplu sokete ait soket gévdelerini kablo baglari ile ilgili tutucu
tertibatlarina sabitleyin.

— Kablonun montajindan sonra kapagdi tekrar monte edin.
B Tim tutucu tirnaklarin yerlerine oturmasina dikkat edin.

B Acik taraf 4 kutuplu ge¢gme yerlerine bakmalidir.
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TailGUARDIight™

— Aracin dis 6lgimlerini tam olarak kapsamak igin, 2 LIN ultrasonik sensori
446 122 401 0 (0°) aracin sol ve/veya sag dis kenarindan dikey olarak
maksimum 0,12 m uzakliga monte edin.

B EgJer bu mevcut degilse, LIN ultrasonik sensorleri sapmali olarak daha
dar bir mesafe ile de monte edebilirsiniz.

— Sens6ér montaj derinligi: TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Sekme 10, ELEX
tizerinden LIN ultrasonik sensoriinin arka konumunu (yani sensoérin aracin
arka tarafina olan mesafesini) — son ara¢ kenari esas alinarak — girin.

B Boyutlandirma, 35 cm'den fazla olmamalidir.

Asili (tagan kenarli) rampalar algilanacaksa, rampa yiksekliginde (tampon) en
az bir ultrasonik sensdr monte edilmelidir.

Su montaj dlglerini dikkate alin:

A | LIN ultrasonik sensor 0° 446 122 401 0
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Sistem konfigiirasyonu — TailGUARDIight™

LEJANT

1 Harici lambalar (opsiyonel)

2 Buzzer (opsiyonel)

3 Dagitici 894 600 024 0

* Cekici araca giden CAN iletisimi (opsiyonel)
GIo11 iz lambalari icin kablo 449 803 022 0

GlO12 Universal kablo 449 908 060 0; alternatif: Aspéck kablosu 65-6111-007
GlO14, GIO15 | Universal kablo 449 535 XXX 0 (4 kutuplu, agik)
GIO17, GIO18 | LIN ultrasonik sensor igin kablo 449 806 060 0

GUC Elektronik genisletme modiilinin beslenmesi igin kablo 449 303 020 0
Dagitici kutusu kablo tesisati konsepti (Fonksiyon ve renk tablosu), bkz. Bélim "7.1.2 ISO 12098'in baglantisi”,
Sayfa 137.

Sema 841 802 280 0, bkz. Bélim "12.4 GIO semalari”, Sayfa 214.
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Kurulum bilgileri

TailGUARD™

— Harici LIN ultrasonik sensorleri 446 122 402 0/ 446 122 404 0 (15°) dik, igeri
egik olarak monte edin.

— LIN ultrasonik sensértund 446 122 401 0 (0°) merkezi sekilde monte edin.

— Siriim TEBS E2.5'ten itibaren: ici bos (asili/tasan kenarli) rampalarin daha
iyi algilanmasi igin ortadaki ultrasonik sensér 446 122 401 0 yatay da monte
edilebilir, bdylece ultrasonik Unite dik kenarli dizenlenmis olmaktadir.

B Yatay montajda LIN ultrasonik sensoéri igin asgari yiksek 0,8 m'dir (bkz.
"Montaj alternatifleri").

B TEBS E2'de ortadaki LIN ultrasonik sensor dikey monte edilmelidir.
— Montaj konumunu TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde parametreleyin.

— Merkezi LIN ultrasonik sensorl, azami 15 cm yukari veya asagiya
kaydirilmis olarak monte edin.

Su montaj olgilerini dikkate alin:

LEJANT

A | LIN ultrasonik sensor 0° 446 122 401 0
B | LIN ultrasonik sensor15° 446 122 402 0/ 446 122 404 0
Yatay olarak monte etmeyin!

LIN ultrasonik sensorlerinin hizalanmasi icin litfen montaj tablosunu dikkate
alin:

LIN ultrasonik sensérlerinin montaji
SURUM TEBS E2'DEN VE SURUM TEBS E2.5'DEN VE

ELEKTRONIK GENISLETME ELEKTRONIK GENISLETME
MODULU SURUM 0'DAN iTIBAREN | MODULU SURUM 1'DEN iTiBAREN

Dis 446 122 402 0/ 446 122404 0 — | Dig 446 122 402 0/446 122 404 0 —
15° dikey 15° dikey
ic 446 122 401 0 — 0° dikey ic 446 122 401 0 — 0° yatay
Montaj yiksekligi 0,4...1,6 m Montaj ylksekligi 0,8...1,6 m
(bkz. Resim "TailGUARD™ montaj (bkz. Resim "TailGUARD™ montaj
Olguleri") Olguleri")
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Sistem konfigiirasyonu — TailGUARD™

LEJANT

1 Harici lambalar (opsiyonel)

2 Buzzer (opsiyonel)

3 Dagitici 894 600 024 0

* Cekici araca giden CAN iletisimi (opsiyonel)
GIo11 iz lambalari icin kablo 449 803 022 0

GlO12 Universal kablo 449 908 060 0; alternatif: Aspéck kablosu 65-6111-007
GlO14, GIO15 | Universal kablo 449 535 XXX 0 (4 kutuplu, agik)

GIO18 LIN ultrasonik sensor icin kablo 449 806 060 O

GUC Elektronik genisletme modiilinin beslenmesi igin kablo 449 303 020 0
Dagitici kutusu kablo tesisati konsepti (Fonksiyon ve renk tablosu), bkz. Bélim "7.1.2 ISO 12098'in baglantisi”,
Sayfa 137.

Sema 841 802 281 0, bkz. Bélim "12.4 GIO gsemalar", Sayfa 214.
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Kurulum bilgileri

TailGUARDRee™

— 5 LIN ultrasonik sensoéru 2 diizlem tzerinde dikey olarak monte edin.

— Distaki LIN ultrasonik sensorleri 446 122 402 0 / 446 122 404 0 (15°) alt
dizlemde (ana duzlemde) dik, iceri egik olarak monte edin.

— LIN ultrasonik sensoriini 446 122 401 0 (0°), azami 15 cm yukari veya
asaglya kaydirilmis olarak monte edin.

— Ust diizlemde her iki LIN ultrasonik sensorleri 446 122 402 0/ 446 122 404 0
monte edin.

— Sirim TEBS E2.5'ten itibaren: Alt diizlemin orta LIN ultrasonik sensorinin
montajl (TailGUARD™ ile ayni) yatay veya dikey yapilabilir.

— TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Sekme 10, ELEX Uzerinden isaretlenmesi
gereklidir.

— Yatay montajda LIN ultrasonik sensoéri igin asgari yiksek 0,8 m'dir (bkz.
"Montaj alternatifleri").

B TEBS E2'de ortadaki LIN ultrasonik sensor dikey monte edilmelidir.

m Ust diizlemdeki (ek diizlem) LIN ultrasonik sensorleri dikey ve yatay
olarak diizenlenebilir.

B Dikey kurulumda LIN sensdrler ice dogru egik olarak monte edilmelidir.

B DisUk montaj alanlarinda da c¢atilarin algilanmasini saglamak igin, Ust
dis LIN ultrasonik sensoérler yatay olarak monte edilebilir. Bu durumda
15°LIN ultrasonik sensorlerin (446 122 402 0/ 446 122 404 0) asagi egik
monte edilmesine dikkat edin.

B Obje algilamasi sadece LIN ultrasonik sensérler alaninda gergeklestirilir;
Ust dizlem igin tim alani kapsayan bir arka alan kontroli saglanamaz.
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Su montaj dlgllerini dikkate alin:

LEJANT

A | LIN ultrasonik sensér 0° 446 122 401 0, yatay veya dikey

B | LIN ultrasonik sensor 15° 446 122 402 0 / 446 122 404 0 veya LIN
ultrasonik sensor 0° 446 122 401 0 (sadece ust dizlem)

LIN ultrasonik sensorlerinin hizalanmasi igin Ititfen montaj tablosunu dikkate

alin:

LIN ultrasonik sensoérlerinin montaji

SURUM TEBS E2
VE ELEKTRONIK

GENISLETME MODULU
0'DAN ITIBAREN

SURUM TEBS E2.5
VE ELEKTRONIK
GENISLETME MODULU
1'DEN ITIBAREN

Ust (Ek
dizlem)

Dis 446 122 402 0 /
446 122 404 0 — 15° dikey

Dis 446 122 402 0 /
446 122 404 0 — 15° dikey

Alt (Ana
dizlem)

Dig 446 122 402 0 /
446 122 404 0 — 15° dikey

Dis 446 122 402 0 /
446 122 404 0 — 15° dikey

ic 446 122 401 0 — 0° dikey

ic 446 122 401 0 — 0° yatay

Montaj yiksekligi
0,4...1,2 m (bkz. Resim
"TailGUARDR™ montaj

Olguleri")

Montaj yiksekligi 0,8...1,2 m
(bkz. Resim "TailGUARD™
montaj Olguleri")

Diger montaj alternatifleri TEBS E Diyagnoz Yazilimi'na bagli olarak
mumkan.
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Sistem konfigiirasyonu — Tail GUARDR°™

LEJANT

1 Harici lambalar (opsiyonel)

2 Buzzer (opsiyonel)

3 Dagitici 894 600 024 0

* Cekici araca giden CAN iletisimi (opsiyonel)
GIo11 iz lambalari icin kablo 449 803 022 0

GlO12 Universal kablo 449 908 060 0; alternatif: Aspéck kablosu 65-6111-007
GlO14, GIO15 | Universal kablo 449 535 XXX 0 (4 kutuplu, agik)
GIO17, GIO18 | LIN ultrasonik sensor igin kablo 449 806 060 0

GUC Elektronik genisletme modiilinin beslenmesi igin kablo 449 303 020 0
Dagitici kutusu kablo tesisati konsepti (Fonksiyon ve renk tablosu), bkz. Bélim "7.1.2 ISO 12098'in baglantisi”,
Sayfa 137.

Sema 841 802 283 0, bkz. Bélim "12.4 GIO semalari”, Sayfa 214.
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Kurulum bilgileri

TailGUARDMAX™

— 6 LIN ultrasonik sensoru iki dizleme dikey olarak monte edin.

B Ancak 6 LIN ultrasonik sensor takipte gosterilen diizene goére araca
monte edilirse, sistem ISO 12155'in tim gerekliliklerini yerine getirmis
olacaktir (Obstacle detection device during reversing).

Her iki dizlem de ayni montaj yonetmeliklerini takip eder:

— Harici LIN ultrasonik sensorleri 446 122 402 0/ 446 122 404 0 (15°) igeri
egik olarak monte edin.

— LIN ultrasonik sensoériini 446 122 401 0 (0°) merkezi sekilde monte edin.

B LIN ultrasonik sensor 1 (sol) — LIN ultrasonik sensor 2 (sag) arasindaki
mesafe:

B Ana duzlemdeki LIN ultrasonik sensorler 180 cm'lik bir mesafe ile
monte edilmelidir.

B Ana duzlem yerden 90 cm'lik bir yukseklige monte edilmelidir.
B Ek dizlem yerden 40 cm'lik bir ylikseklige monte edilmelidir.
B Sirlcu kabinine bir Trailer Remote Control monte edilmelidir.
Su montaj olgilerini dikkate alin:

LEJANT

A | LIN ultrasonik sensor 0° 446 122 401 0

B | LIN ultrasonik sensor 15° 446 122 402 0 / 446 122 404 0
Yatay monte etmeyin!




Kurulum bilgileri

LIN ultrasonik sensorlerinin hizalanmasi igin Iitfen montaj tablosunu dikkate
alin:

LIN ultrasonik sensoérlerinin montaji

Ust (ana) diizlem 446 122 402 0/ 446 122 404 0 — 15° dikey
446 122 401 0 — 0° dikey
Alt (ek) diizlem 446 122 402 0/ 446 122 404 0 — 15° dikey
446 122 401 0 — 0° dikey

Sistem konfigilirasyonu — TailGUARDMAX™

LEJANT

1 Harici lambalar (opsiyonel)

2 Buzzer (opsiyonel)

3 Dagitici 894 600 024 0

* Cekici araca giden CAN iletisimi (opsiyonel)
GIoM iz lambalari igin kablo 449 803 022 0

GlO12 Universal kablo 449 908 060 0; alternatif: Aspdck kablosu 65-6111-007
GlO14, GIO15 | Universal kablo 449 535 XXX 0 (4 kutuplu, agik)
GIO17, GIO18 | LIN ultrasonik sensor igin kablo 449 806 060 0

GUC Elektronik genisletme moduilinin beslenmesi icin kablo 449 303 020 0
Dagitici kutusu kablo tesisati konsepti (Fonksiyon ve renk tablosu), bkz. Bélim "7.1.2 ISO 12098'in baglantisi”,
Sayfa 137.

Sema 841 802 282 0, bkz. Bolim "12.4 GIO semalar", Sayfa 214.
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Kurulum bilgileri

8.10 eTASC montaji

Montaj

' eTASC'In montaji TASC'in montajina benzer.

¥ Daha ayrintili bir agiklamayi "TASC — Fonksiyon ve montaji" brosiiriinde,
bkz. Bélum "2 Genel bilgiler", Sayfa 5 => Boélum "Teknik brosurler" icinde
bulabilirsiniz.

Sabitleme TASC ve normalde kullanilan déner valf ile uyumludur. Meydana
gelen olasi yer sorunlarinda eTASC 90°'lik adimlarla déndurilerek monte
edilebilir. Cihaz déndurilmis sekilde monte edilir, kol yerinden alinir ve "Durdur”
(stop) konumunda asagiyi gésterecek sekilde monte edilir.

Optimum kaldirma ve indirme siirelerine erisebilmek icin bagli hatlar ve borular
icin g 12x1,5 mm boyutu tavsiye edilir.

eTASC ve havali stispansiyon koérlkleri arasindaki hatlarin ve borularin
capraz kesiti ¢gok kiiglikse veya hat uzunlugu ¢ok buytk segilmisse,
eTASC'In manuel tetiklemesinin algilanmasi EBS E tarafindan dogru olarak
gerceklestiriliemeyebilir.

Tavsiye edilen boru ¢aplari ve boru uzunluklari takipteki tabloda belirtilmistir.

Aks yukinin (baglanti 5) algilanmasi igin Trailer EBS E basing sensor,
montajda eTASC ve ilk basingh hava beslemeli kériik arasina, bir T-pargasi
yardimiyla baglanmalidir.

Koruklerin yildiz seklinde badlantisinda basing sensori baglantisini direkt
olarak dagiticiya baglayin.

Boru ¢api ve boru uzunluklari

BORU GAPI [mm];
BORU UZUNLUGU [m]

) DEVRELERIN _ TAV_SiYE
BAGLANTI SAYISI ASGARI EDILEN
PEM => eTASC 2 28x1 mm; 212x1,5 mm;
(Rezerv hatt) Azami 6 m Azami 8 m
eTASC => Korik 2 28x1 mm; 212x1,5 mm;
Azami 6 m Azami 8 m

Korik => Koruk 2 28x1 mm; 212x1,5 mm;
Azami4 m Azami 5 m

Hava bosaltma 2 - 212x1,5 mm;
dizenegi Azami 1 m

PEM => eTASC 1 212x1,5 mm; 212x1,5 mm;
(Rezerv hatti) Azami 8 m Azami 8 m

eTASC => Dagitici 1 212x1,5 mm; 212x1,5 mm;
Azami 6 m Azami 6 m

Dagitici => Korik 1 @8x1 mm; 212x1,5 mm;
Azami 4 m Azami 5 m

Koruk => Koruk 1 28x1 mm; 212x1,5 mm;
Azami4 m Azami 5 m
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9 Isletime alma

isletime alma islem akis!

1. Fren hesaplamasi

2. TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile parametreleme
3. Fonksiyon testi (EOL-Testi)

4. Kalibrasyon

5. Dokiimantasyon

9.1 Fren hesaplamasi

Fren hesaplamasi WABCO tarafindan gergeklestirilebilir
(tcretlidir). WABCO partnerinizle goérisun.

9.2 TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile parametreleme

Girig

WABCO TEBS E'yi parametreler yardimiyla ilgili arag tipine uyarlanmak
zorunda olan Universal bir sistem olarak hizmete sunmaktadir. Bu ayar olmadan
TEBS E islevsel degildir.

Parametrelerin ayari TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile gerceklestirilir.

Araglarin seri Uretimi igin hazir parametre setleri TEBS E'nin igine
kopyalanabilir.

Litfen, yeni modulatérlerin uygun TEBS E Diyagnoz Yazilimi'nin en giincel
strimine ihtiyag duyduklarini dikkate alin.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi igindeki kullanici yonlendirilmesi, gerekli ayar
adimlarini temel almaktadir. Programin kullanimi, kendi kendine agiklamalidir
ve ek olarak yazilim dahilinde kapsamli yardimlar sunulmaktadir.

Parametreleme Isletime alma menisi lizerinden baslatilir.
Uygulamalar ve fonksiyonlar mantikli baglantilar dikkate alinarak,
sekmeler Uzerinden kolayca agilabilen minferit ekran sayfalarinda
bir araya getirilmis durumdadir. Segenek alanlarinin tGzerine
tiklanarak, metinli segim alanlari veya sayi girigleri Gizerinden ayarlar
gerceklestirilir.

Ekranin sag tarafindan bulunan Soket sekmesi, GIO fonksiyonlarinin munferit
GIO gegme yerlerine eslestiriimesine izin vermektedir.

TEBS E Uzerinde hizmette olan ge¢cme yerinden daha fazla GIO fonksiyonu
gerekli ise, o zaman TEBS E Premium modulatéru ile birlikte elektronik
genisletme moduld kullaniimalidir.

TEBS E Premium modilatériinde 7 adet parametrelenebilir baglanti (GIO1'den
GIO7'ye kadar), elektronik genisletme modiliinde 4 adet parametrelenebilir
baglanti (GIO13'ten GIO16'ya kadar) mevcuttur.

Sizin icin standart uygulamalarin parametrelemeyi ve GIO baglantilarinin
diizenlenmesini kolaylastirmak i¢in standart konfigirasyonlar tanimlanmistir,
bkz. Bélim "12.4 GIO semalari", Sayfa 214. Bu standart konfigirasyonlar,
TEBS E modiulatériine yapilabilecek mimkin olan maksimum baglantiyi
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Cevrimdig1 parametreleme

Parametreleme i¢in 6n kosul

gosterir - RTR iglevine sahip basit bir semi treylerden yik bosaltma seviye
salteri ECAS islevine kadar, yol bakim araci freni v.s.

Bir arag icin yeni bir parametre seti olusturulacaksa, énce uygun bir GIO plani
segilir. Buna uygun olarak TEBS E Diyagnoz Yazilimi igine ilgili parametre seti
(GIO sema no altina) kaydedilir.

TEBS E modulatort bacak dizenlemeleri, sirasiyla Standart ve Premium
varyantlarina ait GIO planlarinda tanimlanmistir. Planlarda ve parametre
setlerinde ilgili maksimum sistemleri tanimlanmigtir.

Gereksinim duyulmayan fonksiyonlar, fonksiyon seciminden basitce kaldirilabilir.

Bir parametre setinin dogrudan arag tzerinde belirlenmesi daha kolaydir, gtinki
TEBS E modulatoriinin tipi otomatik sekilde algilanir. Ancak ara¢ olmadan

da bir parametre seti hazirlanabilir ve daha sonraki kullanim igin bilgisayara
kaydedilebilir.

Bir parametre kiimesi olusturabilmek icin TEBS E sistem egitimini almis olmak
sarttir.

Sadece aldiginiz PIN kodu ile TEBS E Diyagnoz Yazilimi yardimiyla
degisiklikler yapabilirsiniz, bkz. Bélim "11.2 Sistem egitimi ve PIN", Sayfa 191.

TEBS EZ2'den itibaren yeni bir PIN kodu mevcuttur, bu nedenle ek
bir egitimin alinmasi gereklidir. WABCO partnerinizle gorusun.

Q TEBS E Diyagnoz Yazilimi'nin siparis edilmesi

— internet'te myWABCO ana sayfasini agin:
http://www.wabco-auto.com/en/aftermarket-services/mywabco/

Girig islemleri icin yardimi, Step-by-step instructions (Adim adim
talimat) digmesi lizerinden elde edebilirsiniz.

Basaril giris isleminden sonra myWABCO Uzerinden TEBS E
Diyagnoz Yazilimi'ni siparis edebilirsiniz.

Sorulariniz oldugunda WABCO iletisim partnerinizle temas kurunuz.

— Parametreleme igin fren hesaplamasindaki verileri ve GIO sema numarasini
hazirlayin.

— TEBS E Diyagnoz Yazilimi'ni agin.

= Baslangic¢ penceresi agilir.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi'nda yeni olan nedir?
Yardim => igindekiler => Yeni olan nedir?
Yeniliklerini okumak istediginiz yazilim sirimudnun Gzerine tiklayin.
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9.3 Fonksiyon testi

Normalde parametrelemeden sonra fonksiyon testi gerceklestirilir:

Fonksiyon testini (EOL-Test) sadece TEBS E egitimine katildiktan sonra
gerceklestirebilirsiniz.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile Kumanda meniisu lzerinden farkli simalasyonlari
gergeklestirme olanagina sahipsiniz.

9.4 LIN ultrasonik sensorlerin igletime alinmasi

PWM ultrasonik sensorleri (TailGUARDIight™) tanitiimaz.

Yansimalar gizlenemiyor.

On kosul: Ultrasonik sensdrlerin ve TalGUARD™ sisteminin igletime alinmasi
esnasinda arag geri viteste olmalidir.

Normal EOL-Testi

LIN ultrasonik sensoérlerinin isletime alinmasi satir sonu testleri Gizerinden tg
adimda gerceklestirilir:

1. LIN ultrasonik sensorlerinin tanitilmasi
2. Yansimalar konusunda test

3. Test objesi algilamasi

1. LIN ultrasonik sensorlerinin tanitiimasi

LIN ultrasonik sensérlerin montajindan sonra sensoérlerin aragtaki pozisyonu
tanitilmalidir.

— TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Olgiim degerleri, Tail GUARD.
— TailGUARD penceresi icinde isletime almayi baglat digmesi Uizerine tiklayin.

B Bunun icin LIN ultrasonik sensdrlerin her biri 1-2 saniye boyunca
ortlimelidir, bu islem sirasinda su sira kesinlikle takip edilmelidir:
Ana duzlem: 1-sol 2-sag 3-orta
Ek dUzlem: 4-sol 5-sag 6-orta

= Ortiilecek LIN ultrasonik sensér yanip séner.

= Sayet bir LIN ultrasonik sensdr algilanirsa aracin pozisyon lambalari
bir kez yanip séner ve resimde (bkz. TailGUARD penceresi) tanitiimasi
gereken bir sonraki LIN ultrasonik sensor yanip séner.

2. Yansimalar konusunda test

LIN ultrasonik sensorleri tanitildiktan sonra yansimalarin meydana gelip
gelmedigi ve LIN ultrasonik sensérlerinin arag tGzerindeki nesneleri yanlislikla
engel olarak algilayip algilamadig test edilir.

— Butestigin, aracin arkasinda 2,5 m'lik ve aracin yanlarinda 0,5 m'lik bir alani
serbest tutun.

— Bir nesne algilanirsa, bu yansimalari gizlemek i¢in Yansimalari gizle
digmesine basin.

= Bagka nesnelere ait yansimalarin gizlenmesi gerekli olup olmadigini
anlamak icin élgiime devam edilir.
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= Bagka nesneler algilanirsa, LIN ultrasonik sensérler veya takili parcgalar
farkli sekilde konumlandiriimalidir.

3. Test objesi algilamasi
Eger sistem sorunsuz ise nesne testi yapllir.

— Bunun igin LIN ultrasonik sensoériiniin montaj yiiksekliginden daha yuksek
olan bir test nesnesini, orn. plastik bir boruyu, aracin arkasindaki alana,
0,6 m (x 0,1 m) sol ve 1,6 m (£ 0,2 m) sag konumuyla yerlestirin.

= Algilanan mesafe TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde gdsterilir.
— Objelerin pozisyonunu Obje algilandi digmesi ile onaylayin.

= Sayet test objesi dogru algilanirsa, elektronik genisletme moduli
icindeki Satir Sonu Bit'i silinir ve sistem hatasizdir. isletime alma basaril
sonuglandi.

= Eger test basarili olmamigsa ya LIN ultrasonik sensérleri yanlis
pozisyonda tanitiimistir ya da sensér mesafesinin parametreleri yanhs
girilmistir.
— Parametreleri ve LIN ultrasonik sensdrlerin montaj konumlarini kontrol
edin ve testi tekrarlayin.

Disiiriilmiis EOL-Testi

Siriim TEBS E2.5'ten itibaren EOL Testinin distrilme imkani

mevcuttur. Bunun i¢in su kosullar yerine getirilmis olmalidir:

B Unter Secenekler, Ayarlar, Kontrol segenekleri altinda
TailGUARD™ kontroll ayari igin Obje testi (opsiyonel) segimi
kaldiriimalidir.

B Sol ve sag LIN ultrasonik sensér arasindaki mesafe
1,6 - 2,4 m'dir.

B 3 LIN ultrasonik sensoérde, ortadaki LIN ultrasonik senséri
merkezi bir sekilde monte edilmis olmalidir. Orta eksenden sol
veya sag yonde 30 cm'lik bir sapmaya izin verilir.

B Ultrasonik sensorlerin montaj derinligi azami 35 cm'dir.

Tdm kosullar yerine getirildiginde, isletime alma sureci de degisir:
— Parametreleme iginde belirtilen montaj élgllerini onaylayin.

= Ancak bu durumda isletime alma Mesafeler dogru, Obje testini atla
digmesi ile kisaltilabilir.

— Onceden "LIN ultrasonik sensérlerin tanitilmasi” bélimiinde agiklandigi gibi
devam edin.

B Ana dizlemde ek olarak 3 LIN Ultrasonik sensorlerinde: Son LIN
Ultrasonik sensori tanitildiktan sonra pozisyon lambalari 3 saniye
boyunca yanar.

— Ardindan orta LIN ultrasonik sensoériin pozisyonu, sensorii yeniden orterek
onaylanmalidir

B Pozisyon lambalari sénmus olmaldir.

B Eger bu kosullardan biri yerine getiriimemisse normal EOL testi
uygulanmalidir.
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Yanki testi
Ardindan yanki testi gerceklestirilir.

— Bu testicin aracin arkasinda 2,5 m ve aracin yanlarinda 0,5 m'lik bir alani
serbest tutun.

— Sayet bir obje algilanirsa, bu yansimayi gizlemek icin Yansimalari gizle
digmesine basin (bkz. Bolim "Normal EOL testi - Yansimalar icin test").

Eger su kosullar saglanirsa EOL testi de yansima testi igin kisaltilmalidir:
B Yansima testi aragta bir defalik olarak basariyla gergeklestirildi.

B Arabanin arkasindaki yapi, ultrasonik sensorlerin montaj pozisyonu, tampon,
vs. ayni kalir.

B Burada s6z konusu olan dengeli ve glvenli bir seri Gretimdir.

Yansima testi de secenekler ve ayarlar Gizerinden secilebilir. Bu sadece
degerleri bilinen standardize edilmis ve yansima testi bir defa gerceklestiriimis
olan araclarda tavsiye edilir.

Testlerin bir kere gergeklestiriimesinden sonra elde edilen ariza yankisi
degerlerini bir dosyaya yazin (eder ariza yankisi bulunursa). Bu dosyanin
icerigini muteakip araglarin ECU dosyasina ekleyin.

Modifiye ECU dosyasi ile parametrelemenin baslangicinda, ECU dosyasinin
degerlerinin kullanilip kullaniimayacagini sorgulayan bir diyalog gosterilir. Buna
sadece ayni TailGUARD™ konfiglirasyonuna ve ayni montaj durumuna sahip
araclar i¢in izin verilir.

Yeni araglarda veya degistiriimis montaj kosullarinda (6rn. Trailer arkasindaki
diger veya farkli dizilmis yapi pargalari) yansima testlerinin secilmesine izin
verilmez.

9.5 Mesafe sensorlerinin kalibrasyonu

Mesafe sensorlerinin kalibrasyonu icin TEBS E Sistem Egitimi veya E-Learning
(E-Ogrenim) siirecinin tamamlanmis olmasi sarttir.

Ancak PIN 2 kodunu aldiginizda kalibrasyonu yapma yetkiniz olacaktir, bkz.
Bolum "11.2 Sistem egitimi ve PIN", Sayfa 191.

Basaril bir kalibrasyon igin 6n kosullar

B Karakteristik egri araligi 966 - 1660 Timer Tick'tir (TT).
B Sirus seviyesi |, 1139 - 1486 TT arasinda olmalidir.

m Ust kalibrasyon seviyesi, siirlis seviyesi | (normal seviye) ve 3x hedef seviye
tolerans degeri (TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile ayarlanabilir) + 5 mm'nin
toplamindan buylk olmalidir (6rn. tutma halatlarr).

B Formdl: Ust kalibrasyon seviyesi < slrug seviyesi - 3x hedef seviye tolerans
degeri + 5 mm

B Alt kalibrasyon seviyesi, slris seviyesinden hedef seviye toleransinin 2 kati
disuldukten sonra olugan degerden kug¢uk olmalidir.
Formiil: alt kalibrasyon seviyesi < siirls seviyesi - 2x hedef seviye tolerans
degeri

Ust yapinin ¢ok fazla kaldirilamamasi igin, akslar etrafina maksimum yiiksekligi
sinirlayan tutma halatlari yerlestirilmistir.

174
S



isletime alma

Mantikli olmayan kalibrasyonda diyagnoz bellegi icinde bir karakteristik egri
hatasi gérindar.

— Kalibrasyona baslamadan 6nce araci, normal seviye ytksekligindeki yatay
bir konuma getirin.

3-Nokta Kalibrasyonu

Kullanim: Aracin 6zel kalibrasyonunun gergeklestiriimesi igin.

Bu kalibrasyon tipi, bilinen ECAS sistemleri ile aynidir.

— Kalibrasyonu baslat (Sistem, Mesafe senséri kalibrasyonu) digmesine
basin.

— Araci, kaldirma / indirme digmelerini kullanarak stirlis seviyesi I'e
ayarlayin.

— Normal seviyeyi kaydet digmesine basin.

= SUrus seviyesi I'de arag sasisinin Ust kenari veya yik zemini ile yol
arasindaki mesafenin (mm olarak) girildigi giris ekrani goriintilenir. Bu
mesafeyi her zaman kalibre edilecek aksin bulundugu yerde o6lgin.

— Araci, kaldirma / indirme digmelerini kullanarak Ust seviyeye ayarlayin.
— Ust seviyeyi kaydet tusuna basin.

= Ust seviyede arag sasisinin (st kenari veya yik zemini ile yol arasindaki
mesafenin (mm olarak) girildigi giris ekrani goruntilenir.

— Araci, kaldirma / indirme digmelerini kullanarak alt seviyeye ayarlayin.
— Alt seviyeyi kaydet dugmesine basin.

= Alt seviyede arag sasisinin Ust kenari veya yik zemini ile yol arasindaki
mesafenin (mm olarak) girildigi giris ekrani goruntulenir.

= Kalibrasyon basariyla yapilmissa, ekranda buna iligkin bir mesaj
gOruntulenir.

= Kalibrasyon basarisiz olmussa, litfen su sekilde hareket edin:

Mesafe sensori montajini kontrol edin.

Gerekli ise kol uzunlugunu degistirin.

Ust / alt seviyeyi ayarlayin.

Daha sonra kalibrasyonu tekrarlayin.

"Mekanik toleransin girilmesi" kalibrasyonu

Kullanim: Ayni tip (seri) araglarin kalibrasyonu igin.

Bu kalibrasyon tipinde sadece ECAS mesafe sensdriindeki kolun uzunlugu girilir
(mesafe sensoru donus noktasi ve kol tertibati yénlendirme noktasi arasinda)
ve sUrUs seviyesi I'den Ustteki ve alttaki seviyeye olan yol mm cinsinden verilir.
"Dénus agisi/sikistirma hareketi" degeri otomatik olarak hesaplanir. Ardindan
surls seviyesi | kalibre edilmelidir.

— Kalibrasyonu baslat digmesine basin.

— "Mekanizma gubugunun" yénlendirme noktasi ve "mesafe sensori" dénme
noktasi arasindaki kol uzunlugunu girin.

— Ust ve alt seviyedeki saptirmay! girin.
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— Arag yuksekligini giriniz (yUk zemininin veya arag sasisi Ust kenarinin
yuksekligi).

— OKile dogrulayin.

— Araci, kaldirma / indirme digmelerini kullanarak suris seviyesi I'e ayarlayin.

— Normal seviyeyi kaydet digmesine basin.

= Kalibrasyon bagariyla yapilmigsa, ekranda buna iligkin bir mesaj
gOruntilenir.

= Kalibrasyon basarisiz olmussa, litfen su sekilde hareket edin:
— Mesafe sensorii montajini kontrol edin. Gerekli ise kol uzunlugunu
degistirin.
— Ust/ alt seviyeyi ayarlayin.

— Daha sonra kalibrasyonu tekrarlayin.

"Kalibrasyon verilerinin dosyadan yliklenmesi" kalibrasyonu

Kullanim: Daha buyuk serilerde tavsiye edilir.

Kalibrasyon verileri érnek bir aragta tespit edilir veKalibrasyon verilerini
dosyaya yaz altina kaydedilir. Veri dogrudan bir *.ECU — parametre dosyasina
kaydedilebilir. Ardindan bu verilerin kalibrasyonu okunur ve ECU'ya yazilir.
Seviyeye ayrica gidilmesi gerekmez.

Bunun i¢in 6n kosul, mesafe sensoérinin konumunun, kol uzunlugu ve ayrica
aksa ait mekanizma gubugunun uzunlugunun tim araglar igin ayni olmasidir.

— Kalibrasyonu baslat digmesine basin.
— Dosya penceresinden Dosyadan kalibrasyon verileri yiikle 6gesini segin.

= Kalibrasyon basariyla yapilmigsa, ekranda buna iligkin bir mesaj
gOruntulenir.

— 1. aksin kalibrasyonunu tamamladiktan sonra kalibrasyon islemini 2. aks i¢in
tekrarlayin.

9.5.1 Mekanik slispansiyonlu araglarda kalibrasyon
Mekanik siispansiyonlu araglarda mesafe sensoru kalibre edilmelidir.

— Mesafe sensdriintin kol uzunlugunun 100 mm ve aracin yiksuz oldugunu
teyit edin.

— TEBS E Diyagnoz Yazilimi icinde Mekanik siispansiyonlu segenegini, Sekme
2, Arag Uzerinden etkinlestirin.

B YUksuz arag, sikistirma hareketi 0 mm ile tanimlanir (giris gerekli
degildir).

— Suspansiyon tipini sectikten sonra, Mesafe senséri kol uzunlugu [mm] igin
100 mm ve yUkli yay yolunu [mm] girin.

— Yuksuz aracin kalibrasyonunu gergeklestirmek igin Mesafe sensérlerinin aks
yliki icin kalibre edilmesi, izerine tiklayin.

— Aksin glncel aks yukind Aks c-d giincel aks yliki alanina girin.
— Aks c-d mesafe sensoériinii kalibre et digmesine basin.

= Kalibrasyon bagariyla yapilmigsa, ekranda buna iligskin bir mesaj
gOruntilenir.

= Kalibrasyon basarisiz olmussa, litfen su sekilde hareket edin:

— Mesafe sensorii montajini kontrol edin.

176
S



isletime alma

— Gerekli ise kol uzunlugunu degistirin.

— Daha sonra kalibrasyonu tekrarlayin.

9.6 Doklimantasyon

Sistem levhasi

TEBS E sisteminin montajindan sonra, TEBS E Diyagnoz Yazilimi'nin yardimi
ile ayar verilerini gésteren bir TEBS E sistem levhasi olusturulabilir.

Bu TEBS E sistem levhasi, arag lizerinde agikga gorilen bir yere takiimahdir
(6rn. Yk Algilama Valfi Levhasi'nin geleneksel frenlenmis araglarda bulundugu

alana).
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2 2000( 04 20 |S000 | 50 | 04| 20| - | 6.5 - | 36730 &8 88 540 | 2540
] — | a — | = -] =] =] -
4 1] - — g —_ -— - — -— - - - -— -— -
5 (1] - —- a — - - - — - —- — [ — —
L1 2 3 4 5
LEJANT
1 YuksUz arag
2 YUklU arag
3 1. Kaldirilabilir ilave aks
4 Fren silindiri verileri
5 Referans degerleri
6 Sirils yuksekligi
7 Pin'lerin GIO gegme yerine gore secilmis diizeni
8 IN/OUT-Baglantilari

Bu tip levhasi igin ham folyo, WABCO 899 200 922 4 par¢a numarasi
kullanilarak temin edilebilir.

Veri ¢iktisi lazer yaziciyla alinmalidir.

PDF dosyalarinin yazdirilmasi

TEBS E Diyagnoz Yazilimi (suriim TEBS E2'den itibaren) ile
calistirma protokoll ve diyagnoz kayit tutanagdi PDF olarak
dogrudan yazdirma mentsu Gzerinden alinabiliyor.
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10 Kullanim

10.1 Uyari mesajlari

Uyari mesaijlari ile ilgili bilgiler:

B ilgili fonksiyon agiklamalari iginde sunulmaktadir, bkz. Bélim "6 GIO
fonksiyonlar", Sayfa 56.

B bkz. Bolim "5.8.1 Uyarilar ve sistem mesajlar", Sayfa 32.

10.2 Trailer Remote Control ile kullanim

Trailer Remote Control sadece treyler aracinin TEBS E modulatérinde (siriim
TEBS E2'den itibaren) TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile dnceden ayarlanmis olan
fonksiyonlara izin verir (bkz. Bélum "Konfigurasyon").

Kullanimla ilgili diger bilgilere "Trailer Remote Control — Kullanim kilavuzu
(sbzsiiz)" zerinden de elde edebilirsiniz, bkz. Bolim "Teknik brogirler”, Sayfa
6.

Trailer Remote Control yiizeyinin agiklamasi

POZISYON |ADI

1 Fren balatasi igin uyari gostergesi: Treylerde bir balata
asinmasi sensor sistemi kuruluysa, fren balatasi asiri
azaldiginda bu sembol kesintisiz olarak yanar.

2 Lastik basinci igin uyari gostergesi: Treylerde bir OptiTire™
kuruluysa, lastik basinci asiri azaldiginda bu sembol kesintisiz
olarak yanar.
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3 immobilizer icin LED (hareket kilidi): Arag kilitiyken sembol
yanip soner (1 Hz).

4 Treyler semboli

5 Geri vites igin LED'ler: Geri vites segilmis ise, semboller yanar.

6 TailGUARD™ igin LED siralari: 3 LED sirasi TailGUARD™
sistemi etkinlegstirilmis ise, aracin arkasinda bir objenin bulunup
bulunmadigini ve varsa nerede bulundugunu géstermektedir.

7 Tusa vasarak onay

8 Fonksiyonlarin etkinlestirilmesi/devre disi birakilmasi igin
konfigure edilebilir tuslar: 6 fonksiyon tusuna fonksiyonlar
yerlestirilebilir, bkz. Boélim "6 GIO fonksiyonlari", Sayfa 56.

9 Tuglarin programlanmasina bagli olarak degistirilebilen
semboller

10 Ustteki yuvarlak kisimda yesil lambanin yanmasi yoluyla

etkinlestirme onay

TUS SEMBOLU | FONKSIYON

+

Kalkig yardimi

Kalkis yardiminin etkinlestiriimesi: Tusa < 5 saniye dokunun.
"Arazi" (parametrelenmisse) kalkis yardiminin etkinlestiriimesi: Tusa 2x dokunun.

Kalkis yardiminin / "Arazi" kalkis yardiminin devre disi birakilmasi: Otomatik sekilde, TEBS E
icinde parametrelenmis surus hizi asildiginda.

Zorunlu indirme

Etkinlestiriimesi: Tugsa > 5 saniye dokunun.
Devre digi birakilmasi: Kontagi yeniden agcmak veya tusa yeniden dokunmak.
Tusa dokundugunuzda, kalkis yardimi tekrar etkinlestirilir.

OptiLoad™ und OptiTurn™ otomatik olarak parametrelenmediginde:

Manevra yardimi (OptiTurn™)
Etkinlestiriimesi: Tusa < 5 saniye dokunun.
Devre digi birakilmasi: Otomatik sekilde, TEBS E icinde parametrelenmis sirus hizi

aslldiginda.

Destek yiikii azaltimi (OptiLoad™)
Etkinlestiriimesi: Tusa 2 kere dokunun (Otomatik 6nceden ayarlanmadiysa).

Devre disgi birakilmasi: Otomatik sekilde, TEBS E icinde parametrelenmis suris hizi

asildiginda.

Zorunlu indirme

Etkinlestiriimesi: Tuga > 5 saniye dokunun.
Devre digi birakilmasi: Kontagi yeniden agmak veya tusa yeniden dokunmak.
Tusa dokundugunuzda, OptiTurn™ tekrar etkinlestirilir.

Siiriis seviyesi Il

Il suriis seviyesini aktiflestirme: Tusa dokunun.

Siirig seviyesi |

| siiriis seviyesini aktiflestirme: Tusa yeniden dokunun.
Il siiris seviyesinde geri: Tusa 2 kere dokunun.
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Zorunlu indirme
IW Etkinlestiriimesi: Tugsa dokunun (veya "Manevra yardimi" veya "Kalkis yardimi" tusuna > 5
saniye dokunun).

"Zorunlu indirme" fonksiyonunu devreden gikarma ve eszamanli olarak kaldirilabilir ilave aksin
aktiflestiriimesi (yuke bagl olarak kaldirilabilir ilave aksin kaldiriimasi): Tusa yeniden dokunun.

ECAS Kaldirma
ﬁ Etkinlestiriimesi: Tusa dokunun.

Elektronik genisletme moduill siriim 1'den 6nce kaldir/indir GIO fonksiyonu olarak segilmeli
ve GIO soket diizeni icinde belirlenmelidir.

ECAS indirme
@ Etkinlestiriimesi: Tugsa dokunun.

Elektronik genisletme modull siriim 1'den énce kaldir/indir GIO fonksiyonu olarak segilmeli
ve GIO soket diizeni iginde belirlenmelidir.

Devirme acisi gostergesi
£ Etkinlestiriimesi: Tusa dokunun (yesil LED'ler siirekli yanar).

Devre digi birakilmasi: Herhangi bir tusa dokunun (yesil LED'ler s6ner).

TEBS E Diyagnoz Yazilimi'nda uyari seviyelerinin parametreleri belirlenebilir.

Yesil gésterge (surekli yanar): Kiguk egim agisi, ikaz seviyesi 1, tehlike yok.

Sari gosterge (surekli yanar, ikaz tonu 1 Hz): EGim agisi 1 ve 2 ikaz seviyesi arasinda, dikkat!

Kirmizi goésterge (2 Hz yanip soner, siirekli ikaz tonu): ikaz seviyesi 2 asild, tehlike! Damper
gbvdesinin kaldiriimasini hemen durdurun.

Yiik bosaltma seviyesi
- Etkinlestiriimesi: Tusa dokunun.

b Onceki seviyenin etkinlestirilmesi: Tusa yeniden dokunun.

Yol bakim araci freni
% Etkinlestiriimesi: Tusa dokunun.

Devre disi birakilmasi: Tusa tekrar dokunuldugunda veya arag hizi > 10 km/s oldugunda
otomatik olarak.
"Ayarlar" menlsund ¢agirma: Tusa > 2 saniye dokunun.
+/- tusu (F2 & F5) ile fren basinci 0,1 bar kademelik adimlarla ayarlanabilir; 0,5 ila 6,5 bar
arasindaki degerler mimkinddr.
F2 ve F5 tuslarinda +/- iglevselliginin kullanilabilirligi halkanin Gst kisminin yesil yanmasi ile
gOsterilir.

Fonksiyonun etkinlestiriimesi ile mevcut durum gdésterilir. TEBS E'nin entegre basing
sensorinin degerleri gosterilir ve dogrudan uyarlanabilir. Gésterim LED siralarinin 1. ve 2.
sutununda gerceklesir. 1. sltun tam sayilik basing degerini gdsterir ve 2. sttun virgilden
sonraki degerini gosterir.

0,5 bar 4.8 bar

|
|
|

s ] I e ]
CC—— ] s ] I e ]
] . ] I ]
0 5 4 8

"Ayarlar" menusinden ¢ikis: Tusa > 2 saniye dokunun veya > 5 saniye slreyle hicbir tusa
dokunmayin.
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Aks yukinin gosterilmesi (siiriim elektronik genigletme modiilii 1'den itibaren)
Etkinlestiriimesi: Tusa dokunun.

Bir "T" goéruntdlenir (toplam agirlik), 2 saniye sonra toplam agirlik gdsterilir:
Sol sttunda bir LED, 10.000 kg agirhgi temsil eder.

Orta suitunda bir LED, 1.000 kg agirhgi temsil eder.

Sag sutunda bir LED, 100 kg agirhgi temsil eder.

———1
|
[

Ornek: 2x 10.000 kg + 4x 1.000 kg + 8x 100 kg = 24.800 kg
+/- tuslarinin yardimiyla her bir aksa gegilebilir ve bunlarin aks yuki gortntilenebilir.

+/- tusuna bir kere basiimasiyla glincel secili olan aks gérintulenir:
"T" = Toplam agirlik "1" = Aks 1 "2" = Aks 2 vs.

+/- tusuna tekrar basarak istediginiz aksi segebilirsiniz.

2 saniye icgin secilen aks yanar, daha sonra otomatik olarak bu akstaki yik LED siralariyla
goruntulenir.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi yardimiyla azami olarak izin verilen aks yukleri ayarlanabilir.

Bir aks i¢in izin verilen azami aks yUku veya izin verilen toplam agirlik asilirsa, otomatik olarak
asiri yuke maruz kalan aksa gegilir ve onun yuku gosterilir.

Bir asiri yuklenme s6z konusu oldugu slrece, gosterge yanip séner ve diigmeye basilarak
kapatilabilen bir ikaz sesi verilir.

Devre digi birakilmasi: Tusa yeniden dokunun.

Aks ylkinin 6lgima bu nedenle sadece gerilmemis bir aracgta gerceklestirilebilir (Sasiyi freni
birakarak gevsetin, ardindan freni tekrar kumanda edin).

Arag sirus seviyesinde degilse, 6lcim net olmayabilir.

Bilgiler:

Aks yukleri koruk basinglari Gzerinden tespit edilir. Hassasiyetleri bu nedenle Yuk Algilama
Valfi tarafindan parametrelenmis olan aks yiki ve koriik basinci degerlerine baghidir.
Gerilmis akslarda korlk basinglari gergek aks ylkiini yansitmaz (gerilmis akslar: tekerlekler
frenlenmis oldugu icin dénmek isteyip dénemediginde).

Aks yukunin 6lgimi bu nedenle sadece gerilmemis bir aragta gerceklestirilebilir (Sasiyi freni
birakarak gevsetin, ardindan freni tekrar kumanda edin).

Arag sirus seviyesinde degilse, 6lgcim net olmayabilir.

OptiTurn™ otomatik kapali (siiriim elektronik genisletme modiilii 1'den itibaren)
Etkinlestiriimesi: Tusa dokunun.

Gegici olarak devre digiI birakilmasi (otomatik baglatmayi engellemek igin): Tusa yeniden
dokunun.
Sirekli olarak devre disi birakilmasi: Tuga > 5 saniye dokunun.

Fonksiyonu surekli kapatmak, yani kontak yeniden agildiktan sonra da kapali olmasini
saglamak igin diigme 5 saniye boyunca basili tutulmalidir. Aynisi agilmasi i¢in de gegerlidir.

GIO soket duizeni iginde bir salter belirlemek zorunda kalmadan fonksiyonu Trailer Remote
Control iginde serbest birakmak igin TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde OptiTurn'iin™/
OptiLoad'un™ SmartBoard (lizerinden etkinlestiriimesi (salter gerekli degildir) segilmelidir.
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LOADT

OptiLoad™ otomatik kapali (siiriim elektronik genigletme modiilii 1'den itibaren)
Etkinlestiriimesi: Tusa dokunun.

Gegici olarak devre digi birakilmasi (otomatik baglatmayi engellemek igin): Tusa yeniden
dokunun.

Surekli olarak devre digi birakilmasi: Tugsa > 5 saniye dokunun.

Fonksiyonu surekli kapatmak, yani kontak yeniden acildiktan sonra da kapali olmasini
saglamak icin digme 5 saniye boyunca basili tutulmalidir. Aynisi agilmasi i¢in de gecerlidir.

GIO soket dizeni iginde bir salter belirlemek zorunda kalmadan fonksiyonu Trailer Remote
Control icinde serbest birakmak icin TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde OptiTurn'in™/
OptiLoad'un™ SmartBoard (zerinden etkinlestiriimesi (salter gerekli degildir) secilmelidir.

Roll Stability Adviser (siirim elektronik genisletme modiilii 1'den itibaren — sadece
TEBS E iginde etkinlestirilmis RSS fonksiyonu ile birlikte)

Treylerin enine hizlanmasi LED'lerle gérintulenir.

Eger kritik enine hizlanmanin %35'ine erisilirse tU¢incl LED sirasi yanar.

Ek LED'ler su kritik enine hizlanmalarda yanar:

* 4.LED sirasi sari = %35

* 5. LED sirasi sari = %55

* 6. LED sirasi sari = %75 ve ikaz sesi

* 7.LED sirasi sari = %95 ve slrekli ikaz sesi

Treyler'deki elektronik genisletme moduli ve gekici aragtaki Trailer Remote Control arasindaki
iletisimde bir aksaklik olursa, 3 saniye boyunca bir ikaz sinyali verilir ve orta kirmizi ile orta
sari LED siralar yanar.

Sol viraj Sag viraj

[ ] I ] I ] [ ] ] ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] ] ]
[ ] [ ] ] [ ] | ] [ ]
[ ] [ ] ] [ ] | ] [ ]
[ ] [ ] ] [ ] | ] ]
C ] s e I e
I | ] [ ]

Otomatik etkinlestirme: 12 km/s'lik bir hizdan itibaren

ikaz sinyalinin kapatilmasi: Tusa dokunun

Fonksiyonun devre disi birakilmasi (bir sonraki Reset'e kadar): Tusa yeniden dokunun.
Fonksiyonun ve ikaz sinyalinin etkinlestiriimesi: Tusa yeniden dokunun.

Surekli olarak etkinlestirme/devre disi birakma: 12 km/s izerindeki bir hizda tusa en az 2
saniye slreyle dokunun.

m—

TailGUARD™
Etkinlestiriimesi: Geri vitese alin.

Devreden ¢ikarma (otomatik fren fonksiyonunu devreden ¢ikarma, gorsel ve akustik ikaz):
Tusa dokunun.

Devreden gikarmayi iptal etme: Geri vitesten ¢ikartin.
Tus yardimiyla aktiflestirme olanaksiz.
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ol

immobilizer (hareket kilidi)
immobilizer'in devreye sokulmasi sirasinda Trailer Remote Control'iin tiim diger fonksiyonlari
devre digi birakilir. immobilizer icin sembol yanip séner.

Etkinlestiriimesi: Tusa dokunun.

PIN girisi ile etkinlestirme / devreden gikarma
On kosul: El freni aktif (Ayarlar bir parametre izerinden, devre disi birakmak igin gegerlidir)

PIN giris maskesini gagirma: Tusa > 2 saniye dokunun.

Onay igin bip sesi

Sol LED sirasi PIN'in hangi rakami degistirildigini gOsterir.

Hanelerin degistiriimesi: F1 tusuna dokunun.

Orta LED sirasinda PIN basamaginin degeri gosterilir ve F2 ve F5 tuslari ile ayarlanir.
4 haneli PIN'in basariyla giriilmesinden sonra: Tusa > 2 saniye dokunun.

immobilizer semboliiniin onaylanmasi ve degistirilmesi igin 2 uzun bip sesi duyulur.

Ornek: PIN girigi 4627

Il
Il

—————1 [ 1 [
| — Y S— [y — I e ] e —
[ e ) — [ — [ — [ —
1. PIN# 4 2. PIN# 6 3. PIN# 2 4. PIN# 7

Etkinlestirme / Devre disi birakmanin basarisiz olmasinin nedenleri (4 kisa bip sesi,
immobilizer sembolii degismeden kalir):

B 5 saniyeden daha uzun sire boyunca giris yapilmazsa veya F3 tusuna basilirsa, PIN giris
maskesinden - kaydedilmeden - ¢ikilr.

B Parametrelemede, immobilizer'in sadece el freni gekili iken serbest birakiimasi segilmig
olmasina ragmen, el freni devrede degil.

PUK talep edildigi veya bir teknik sorun olustugu icin immobilizer fonksiyonun etkinlestirilmesi

/ devre digl birakilmasi mimkun degil ise, PIN giris maskesinin erisimi mimkuin degildir. Bu

sebeple sesli bir geri bildirim (4 kisa bip sesi) yapilir.

Kayith PIN ile etkinlestirme/devreden ¢ikarma

En son girilen PIN, Trailer Remote Control'de kaydedilir.
Etkinlestiriimesi: Tusa > 5 saniye dokunun.

Devre digi birakilmasi: Tusa yeniden > 5 saniye dokunun.

Yonlendirmeli aksin kilitlenmesi (siiriim elektronik genisletme modiilii 1'den itibaren)
Etkinlestiriimesi: Tusa dokunun.

Devre digi birakilmasi: Tusa yeniden dokunun.

Eger aks kilittenmigse, tus halkasinin Gst kismi yesil yanar.
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ECAS 2-Ayar-Noktasi (siiriim elektronik genigletme modiilii 1'den itibaren)
ﬁ@ TEBS E2.5'ten itibaren, sayet ECAS 2-Ayar NoktasI monte edilmisse, sad/sol veya én/arka
icin bagimsiz bir kumanda mumkin olmaktadir.

Kaldir/indir tusuna basilarak tst yapi tamamen kaldirilabilir ve/veya indirilebilir.

Ayri bir kumanda islemi igin kaldirma/indirme tusuna 2 saniyeden uzun bir siire dokunarak ayri
bir menl secilmelidir.

Her iki devre arasinda gegcis (On/arka ve/veya sol/sag): F2 ve/veya F5 tusu.
Seviye ayari alanindaki "Totmann" parametresi Trailer Remote Control'de de etkilidir.
Secili devre ekranda yanip séner.

Tek treyler siispansiyonlu semi treylerler

Sol Sag ikisi de
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ 1 [ ] [ ]
[ 1 [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ 1 [ 1 [ ] [ 1 [ 1 [ ] [ ] [ 1 [ T
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ 1 [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ || [ ] [ ] [ ||

Ceki treyleri

Arka aks On aks ikisi de
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ T
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ 1 [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ 1 [ ] [ ]
| ] [ ] [ | [ ] [ ] [ ] | ] [ ] [ ||

Ses siddeti ayari
‘ ))) Ses siddeti ayari ile tus sesleri, sistem mesaijlari ve TailGUARD™ fonksiyonlari degistirilebilir.

Trailer Remote Control zilini ve gerekli ise elektronik genisletme moduliine bagh harici kornayi
devre disi birakmak: Tusa < 2 saniye dokunun.

Kapatma yalniz gegici olarak glincel geri surUs icin olanakli. Ses siddeti ayari sadece, geri
vites takiliyken ve TalGUARD™ etkinlestirilmis ise kapatilabilir.

"Ses siddeti" menusunu ¢agirma: Tusa > 2 saniye dokunun.

Ortadaki LED sirasi yanar ve ayarlanmis ses siddetini gosterir.

Ses siddeti simdi F2 ve F5 tuslari ile 0 ila 9 arasinda ayarlanabilir. On ayari 5 tir.

F2 ve F5 tuslarinda +/- iglevselliginin kullanilabilirligi tus halkasinin Gst kisminin yanip sénmesi
ile gosterilir.

Ses siddetini saklama: Tusa > 2 saniye dokunun veya > 5 saniye silreyle higbir tusa
dokunmayin.

4'ten daha kiguk bir ses siddetinde harici zil TalGUARD™ sirasinda kapatilir.

Eger deger 3'ten kigukse, Trailer Remote Control'in yeniden baslatilmasiyla deger tekrar 3
olarak ayarlanir.




Mesafe gostergesini ayarlama

Parlaklik kumandasi

Nesneye olan mesafe gostergesi igin, denetim alaninin tanimi, nesne mesafesi
ve gosterim agisindan farkli olan, iki mod ayarlanabilir.

F1 ve F6 tusuna eszamanh dokunularak iki mod arasinda gegis yapilabilir.
Akustik bir sinyal degisimi onaylar.

ISO 12155 modu

Bu modda ISO 12155'te belirlenmis mesafe degerinin ve belirlenmis
¢ozunurlikte gbsterim gerceklesir.

Her zaman yalniz yesil, yalniz sari veya yalniz kirmizi LED'ler kumanda edilir.
WABCO standart modu
Bu modda gdsterim ISO 12155 modunda oldugundan biraz daha ayrintilidir.

Tek LED siralarinin yanmasi ile aracin sag, orta , sol arkasindaki nesnenin
tanimlanmasi gosterilebilir.

Nesnelerinin algilanmasi tam olarak olanakli degilse, araca en yakin nesne
gosterilir.

WABCO standart modunda nesnenin azalan mesafesinde yesil ve sari LED'ler
yanar. Aydinlatma sireklidir.

Detayh gosterge sadece 3 sensér monte edilmis dizlemlerde gergeklestirilebilir.
Eger bir dizlemde sadece 2 sensoér bulunuyorsa, her zaman tam LED siralari
gosterilir.

Asagidaki tabloda LED siralarinin gdsterimi ve denetim alanlari gdsterilir:

NESNE MESAFESI

LED'LER ISO 12155 MODU WABCO STANDART MODU
yesil > 300 cm Surekli agik
sarl 300 - 181 cm; yanip soénuyor 300 - 150 cm; yanip sonlyor
2Hz 2Hz
kirmizi 180 - 71 cm; yanip sondyor | 150 - 76 cm; yanip sonlyor 4 Hz
4 Hz 0,8 m fren noktasina kadar;
0,8 m fren noktasina kadar; yanip sénuyor 6 Hz
yanip sonuyor 6 Hz fren noktasindan itibaren; strekli
fren noktasindan itibaren; aclk
surekli agik

F1 ve F4 tuslarinin es zamanl olarak basilmasiyla LED'lerin parlaklik ayarlari
degistirilebilir.

Parlaklik tGi¢ kademeli olarak ayarlanabilir (yesil: koyu, sari: orta parlaklik,
kirmizi: maksimum parlaklik).

F2 ve F5 tuslan (+/-) ile parlaklik kademeleri arasinda gegis yapilabilir.

TEBS E Diyagnoz Yazilimi iginde Parlaklik kumandasi etkin parametresi set
edilirse, otomatik 151k kumandasi ile otomatik mod segilebilir (LED alanindaki
gosterge: A).
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Konfiguirasyon

Trailer Remote Control konfiglirasyonu TEBS E Diyagnoz Yazilimi ile
gerceklestirilir.

Tus yerlesimlerinin 6nceden tanimlanmis konfigiirasyonu

: KONF_iGURE SECENEK 1
EDILEBILIR TUSLAR | (WABCO STANDART) SECENEK 2 SECENEK 3

F1 Zorunlu indirme ECAS Kaldirma ECAS Kaldirma

F2 Kalkig yardimi Kalkig yardimi Kalkis yardimi

F3 Ses siddeti ayari Yuk bosaltma seviyesi Ses siddeti ayari

F4 immobilizer ECAS indirme ECAS indirme

F5 Manevra yardimi Devrilme uyarisi Surus seviyesi Il

F6 TailGUARD™'in Yol bakim araci freni OptiTurn™/ OptiLoad™ agik /

kapatiimasi kapali

Trailer Remote Control WABCO standart konfigirasyonu (se¢enek 1) ile teslim
edilir. Tuglar istenen bigcimde konfigure edilebilir.

istisnalar:
B immobilizer yalniz F4 veya F6 olarak programlanabilir.

B Ses siddeti ve yol bakim araci freni yalniz F1, F3, F4 veya F6 olarak
programlanabilir.

10.3 ECAS seviye ayarinin kullanimi

10.3.1 ECAS seviye ayarinin kullanimi (eTASC yok)

Sadece tek bir uzaktan kumanda unitesi/kutusu kullanilabilir. Birden fazla
kumanda unitesi/kutusu takilmasi gerekiyorsa, aktif olmayan kumanda
Unitelerinin/kutularinin veri hatlari (Clock/Data) kesilmelidir.

Uzaktan kumanda unitesi/kutusu, Trailer Remote Control ve SmartBoard ayni
anda kullanilabilir.

Suarim TEBS E2.5'ten itibaren, ECAS 2-Nokta-Ayarini ve bununla
birlikte sirasiyla her yanda kaldirma ve/veya indirme iglemlerini,
Trailer Remote Control ile de degistirmek mimkunddar.

Kalkis yardimi kumandasi igin Trailer Remote Control'lin yani sira asagida
belirtilen uzaktan kumanda tniteleri kullanilabilir. Trailer Remote Control'lin
kullanilmasi ile iligli daha ayrintili bilgiler, bkz. Bélim "10.2 Trailer Remote
Control ile kullanim”, Sayfa 178.
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UZAKTAN KUMANDA
UNITESI
446 056 11X 0

KUMANDA
KUTUSU
446 156 02X 0

SMARTBOARD
446 192 11X 0

UZAKTAN KUMANDA

UNITESI
446 056 25X 0

KALDIR /
iNDIR
DUGMESI

Kaldirma gévdesi

Ust yapi indirme

Kaldir / indir igleminin
iptali

Siris seviyesi | (normal
seviye)

*) Sire
parametrelemeye
baglidir

ve

)

Siris seviyesi Il

*) Sire
parametrelemeye
baghdir

ve

)

YUk bogaltma seviyesini
segme / kaldirma

Bellek seviyesini (M1)
segme

Ayni anda basin:

Bellek seviyesini (M1)
kaydetme

Ayni anda basin:

5 saniye
slireyle
basin

Ayni anda basin:

Ayni anda basin:

Bellek seviyesini (M2)
segme

Ayni anda basin:

Bellek seviyesini (M2)
kaydetme

Ayni anda basin:

Ayni anda basin:

Ayni anda basin:

Standby fonksiyonunu
calistir: Cekici arag
baglanmistir. Kontak
kapandiktan sonraki
30 sn. iginde dugmeye
basin. Treyler seviye
ayar etkin, érn. rampa
isletimi sirasinda

1. 30 san.
icinde:

-

Standby kontrollinu
sonlandir

> 5 saniye:

> 5 saniye:
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10.3.2

10.4

ECAS seviye ayarinin eTASC ile kullaniimasi

Aracin kaldirilmasi ve indirilmesi kolay bir sekilde kolun dondurilmesi ile
gergeklestirilir.

istenen yiikseklige erisildikten sonra kol gerisin geriye asagi déndurilir.

Kol Uzerinden ayarlanan bir yikseklik TEBS E tarafindan kumanda edilir ve

yuk durumu daha sonra degistiginde de, su kosullar saglandi§i durumda sabit
tutulmaktadir:

B Kontak agik durumda veya ECAS miuteakip ¢alisma siresi (Standby) etkin

B Arag dururken seviye ayari yok parametresi devre disi, bkz. B6lim "6.3
Entegre elektronik kumandali havali suspansiyon (ECAS)", Sayfa 62.

B "Seviye ayari kapall" salteri agik

TEBS E tarafindan kumanda edilen bir ylkseklik degisikligi esnasinda hareket
ettirilirse, TEBS E kullanim talebini dogru sekilde algilayamaz.

Manuel kol ile yiksek degisikliginden énce olasi — TEBS E tarafindan kumanda
edilen — yukseklik degisiklikleri bitmis olmalidir.

UZAKTAN KUMANDA UNITESI

446 056 11X 0

Kalkis yardiminin kullanilmasi

Kalkis yardimi kumandasi igin Trailer Remote Control'lin yani sira asagida
belirtilen uzaktan kumanda uniteleri kullanilabilir. Trailer Remote Control'in
kullaniimasi ile iligli daha ayrintili bilgiler, bkz. Bélim "10.2 Trailer Remote
Control ile kullanim", Sayfa 178.

KUTUSU
446 156 02X 0

SMARTBOARD
446 192 11X 0

‘ KUMANDA ‘

Kalkis yardiminin
baslatiimasi (semi
treylerde aks 1
Uzerinde etki eder)

Ayni anda basin:

©
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Fonksiyonun manuel olarak sonlandiriilmasi sadece "Zorunlu indirme" diigmesi/
Yy

salteri Uzerinden mimkinddr.



10.5 OptiLoad / OptiTurn kullanimi

KUMANDA
UZAKTAN KUMANDA UNITESI KUTUSU SMARTBOARD

446 056 11X 0 446 156 02X 0 446 192 11X 0

Manevra yardiminin Ayni anda basin:
(OptiTurn™)
baslatiimasi (semi
treyler aks 3 lizerinde
calisir)

Manevra yardiminin
otomatik sekilde

(OptiTurn™) 1.

baslatiimasi AUTES
Sayet OptiLoad™ - - e s
kullanilacaksa,

OptiLoad™ 6nceden
parametrelenmis
olmalidir!

10.6 Kaldirilabilir ilave akslarin kullanimi

UZAKTAN KUMANDA KUMANDA UZAKTAN KUMANDA
UNITESI KUTUSU SMARTBOARD UNITESI

KALDIR / INDIR
DUGMESI

446 056 11X 0 446 156 02X 0 446 192 11X 0 446 056 25X 0

Kaldirilabilir ilave aksi I —
(akslar) kaldir 1. 2. 1. == 4 % 2. 1. 2.

Kaldirilabilir ilave aksi
(akslarr) indir

© s ©

Digme / Salter
— fonksiyon
Gzerinden

"Zorunlu indirme

Kaldirilabilir ilave
aks otomatiginin
kapatiimasi

' "Zorunlu indirme" digmesi/salteri izerinden su modlar arasinda segim

= Yapilabilir: Zorunlu indirme ve tam otomatik kaldirilabilir ilave aks.
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10.7
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TEBS E4'ten itibaren kaldirilabilir ilave aks fonksiyonu timuyle de
kapatilabilir.

Birden fazla birbirinden bagimsiz kumanda edilen kaldirilabilir ilave
aksi olan araglarda boylece 1. kaldirilabilir ilave aksin kapatiimasi
Uzerinden bu aks indirilebilir ve bu sayede 2. kaldirilabilir ilave
aksin kaldirilmasina olanak saglanabilir.

Immobilizer'in kullanilmasi

Immobilizer'in SmartBoard ile kumanda edilmesi ile ilgili ayrintili bir agiklamayi
"SmartBoard — Sistem agiklamasi" brosiriinde, bkz. Bélim "2 Genel bilgiler",
Sayfa 5 => Bolim "Teknik brosurler" icinde bulabilirsiniz.

immobilizer'in Trailer Remote Control ile kumanda edilmesi ile ilgili ayrintili
aciklama, bkz. Bolim "10.2 Trailer Remote Control ile kullanim", Sayfa 178.




Servis bilgileri

11 Servis bilgileri

1.1 Bakim

TEBS E sistemi bakim gerektirmez.

' Uyari mesajlari s6z konusu oldugunda derhal en yakin servise basvurun.
|

11.2 Sistem egitimi ve PIN

Bir egitime veya E-Learning'e (E-Ogrenim) katildiktan sonra bizden TEBS E
Diyagnoz Yazilimi i¢in bir PIN talep edebilirsiniz. Bu kigisel tanim numarasi
ile yazilimda gelistiriimis fonksiyonlari etkinlegtirebilir ve bu sayede kumanda
elektroniklerdeki ayarlari degistirilebilir.

Egitim veya tekrar egitim 2010 yilinda veya daha sonra alinmig
olmalidir.

GEREKLI ETKINLIK PiN TiPI ‘ EGITIM

Mesafe sensoru PIN 2 TEBS E Egitimi veya E-Learning
kalibrasyonu (E-Ogrenim)

Korumali parametre PIN 2 TEBS E Egitimi veya E-Learning
seti ile modulatériin (E-Ogrenim)

degistiriimesi

Tum fonksiyon PIN TEBS E Egitimi

parametrelerinin

ayarlanmasi

Q TEBS E Diyagnoz Yazilimi'nin siparis edilmesi

— internet'te myWABCO ana sayfasini agin:
http://www.wabco-auto.com/en/aftermarket-services/mywabco/

Giris islemleri igin yardimi, Step-by-step instructions (Adim adim
talimat) digmesi tizerinden elde edebilirsiniz.

Basaril giris isleminden sonra myWABCO Uzerinden TEBS E
Diyagnoz Yazilimi'ni siparis edebilirsiniz.

Sorulariniz oldugunda WABCO iletisim partnerinizle temas kurunuz.

11.3 Diyagnoz Donanimi

TEBS E artik sadece CAN arabirimlerinden biri Gzerinden diyagnoza izin
vermektedir, bkz. devamdaki secenekler.

ISO 11898'e giden CAN arabirimi OptiTire™, telematik, SmartBoard veya
elektronik genisletme modiilii gibi ALT SISTEMLER'inin baglanmasi igin
kullanilabilir.

Daha ayrintili bilgileri ayrica "Diyagnoz— Urlinlere genel bakis" brosiiriinde,
bkz. Bélim "2 Genel bilgiler", Sayfa 5 => Bolim "Teknik brosurler" icinde
bulabilirsiniz.
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Secenek 1 — 1SO 11992 geregince diyagnoz (CAN 24 V); ISO 7638'in 7 kutuplu CAN baglantisi
lizerinden

ON KOSUL
CAN prizi olan ISO 7638 ayirma
adaptori

446 300 360 0

Diyagnoz Arayuzu (DI-2), USB
arabirimi ile (bilgisayara baglamak
icin)

446 3010300

| DIYAGNOZ DONANIMI

CAN diyagnoz kablosu
446 3003610 (5m)/
446 300 362 0 (20 m)

Secgenek 2 — ISO 11898 geregince diyagnoz (CAN 5 V); harici bir diyagnoz baglantisi lizerinden
| DIYAGNOZ DONANIMI

ON KOSUL
Sari kapakli harici diyagnoz girisi
Sadece TEBS E modulatérleri
(Premium)

449 611 XXX 0

Diyagnoz Arayuzu (DI-2), USB
arabirimi ile (bilgisayara baglamak
icin)

446 3010300

CAN diyagnoz kablosu
446 300 348 0

Diyagnoz

11.4

NE KONTROL EDILMELI?

Zaman tutumu
Esik suresi < 0,44 saniye

degildir.
Talimatlar:
98/12/AT EK 11l
ECER13,Ek 6

Treylerde tepki verme slresine yonelik bir talep mevcut

Sistemde dikkati ceken her durumda veya ikaz lambasi/ikaz gostergesi
yandiginda bir sistem diyagnozu gergeklestiriimelidir.

Guncel mevcut, ayrica ara sira ortaya ¢ikan hatalar TEBS E diyagnoz bellegine
kaydedilir ve TEBS E Diyagnoz Yazilimi Gzerinde gdsterilir. Diyagnoz Yazilimi

icinde tamir ile ilgili bir talimat sunulmaktadir.

Arizalar giderildikten sonra, her durumda diyagnoz bellegi silinmelidir.

Kontroller / Simulasyonlar

| NE YAPILMALIDIR?

CTU ile: Hazirhiklar

— Yuk Algilama Valfi'ni "yUkli" konuma getirin.

— Gerekirse freni kapall konuma ayarlayin.
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NE KONTROL EDILMELI? |

NE YAPILMALIDIR?

ABS'e esdeger kumandalarin enerji tiiketimi

ABS Ekspertiz Raporu (Madde 2.5) geregince esdeger
adette kumanda (n,) sonrasi, son frenlemede %22,5'lik
bir yavaslama icin silindirde yeterli basing hala mevcut
olmaldir.

Disk freni:

n,_EC =11 kumandalari
n,_ECE = 12 kumandalari
Kampanali fren:

n,_EC =11 kumandalari
n,_ECE = 13 kumandalari
Talimat:

98/12/AT Ek XIV

— Treyleri 8 bar rezerve doldurun.

— 6,5 bar'lik sari baglanti kafasinda, n_ rakamiyla fren
yapin.
— Rezervi kapatin.

— Son kumandada basinci tutun ve silindir basincini
Olgun.

Yayl tip fren aktiiatorii tarafindan enerji tiiketimi

Ayrilan aracin el freninin en az 3 kez ¢ozUllecegi
kanitlanmalidir.

Talimatlar:
98/12/AT Ek V, Madde 2.4
ECER13,Ek 8,§24

— Aksi (akslari) yayli tip fren akttatoriyle bloklarin
Uzerinde destekleyin.

— Treylere 6,5 bar'lik rezerv olusacak sekilde (ECE
kabuli icin 7,5 bar) doldurulmalidir.

— Treyleri ¢ozun.

— Otomatik freni serbest birakin (siyah digme).

— Park freni (yayl tip fren aktiatdrd) havasi kirmizi
digmeye basilarak 3 kere bosaltiimalidir ve hava

yeniden doldurulmalidir. Yayh tip fren akttatori olan
tekerlekler déndurtlebilir olmalidir.

Hareketli test standi lizerinde yiiksiiz bir aracin tiim
akslarindaki fren kuvvetlerini lgiin.

— Kaldirilabilir ilave aks kaldirilmis durumda olmalidir ve
kontrol i¢in indirilmelidir.

Arag dururken Yiik Algilama Valfi karakteristik egrisi

EBS tarafindan kumanda edilen yliksiz veya yuksiiz
aracin karakteristik egri manometre tzerinden.

— Sari baglanti kafasindaki hassas basing ayar valfi ve
manometre baglantisi.

— Manometrenin "Fren silindiri" test baglantisina
baglanmasi.

— Treyleri elektrik glcuyle besleyin.

— Basing, hassas kontrol valfi ile yavas bir sekilde
arttinlmalidir ve manometre degeri bir yere not
edilmelidir.

NE SIMULE EDILECEK? |
YUKl arag

NE YAPILMALIDIR?
Kéruk basincini sunlarla < 0,15 bara ayarlayin:

— Doner valf (ECAS...) ile araci tamponlarin tizerine
indirin.

— Kontrol valfini 5 no.lu baglanti noktasina takip, "yukla"
koruk basincini simule edin.

— Parametreleme iginde bos fren basinci 6,5 bar'a
ayarlanmalidir (6lgim sonunda yeni isletime alma
sureci gereklidir).

Simiilasyon ECAS araci: ihtiyag olmasi halinde "yiiksiiz"
durumunu simle etmek igin entegre 2 yollu valfi

(463 703 XXX 0) iceren bir test baglantisi modulatérde
baglanti 5'e monte edilmelidir.

Belirtilenleri dikkate alin: "Aks yuku sensoru" soketini
yeniden takin.
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Servis bilgileri

NE SiMULE EDILECEK? | NE YAPILMALIDIR?

Yuksuz aracin kalkik olan kaldirilabilir ilave aksini < 0,15 bar haval siispansiyon basincinin ayarlanmasi:

(akslarini) indirin. — Déner valf ile tasiyici kéruklerin havasinin
bosaltiimasi.

— Basing similasyonunu, modulatérin 5 no.lu baglant
noktasina baglayarak.

— TEBS E Diyagnoz Yazilimi.

YUk algilama valfi karakteristik egrisinin kontrolu igin test | — Kontadi acin / Sari baglanti kafasinda basing yokken
modu. Test modunda, acil frenleme fonksiyonu ve durus ve arag sabit dururken gerilim beslemesi.
fonksiyonu kapatilir. Belirtilenleri dikkate alin: Arag, 2,5 km/s'tan yiksek bir

hizda hareket ettiginde veya en ge¢ 10 dakika sonra test
modu kapatilir.

11.5 Degistirme ve tamir

Genel giivenlik bilgileri

— Bir arag Uzerinde yapilacak tamir ¢alismalari yalnizca yetkili servisin uzman
personeli tarafindan gergeklestiriimelidir.

— Arag ureticisinin spesifikasyonlarina ve talimatlarina mutlaka uymalisiniz.
— isletmenin kazadan korunma direktiflerine ve ulusal direktiflere uyun.

— Gerektiginde koruyucu ekipman kullanin.

TEBS E modiilatoriiniin degistirilmesi

Daha eski bir TEBS E modulatéri ayni veya daha yeni bir stirim durumunda
sahip bir TEBS E modiuilatéri ile degistirilebilir.

Bir istisna: Stirim TEBS E4'ten itibaren moduilatorler Trailer Central Electronic
sistemini desteklemiyor.

Cogu durumda revizyondan geg¢mis bir modulatortin kullaniimasi mantiklidir.

URETIM iQiNHTARiH TEBS E REMAN
ARALIGI VARYANT YESIL ETIKET
480 102 03X X 40/2007 ... 21/2009 Standart EO 480 102 040 R
480 102 06X X 40/2007 ... 21/2009 Premium EO 480 102 070 R
480 102 03X X 22/2009 ... 10/2011 Standart E1.5 480102 041 R
480 102 06X X 22/2009 ... 51/2010 Premium E1.5 480102 071 R

Eski modulatér sokiulmeden dnce — sayet mimkun ise — parametre seti
okunmalidir ve diyagnoz bilgisayarina kaydedilmelidir.

TEBS E modulatoru degistirildikten sonra parametre seti yeniden cihaz igine
yazilmalidir ve bir igletime alma sureci gergeklestiriimelidir.

TEBS E4'ten itibaren yeni takilan modulatoriin kilometre durumu
aracin gercek kilometre performansina arttirilabilir.
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TEBS E modiilatériiniin koruma altindaki parametre seti ile degistirilmesi igin
TEBS E sistem egitiminin veya E-Learning'in (E-Ogretim) tamamlanmis olmasi
sarttir. Ancak PIN 2 kodunu aldiktan sonra, bu degisimi yapma yetkiniz olacaktir,
bkz. Bolim "11.2 Sistem egitimi ve PIN", Sayfa 191.

LIN ultrasonik sensorlerin degistirilmesi

LIN ultrasonik sensorler degistirildiklerinde yeniden tanitiimalidir, bkz. Bélim
"9.4 LIN ultrasonik sensorlerin isletime alinmasi”, Sayfa 172.

Tamir setleri
Tabloda en 6nemli tamir setlerini tek bir bakista bulabilirsiniz:

_ _ PARCA
TAMIR SETI NUMARASI
ECU lzerindeki TEBS E soket emniyetinin degistiriimesi 480 102 931 2
Modulatére ait vidah birlegtirmelerin degistiriimesi 480 102 933 2
Sabitleme ve sizdirmazhidin saglanmasi igin PEM'in 461 513 920 2
degistiriimesi (conta seti)

Plastik ve Alu-PEM igin uygulanabilir

PEM'in degistiriimesi (vidah birlestirmeler olmadan) 461 513 002 0

Basing sensorunin degistiriimesi 441044 108 0

Sadece EBS roéle valfinde kullaniimahdir

EBS rdle valfi (Conta seti) 480 207 920 2

Bir ABS devir sayisi sensériinin 441 032 808 0 441 032921 2

degistiriimesi

Bir ABS devir sayisi sensoriiniin 441 032 809 0 441 032922 2

degistiriimesi

New Line vidali birlestirmelerden boru hatlarinin 899 700 920 2

sokulmesi

Tamir, Alu-PEM 461513921 2

Tamir, Plastik-PEM 461513922 2
Sikma torku

Valfleri, gegme baglantilari v.s. degistirirken bu sikma torklarini kullanin.
Boru vida digleri ile ilgili ayrintilar igin bkz. DIN EN ISO 228.

DiS ‘ AZAMi SIKMA TORKU
M 10x1,0 18 Nm
M 12x1,5 24 Nm
M 14x1,5 28 Nm
M 16x1,5 35 Nm
M 22x1,5 40 Nm
M 26x1,5 50 Nm

Basil yayinlar

Degistirme, tamir ve vidali birlestirmeler ile ilgili ayrintili bilgileri brogirlerimizde,
bkz. Bolim "2 Genel bilgiler", Sayfa 5 => Bolum "Teknik brosurler" iginde
bulabilirsiniz.
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11.6 Cekme ayari

Cekici araclar ve treyler araglari arasindaki asinma veya uyum sorunlarinda
TEBS E Diyagnoz Yazilimi Gzerinden "Avans ayari" parametresi ile bir avans
ayari veya gecikme ayarlanabilir.

Fren basinglarini ancak tekerlek frenleri sorunsuzsa ve balatalar yenilenmisse
degistirin.

Tepki basing¢larinin kontrol edilmesi

Tekerlek frenlerinde ariza olmamasi igin, ilk etapta tepki basinglari kontrol
edilmelidir:

— Once tiim akslarin fren kuvvetlerini bir hareketli test standi (izerinde dlgiin ve
munferit araglarin durumunu belirleyin.

B Treyler i¢in "ylkslz ve "yUkli" durumda su degerler elde edilmelidir:
B p =0,7 bar = Frenleme baslangici
B 2,0 bar = yavaglama yakl. %12
B 6,5 bar = yavaslama yakl. %55

= Fren baslangici 0,8 bar'in Ustindeyse, tim tekerlek frenlerinin tepki
basinglari kontrol edilmelidir.

Tiim tekerlek frenlerinin tepki basinglarinin kontrolii

— Araca basingli hava ve voltaj girigini agin.
— TEBS E Diyagnoz Yazilimi'ni baglayin.

— Kumanda, Basing Testi Uzerine tiklayin.
— Araci mesnede alin (1. aks).

— YUKIG aracin kértk basincini simile edin.

— Tekerlegdi gevirin ve kumanda basincini 0,1 bar'lik adimlarla yikseltin (sol,
sag imleg tuslar).

— Tekerlegin zor déndugu veya hig donmedidi fren basincini (kumanda basinci
degil, silindir basinci!) belirleyin.

— Bu kontrolu diger tekerleklerde de tekrarlayin.

— Tepki basinglarinin ortalama degerini hesaplayin ve bunlari
parametrelendiriimis deger ile karsilastirin.

= Gerekirse yeni elde edilen degeri parametrelemelisiniz.

Ornek

Parametrelenen tepki basinci = 0,3 bar

Olcllen:

1. aks, sad = 0,6 bar; 2. aks, sag = 0,5 bar; 3. aks, sag = 0,5 bar

1. aks, sol = 0,5 bar; 2. aks, sol = 0,5 bar; 3. aks, sol = 0,6 bar

Tepki basinglarinin ortalama degeri = 0,53 bar => yuvarlandiginda 0,5 bar
iki deger arasindaki 0,2 bar'lik fark, fren basinglarina ilave edilmelidir.
YUKIG aracin fren basinglari bu érnekte su sekilde degistiriimelidir:

B 0,3 bar 0,5 bar olarak
196



Servis bilgileri

B 1,2 bar 1,4 bar olarak
B 6,2 bar 6,4 bar olarak

® ve 1,3 bar olan bos fren basinci 1,5 bar olarak

Degistirilen kumanda ve fren basinci, fren hesaplamasindan (arag treticisinin
parametrelemesi) en fazla 0,2 bar farkli olabilir. Aksi takdirde yeni bir fren
hesaplamasi yapilmalidir.

Bu konuda arag Ureticisine basvurun.

Avans ayari
TEBS E Diyagnoz Yazilimi igcinde Sekme 3, Fren verileri igcinde Avans ayari
alani mevcuttur. Standart olarak burada 0 bar ayarlanmistir. £0,2 bar'a kadar bir
deger ayarlayabilirsiniz.
Pozitif bir degerde treyler daha erken frenlenecektir. Negatif bir degerde ise
treyler daha geg frenlenir.

Dokiimantasyon

Yaptiginiz degisiklikleri sistem levhasini yazdirarak belgeleyin,bkz. Bélim "9.6
Dokimantasyon", Sayfa 177.

11.7 Atik yonetimi / Geri donugim
Elektronik cihazlari, pilleri ve akuileri evsel atiklarla birlikte ¢ope atmayin, bu
amagla kurulmus olan geri alma noktalarina teslim edin.
Ulusal ve yerel yasal diizenlemelere mutlaka uyun.

Bozulan WABCO fren cihazlari, mimkin olan en iyi sekilde tamir edilmeleri icin
WABCOQO'ya geri gonderilebilir.

TEBS E modulatérlerini, yeni veya degisim cihazinin kutusunda WABCOQO'nun
eski parga departmanina goénderin. Ancak bu sekilde modulatér, ekonomik bir
sekilde tamir edilmesi igin yeteri karar korunmus olacaktir.

WABCO partnerinizle gériigsmeniz yeterlidir.
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Ek

12.1 TEBS E i¢cin pnomatik baglantilar
Resim 1 Resim 2 Resim 3
23 ‘ . : - 23
] HEE 0BG LA R v »s
' I R ]
4.2 ' o . L ]
P _” EIE = B | [ J B
l’ 2.2 : f o) "T ‘
1 i 1.1
2.2 99 V2.2 ; — 21/ 54 21 Y 4 11

STANDART: 480 102 XXX 0

PREMIUM: 480 102 XXX 0
MULTI-VOLTAGE: 480 102 XXX 0

Resim 1
Baglanti Bilesen
2.2 fren basinci 11 fren silindiri M 16x1,5 Boru Boru Boru Boru Boru Boru
12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5
2.2 fren basinci 11 fren silindiri M 16x1,5 Boru Boru Boru Boru Boru Boru
12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5
2.2 fren basinci 11 fren silindiri M 16x1,5 Boru Boru Boru Boru Boru Boru
12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5
1 rezerv "Fren" haznesi M 22x1,5 Boru 16x2 Boru Boru M 22x1,5 Boru Boru
15x1,5 15x1,5 15x1,5 15x1,5
4.2 kumanda 22 PREV Boru 8x1 Boru 8x1 M 22x1,5 Boru 10x1 Boru 8x1
basinci
2.3 Tristop™ 12 Tristop™ silindiri Boru 8x1 Boru 8x1 M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1
silindiri
2.3 Tristop™ 12 Tristop™ silindiri Boru 8x1 Boru 8x1 M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1
silindiri
Resim 2
Baglanti Bilesen
2.4/ 2.2 kontrol Kontrol M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1 Boru 8x1 M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1
baglantisi "Fren manometresi
2.2"
1 rezerv "Fren" haznesi M 22x1,5 Boru 8x1 Boru Boru 8x1 M 22x1,5 Boru Boru 8x1
15x1,5 15x1,5
Resim 3
Baglanti Bilesen
2.1 fren basinci 11 fren silindiri M 16x1,5 Boru Boru Boru M 16x1,5 Boru Boru
12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5
2.1 fren basinci 11 fren silindiri M 16x1,5 Boru Boru Boru M 16x1,5 Boru Boru
12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5
2.1 fren basinci 11 fren silindiri M 16x1,5 Boru Boru Boru M 16x1,5 Boru Boru
12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5
1 rezerv "Fren" haznesi M 22x1,5 Boru 16x2 Boru Boru M 22x1,5 Boru Boru
15x1,5 15x1,5 15x1,5 15x1,5
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STANDART: 480 102 XXX 0
PREMIUM: 480 102 XXX 0

MULTI-VOLTAGE: 480 102 XXX 0

031123

0332

0352

036123

mm

5 korlk basinci Havali M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1 Boru 8x1 M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1
sUispansiyon
korikleri
4 kumanda 21 PREV M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1 Boru 8x1 M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1
basinci
1.1 "Haval "Havall Boru 8x1 Boru M 22x1,5 Boru 8x1 Boru
suspansiyon" suspansiyon” 12x1,5 12x1,5
rezervi haznesi
1.1 "Havali 11 kaldirilabilir Boru 8x1 Boru M 22x1,5 Boru 8x1 Boru
slispansiyon” ilave aks valfi veya 12x1,5 12x1,5
rezervi 11 ECAS valfi
1.1 "Haval 1 Doner valf Boru 8x1 Boru 8x1 M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1
stispansiyon"
rezervi
1.1 "Haval Seviye ventili 1 Boru 8x1 Boru 8x1 M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1
suspansiyon"
rezervi
2.3 Tristop™ 12 Tristop™ silindiri Boru 8x1 Boru 8x1 M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1
silindiri
2.3 Tristop™ 12 Tristop™ silindiri Boru 8x1 Boru 8x1 M 16x1,5 Boru 8x1 Boru 8x1
silindiri

R vidal birlestirmeler ile

2 PEM ile

3)

PEM 2 ile. nesil (plastik)
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12.2

Pin yerlesimi
12.2.1

BAGLANTILAR Pin ‘

TEBS E modiulatorleri

TEBS E MODULATORU

TEBS E MODULATORU

MODULATOR, 8 kutuplu Kod B, gri

(STANDART)

(PREMiUM, MULTI-VOLTAGE)

Sasi "Girig / Cikis valfi"

Redundans valfi

Sasi "redundans valfi"

Sasi "Basing sensori”

+24 V / "Basing sensoru" beslemesi

Mevcut basing

Cikig valfi

O IN[O|O | W[N| =

Giris valfi

POWER, 8 kutuplu Kod A, siyah

Surekli arti / Klemens 30

Surekli arti / Klemens 30

Kontak / Klemens 15

Kontak / Klemens 15

Sasi "ikaz géstergesi / ikaz lambasi"

Sasi "ikaz géstergesi / ikaz lambasi"

N O/~ W|IN|—~

Sasi "Valfler" Sasi "Valfler"

ikaz géstergesi/ikaz lambasi ikaz gostergesi / ikaz lambasi
CAN-High 24 Vv CAN-High 24 Vv

CAN-Low 24V CAN-Low 24 V

ALT SISTEM, 8 kutuplu Kod C, mavi

TEBS E4'ten itibaren: GIO analog
giris

1 Surekli arti / Klemens 30 Sdrekli art1 / Klemens 30
2 CAN2-High 5V CAN2-High 5V
3 CAN2-Low 5V CAN2-Low 5V
4 Sasi Sasi
5 GIO giic kademesi 4-2 GIO glic kademesi 4-2
6 Saat kontrol 6gesi
7 Veri kontrol 6gesi
8 ABS devir sayisi sensoru ¢ ABS devir sayisi sensori ¢
IN/OUT, 4 kutuplu Kod C
1 Giris 24 N / Trailer Central Electronic | Girigs 24 N / Trailer Central Electronic
7 3 / BAT | BAT
- Sasi Sasi
: CAN2-High 5 V CAN2-High 5V
TEBS E4'ten itibaren: GIO analog TEBS E4'ten itibaren: GIO analog
giris giris
4 CAN2-Low 5V CAN2-Low 5V

TEBS E4'ten itibaren: GIO analog
giris
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BAGLANTILAR

TEBS E MODULATORU

TEBS E MODULATORU

Pin
ABS e / GIO7, 4 kutuplu Kod A/B

(STANDART)

(PREMiUM, MULTI-VOLTAGE)

ol M-
=0 M

1

GIO gli¢ kademesi 2-1 (sadece GIO3,
PIN 4 kullaniimiyorsa kullanilabilir)

Surim TEBS E2'den itibaren: GIO
gu¢ kademesi 7-1

Sasi

ABS devir sayisi sensori e

ABS devir sayisi sensori e

ABS c, 4 kutuplu Kod A

o 0=
_.m mw

ABS devir sayisi sensoru ¢

ABS devir sayisi sensoéri ¢

ABS devir sayisi sensoru ¢

ABS devir sayisi sensori ¢

ABS d, 4 kutuplu Kod A

ol 0=
_.EI mw

ABS devir sayisi sensori d

ABS devir sayisi sensori d

ABS devir sayisi sensori d

ABS devir sayisi sensoru d

ABS f/ GIO6, 4 kutuplu Kod A/B

1

GIO gug¢ kademesi 5-2

RS 2 Sasi
= 3 ABS devir sayisI sensori f
4 ABS devir sayisI sensoru f
GlO1, 4 kutuplu Kod B
1 GIO gi¢ kademesi 1-1 GIO gi¢ kademesi 1-1
KIS 2 Sasi Sasi
s 3 Analog giris 1 Analog giris 1
4 Mesafe sensorii 1
Siriim TEBS E2'den itibaren: Ayrica
istege bagh GIO gii¢c kademesi 7-2
GlO2, 4 kutuplu Kod B
1 GIO gu¢ kademesi 3-2 GIO gui¢ kademesi 3-2
KIS 2 Sasi Sasi
s 3 GIO gu¢ kademesi 5-1
4 GIO gug kademesi 2-2
GIO3, 4 kutuplu Kod B
1 GIO gu¢ kademesi 1-2 GIO gu¢ kademesi 1-2
LS 2 Sasi Sasi
iy 3 Analog giris 2 Analog giris 2
4 GIO gu¢ kademesi 2-1
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TEBS E MODULATORU TEBS E MODULATORU

BAGLANTILAR ‘ Pin ‘ (STANDART) (PREMiUM, MULTI-VOLTAGE)
GlO4, 4 kutuplu Kod B

GIO gu¢ kademesi 3-1 GIO gui¢ kademesi 3-1

Sasi Sasi

=
s Yaklagma salteri
Multi-Voltage: K-Hatti

4 Mesafe sensori 2
GIlO5, 4 kutuplu Kod B
1 GIO gli¢ kademesi 4-1
KIS 2 Sasi
-y 3 CAN3-High 5V
4 CAN3-Low 5V

12.2.2  Elektronik genigletme modiili

BAGLANTILAR | Pin | ELEKTRONIK GENISLETME MODULU
POWER, 8 kutuplu Kod E

Kontagi agmak (TEBS E Klemens 30)
CAN1-High 5V

CAN1-Low 5V

Sasi

TEBS Klemens 15 agik

Saat kontrol 6gesi1 acik

Veri kontrol 6gesi 1 acik
IG (H2) agik

OIN[O|O | W[N| =

ALT SISTEM, 8 kutuplu Kod C, mavi

Kontagi kapatmak (TEBS E Klemens 30-X2)
CAN2-High 5V

CAN2-Low 5V

Sasi

TEBS Klemens 15 agik CA 6-2

Saat kontrol 6gesi1 kapal

Veri kontrol 6gesi1 kapali
IG (H2) kapali

O IN[O|O | B WIN| -
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BAGLANTILAR ‘ Pin ‘ ELEKTRONIK GENISLETME MODULU
GIO10, 8 kutuplu Kod C

Akl ag / kapat

AKU sasi

"Uyandirma digmesi" beslemesi

O N[O O,

Uyandirma digmesi

GIO11, 8 kutuplu Kod C

"Lamba" sasi

Sol iz lambalari kapali

Sag iz lambalari kapali

O |IN|[O| O

"Lamba" sasi

GlO12, 8 kutuplu Kod C

Arka lamba agik
CAN3-High 24 Vv
CAN3-Low 24 V
"Lamba" sasi

Sol iz lambalari agik

Sol iz lambalari kapall

Sag iz lambalari kapali

O IN[O|O | B WIN| -

Sag iz lambalari agik

GlO13, 4 kutuplu Kod B

GIO gu¢ kademesi 2-1

Sasi

4 3
D= ]
= =
2 1

Analog giris 2

AW IN| =~

Mesafe sensori 2

GlO14, 4 kutuplu Kod B

GIO gui¢ kademesi 6-1

Sasi

4 3
|
|—
2 1

Analog giris 1

ArlWIN| -~

Mesafe sensori 1

GIO15, 4 kutuplu Kod B

GIO gii¢ kademesi 1-1

Sasi

4 3
= =
= =
2 1

GIO gli¢ kademesi 5-1

AW IN| -~

GIO gli¢ kademesi 1-2
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BAGLANTILAR | Pin | ELEKTRONIK GENiISLETME MODULU

GlO16, 4 kutuplu Kod B
1 GIO gi¢ kademesi 5-2
LS 2 LIN sensori 2
== 3 SA 5-1
4 GIO gli¢ kademesi 4-1 (9V /12 V)
GlO17, 4 kutuplu Kod B
1 PWM sensoru 1
&S 2 Sasi
s 3 LIN sensoru 1
4 GIO gi¢ kademesi 3-2 (9 V /12 V)
GIO18, 4 kutuplu Kod B
1 PWM sensoru 2
KIS 2 Sasi
ey 3 LIN sensoru 2
4 GIO gii¢ kademesi 3-1
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12.3 Kablolara genel bakig

Kablolarin teklif gizimleri
Q — internet'te WABCO INFORM cevrimigi Giriin katalogunu agin:
http://inform.wabco-auto.com

— Kablolari kablo numarasi tUzerinden arayin.
"XXX" yerine "000" yerlestirin.

DIKKAT

Kablolarin karigtiriimasi nedeniyle bilesenlerde
hatali fonksiyonlar ve hasarlar olugsmaktadir
Bazi kablolar birbirine gok benzemektedir (6rn.

4 kutuplu GIO soketi 4 kutuplu DIN-Bajonett'e).
Ancak baglanacak bilesenler birbirinden ¢ok farkli
dizenlere sahip oldugundan, bu sayida kablo
gereklidir ve birbirine benzeseler de kesinlikle
birbirleriyle karistinimamalidir. Bilesenlerde hatali
fonksiyonlari ve hasarlari dnlemek igin hassas bir
tanimlama gereklidir.

— Kablolari drtin numarasi ile belirleyin ve
bilesenlere dogru kablolari bagladiginizdan emin
olun.

Soketlerin renk kodlari

Daha iyi anlasilmasi icin soketler renkli olarak isaretlenmigtir.

TEBS E MODULATORU (PREMIUM)

Gri: GlO, MODULATOR
Siyah: GUC, ABS-c, ABS-e, ABS-f, ABS-d
Mavi: ALT SISTEMLER, IN/OUT

ELEKTRONIK GENiISLETME MODULU

Sari: GUC elektronik genisletme modiilii

4 kutuplu soketin kodlamasi

-0 M
N (kS

=N e
o 0=

3 4
| — =
D= ]
1 2

' Bir 8 kutuplu TEBS E soketi elektronik genisletme moduliine baglanamaz.
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12.3.1

TEBS E

MODULATORUNDEKI

PARGA

"Modilator" kablolarina genel bakis

GEGME YERI KULLANIM NUMARASI | UZUNLUKLAR | MODULATOR BILESEN
e]u]e; Semi treyler igin guc 4491730900 |9m TEBS E 1ISO 7638
kablosu 4491731000 | 10m 8 kutuplu 7 kutuplu
. 4491731200 |12m Kod A Priz
@ﬁg =0T 1491731300 | 13m
4491731400 |14m
4491731500 |15m
4491731600 |16 m
GUC Agik uclu gii kablosu 4493711200 |12m TEBS E 7 hatl agik
= =)@l || 4493711800 |18 m 8 kutuplu
Kod A
e]u]e; Ceki treylerleri igin glic 4492730600 |6m TEBS E 7 kutuplu
kablosu 4492731000 | 10m 8 kutuplu ISO 7638
LHW e ] | 4492731200 |12m Kod A Soket
] 4492731500 |15m
e]u]e; Ayirma birimli gii¢ kablosu 4493530050 |0,5m TEBS E 7 kutuplu
U0 e =23 | 4493531100 |11 m 8 kutuplu ISO 7638
4493531400 |14m Kod A DIN bajonett
GU¢ Ayirma birimli gui¢ kablosu 4493470030 |0,3m TEBS E 7 kutuplu
Eln———r—==—0"3 3 4493470250 |2,5m 8 kutuplu DIN bajonett
4493470800 |8m Kod A
4493471200 |12m
4493471800 |18m
(c]u]e; Semi treyler igin ayirma 4491330030 0,3m 1ISO 7638 prizi 7 kutuplu
birimi soketi olan gli¢ 4491330300 |3m DIN bajonett
kablosu
_ 4491330600 |6m
1| 4491331200 |[12m
4491331500 |15m
Guc Semi treyler igin ayirma 4491350050 |0,5m ISO 7638 prizi 7 kutuplu
ﬁgmssuo‘@“ olan glig 4491350250 |25m DIN bajonett
4491350600 |6m
4491351400 |14m
Guc Ceki treyleri igin ayirma 4492310600 6m ISO 7638 prizi 7 kutuplu
birimi soketi olan gli¢ 4492311200 | 12m DIN bajonett
kablosu
c]u]e; Ceki treyleri igin ayirma 4492330300 3m ISO 7638 prizi 7 kutuplu
Egmssuo'@“ olan glic 4492331000 | 10m DIN bajonett
- 4492331400 |14m
HB—=r=——Ori[]y | 4492331800 |[18m
e]u]e; GUC  uzatma kablosu 8946000490 |20m DIN bajonett 7 kutuplu
Sadece CAN router / CAN | 8946000510 |30m DIN bajonett
tekrarlayici igin! 894 600 032 0 40m
Il — IIE] 894 600 033 0 50 m
8946000340 |60m
MODULATOR ABS réle valfi igin kablo 4494360300 |3 m TEBS E DIN bajonett
4721950370 4494360800 |8m 8 kutuplu 4 kutuplu
GGl ] Kod B
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TEBS E

MODULATORUNDEKI PARCA . .
GECME YERI KULLANIM NUMARASI UZUNLUKLAR | MODULATOR BILESEN
MODULATOR EBS réle valfi icin kablo 4494290100 1m TEBS E 3x DIN Bajonett
480207 0010 4494290300 |3m 8 kutuplu 4 kutuplu
2.5 449 429 080 0 8m Kod B
B T e 4494201300 | 13 m
C
ALT SISTEMLER SmartBoard 446 192 11X 0 449911 0400 4m TEBS E 7 kutuplu
icin kablo 4499110600 |6m 8 kutuplu DIN bajonett
4499111200 12m Kod C
ALT SISTEMLER SmartBoard kablosu + 4499122340 |7m/5m TEBS E ECAS uzaktan
ECAS uzaktan kumanda 8 kutuplu kumanda dnitesi
Unitesi Kod C prizi + 7 kutuplu
%ﬂ\ DIN Bajonett
8
ALT SISTEMLER ECAS uzaktan kumanda 449 628 050 0 5m TEBS E "ECAS uzaktan
Unitesi igin kablo 8 kutuplu I.(.umar.lf‘da N
I ) Kod C Unitesi" prizi
ALT SISTEMLER ECAS kumanda kutusu igin 4496270400 |4 m TEBS E 7 kutuplu
kablo 4496270600 | 6m 8 kutuplu DIN bajonett
Kod C
ALT SISTEMLER OptiTire™/ IVTM igin kablo 4499130500 5m TEBS E 7 kutuplu
8 kutuplu DIN bajonett
Kod C
ALT SISTEMLER SmartBoard ve OptiTire™ 4499161820 [(04/4m TEBS E 7 kutuplu
icin kablo 4499162430 |1/6m 8 kutuplu 2x DIN-Bajonett
F [ 4499162530 |6/6m Kod C
ALT SISTEMLER TX-TRAILERGUARD™ igin Transics 5m TEBS E HDSCS 6
e E 1| 0942-0388-EBS- 8 kutuplu kutuplu
o 03 Kod C
ALT SISTEMLER SmartBoard ve Transics 3m/6m TEBS E DIN bajonett
IX'TRA"-ERGUARDTM igin | 0942-0388-EBS- 8 kutuplu HDSCS 6
ablo 07 Kod C kutuplu
ALT SISTEMLER 4499140100 1Tm TEBS E 4 kutuplu
4499141200 12 m 8 kutuplu DIN bajonett
Kod C
ALT SISTEMLER Telematik kablosu 4499170250 | 2,5m TEBSE 6 kutuplu
ey | 4499170500 | 5m 8 kutuplu
Kod C
ALT SISTEMLER Telematik / SmartBoard igin 4499202480 3m/6m TEBS E DIN bajonett
kablo 8 kutuplu 6 kutuplu
= Kod C

g B
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TEBS E
MODULATORUNDEKI
GECME YERI

KULLANIM

PARGA
NUMARASI

UZUNLUKLAR

MODULATOR

BILESEN

ALT SISTEMLER Universal kablo 4494370200 |[2m 2m 8x agik
4494370600 |(6m 6 mTEBS E
= e ll} ) 8 kutuplu
Kod C
IN/OUT (GIRIS / CIKIS) Trailer Central Electronic 449 348 0200 2m TEBS E Trailer Central
TEBS EO0'dan TEBS E3'e icin kablo 446 122 001 0 4 kutuplu Electronic
R — gecme yeri X22
kadar J"i‘ \if 4{,\\%} Kod C
T =
IN/OUT (GIRIS / CIKIS) Fren lambasi beslemesine 4493490400 |4 m TEBS E 2 kutuplu agik
ait kablo (24N) 4493490600 |6m 4 kutuplu Kablo renkleri:
L B% | 4493491000 |10m Kod C Pin 1: mavi =
e
& | 4493491500 |15m arti
Pin 2: kahve =
sasi
IN/OUT (GIRIS / CIKIS) Fren lambasi beslemesine 4493650600 |6m TEBS E 4 kutuplu acgik
ait kablo (24N), kalkis 4 kutuplu Pin 1: kirmizi
yardimi ve zorunlu indirme Kod C = arti
Pin 2: kahve =
sasi
Pin 3: mavi
Pin 4: sar / yesil
IN/OUT (GIRIS / CIKIS) Fren lambasi beslemesine 4493500100 | 1m TEBS E 2 kutuplu
ait kablo (24N) 4493500550 | 55m 4 kutuplu DIN bajonett
B T=—— 4493500700 |7m Kod C
4493500900 |[9m
IN/OUT (GIRIS / CIKIS) Fren lambasi beslemesine 449366 0100 | 1m TEBS E 4 kutuplu
ait kablo (24N), kalkis 4 kutuplu DIN bajonett
yardimi ve zorunlu indirme
Kod C
O
GIO Kaldirilabilir ilave aks valfi 4494430080 |0,8m TEBS E 4 kutuplu
;?A”S'g?gt é?? ,08;' éxx 0, 4494430100 |1m 4 kutuplu DIN bajonett
icin kablo
4494430400 |(4m
4494430600 |(6m
4494431000 |[10m
GIO ECAS valfleri 4494450100 |[1m TEBS E 4 kutuplu
gg ggg (1)13‘(‘) % Keldmiapiir | 4494450300 |3 m 4 kutuplu DIN bajonett
, inilabili
ilave aks valfi (paIS 449 445050 0 5m Kod B
kontrollii) 463 084 100 O, 4494450600 |(6m
eTASC 463 090 5XX 0 igin
kablo
GIO ECAS 2-Ayar-Noktasi igin 4494390300 |3 m 4 kutuplu 4 kutuplu
kablo Kod B DIN bajonett
fisi ]
GIO TEBS E'de harici ECAS igin | 4494380500 |5m TEBS E 3 hatli, acik, PG
4494380800 |8m 4 kutuplu vidal birlegtirme
ile
Kod B
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TEBS E

MODULATORUNDEKI

GECME YERI

KULLANIM

PARGA
NUMARASI

UZUNLUKLAR

MODULATOR

BILESEN

GIO Mesafe sensori igin kablo 4498110100 1m TEBS E DIN bajonett
4410501000 4498110300 |3m 4 kutuplu 4 kutuplu
Jﬂ:_——@?ﬂ: 4498110500 |5m Kod B
- = 4498110800 |8m
4498111200 |12m
GIO Basing sensori igin 4498120040 |04 m TEBS E 4 kutuplu
522"% :ﬂ) 8;% 0150, 4498120300 |3m 4 kutuplu DIN bajonett
4498120400 |[4m Kod B
4498121000 |[10m
4498121800 |18 m
4498122600 |26m
4498123200 |32m
4498124400 |44 m
GIO Kalkis yardimi igin kablo 4498130500 |5m TEBS E Pin 2: kahve =
: 4498130800 |8m 2 kutuplu sasi
— % 4498131500 |15m Kod B Z;: 3: siyah =
GIO Kalkis yardimi ve zorunlu 449 8152530 6/6 m TEBS E 2x 2 kutuplu
indirme igin kablo (veya yik | 449 8152580 | 15/6 m 4 kutuplu agik
bosaltma seviye salteri) Kod B Zorunlu indirme:
mavi: Digme 1
kahverengi =
sasi
Kalkig yardimi:
mavi = digme 2
kahverengi =
sasi
GIO 4495350100 |[1m TEBS E 4 kutuplu agik
4495350600 |6m 4 Kkutuplu Kablo renkleri:
4495351000 10m Kod B Pin 1: kirmizi
449 5351500 15 m Pin 2: kahve
Pin 3: sari/yesil
Pin 4: mavi
GIO Adaptdr kablosu 4498190100 |[1m TEBS E 2 kutuplu
I 4 kutuplu
% Kod B
GIO GIO Y dagitici (TEBS D 4496290220 |[04/04m TEBS E 2x 3 kutuplu
kablolari 449 752 XXX 0 4 kutuplu ABS soketi
ve 449 762 XXX 0 ile
kullanilmalidir) Kod B
GIO Basing sensord, 4497520100 |[1m TEBS E 4 kutuplu
kaldirilabilir ilave aks veya 4497520200 |2m 3 kutuplu DIN bajonett
mesafe sensorl igin kablo | 10 765 0300 | 3m GIO distribiitdrii igin
4497520800 |8m yuvarlak
4497521000 |10m
GIO ECAS valfi veya LACV-IC 4497610300 |3 m TEBS E 4 kutuplu
kablosu 3 kutuplu DIN bajonett
%]D:E“E i ] GIO distribitéri icin
yuvarlak
GIO Kalkig yardimi veya 4497620200 |2m TEBS E 2 kutuplu
manevra yardimi kablosu 4497620800 |8m 3 kutuplu acik
R é 4497621500 |15m GIO distributori icin kahverengi =
yuvarlak sasi
siyah = Input
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TEBS E
MODULATORUNDEKI

PARGA

GECME YERI KULLANIM NUMARASI UZUNLUKLAR | MODULATOR BILESEN
GIO Yol bakim araci frenine ait 449763 1000 10m TEBS E 2 kutuplu
mekanik salter igin kablo 3 kutuplu acik
{esinma salterl gin uygun GIO distribiitéri igin kahverengi =
yuvarlak sasi
FiE _ é siyah = Input
GIO Kalkis yardimi, yik 4496261880 |[3m/4m TEBS E 4 kutuplu
Y y p
bogal:‘ma sev_i_ygski v;ya 4 kutuplu 3 hatli agik
mesafe sensori kablosu Kod B DIN bajonett
GIO ve INJOUT 24N, kalkis yardimi veya 4493580330 |(6,0m/0,4m TEBS E 4 kutuplu
zorunlu indirme igin dagitici 4 kutuplu DIN bajonett
kablo Kod C
4 kutuplu
Kod B
2 kutuplu
2 kutuplu
GIO ve IN/OUT 24N, kalkis yardimi veya 4493560230 |(1,0m/0,4m TEBS E 4 kutuplu
zorunlu indirme igin dagitici 4 kutuplu DIN bajonett
kablo Kod C
i 4 kutuplu
. g - Kod B
= ) 2 kutuplu
0
GIO ve IN/OUT 24N veya kalkis yardimi 4493570230 [04m/1m TEBS E 4 kutuplu
i¢in kablo 4493572530 |6m/6m 4 kutuplu DIN-Bajonet
. Kod C
] 4 kutuplu
¥ 7o Kod B
2 kutuplu
ABS-c, ABS-d, ABS-e, ABS sensor uzatmasi 4497230030 |0,3m TEBS E 2 kutuplu
ABS-f kablosu 4497230180 | 1,8m 4 kutuplu ABS prizi
== 4497230230 |23m Kod A
4497230300 |(3m
4497230400 |(4m
4497230500 |5m
4497230600 |(6m
4497230800 |8m
4497231000 |10m
4497231500 |15 m
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TEBS E

MODULATORUNDEKI

GECME YERI

KULLANIM

PARGA
NUMARASI

UZUNLUKLAR

MODULATOR

BILESEN

GIO ve ABS ABS sensorl arti GIO6/7 449 818 0220 0,4 m/0,4 m TEBS E 1x 2 kutuplu
icin kablo 4 kutuplu 1x 3 kutuplu
Kod B ABS soketi
GIO Asinma g0stergesi igin 449816 0130 1,3m TEBS E 6x 3 kutuplu
kablo 4498160300 |3m 4 kutuplu ABS soketi
Kod B
3 -
5
GIOS TX-TRAILERGUARD™ igin Transics 5m TEBS E HDSCS 6
kablo (sadece Premium 0942-0388-EBS- 4 kutuplu kutuplu
icin) 04 Kod B
15 &
GIO5 CAN diyagnoz kablosu 4496110300 |3m TEBS E 7 kutuplu
(sadece Premium igin) 4496110400 |4m 4 kutuplu Sari kapakli
BILGI: Sadece arayiiz 4496110600 |6m Kod B diyagnoz girisi
icin diyagnoz kablosu
446 300 348 0 4496110800 8m
GIOS Telematik igin kablo 4499150100 1m TEBS E 4 kutuplu
(sadece Premium icin) 4499151200 | 12m 4 kutuplu DIN bajonett
Kod B
GIOS Telematik igin kablo 4499180100 1m TEBS E 6 kutuplu
(sadece Premium igin) 4499180250 |25m 4 kutuplu
m—'ﬂ—w 449918 050 0 5m Kod B
GIO5 Telematik icin kablo 4496100600 |6 m TEBS E 4 hath agik
(sadece Premium icin) 4496100900 | 9m 4 kutuplu
_ Kod B
GIO 2 devreli kaldirilabilir 894 601 1352 0,15 m M27
ilave aks valfi icin adaptor
463084 0100
GIO TASC Adaptori 449 447 0220 | 0,4m/0,4m 2x DIN-Bajonett DIN bajonett
ao= = =L

[F0
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12.3.2  Kablolara genel bakis "Elektronik genisletme moduli™
ELEKTRONIK
GENISLETME
MODULUNDEKI GEGME PARCA ELEKTRONIK
YERI KULLANIM NUMARASI UZUNLUKLAR | GENISLETME MODULU BILESEN
GUC Elektronik genisletme 4493030200 |2m Elektronik genisletme TEBS E
modull beslemesi i(;in 449 303 025 0 25m modull 8 kutuplu
kablo 4493030500 | 5m 8 kutuplu Kod C
- 4493031000 | 10m Code E
Bl ————=——qr [} |
ALT SISTEMLER SmartBoard i¢in kablo 4499060600 | 6m Elektronik genisletme 7 kutuplu
s S modild DIN bajonett
Ui} 8 kutuplu
Kod C
ALT SISTEMLER Uzaktan kumanda Unitesi 4496020600 |6m Elektronik genisletme ECAS uzaktan
kablosu moduli kumanda Unitesi
prizi
=T 8 kutuplu
Kod C
ALT SISTEMLER Kumanda kutusu igin kablo 4496030600 |6m Elektronik genigletme 7 kutuplu
P, modulti DIN bajonett
ﬂ i 8 kutuplu
Kod C
ALT SISTEMLER SmartBoard kablosu + 4499262340 |7m/5m Elektronik genisletme ECAS uzaktan
ECAS uzaktan kumanda moduli kumanda Unitesi
Unitesi 8 kutuplu prizi + 7 kutuplu
%35“*\ Kod C DIN-Bajonett
D '“:|. :%
1{[[[::;:&-;//1 ]
ALT SISTEMLER SmartBoard + OptiTire™ 4499252530 |6m/6m Elektronik genisletme 7 kutuplu
i(;in kablo modull 2X DIN-Bajonett
i 8 kutuplu
&;}tijiij;;iE’ _ Kod C
L]
& B
ALT SISTEMLER Telematik kablosu 4499070100 |1m Elektronik genisletme 6 kutuplu
i moduli
[Ttz == 8 kutuplu
— Kod C
GIO TEBS E aku kablosu 4498070500 |5m Elektronik genisletme 2 kutuplu
e modull Sensor soketi
Bl ”'J:j'ju DIN bajonett
i 4 kutuplu
GIO LIN dagitici kablosu 8946000240 | 0,5m Elektronik genisletme 2 kutuplu
moduildi Sensor soketi
’ DIN bajonett
4 kutuplu
GlO12 Universal kablo 4499080600 |6m Elektronik genisletme 2 kutuplu
~| 4499081000 | 10m moduld Sensér soketi
8 kutuplu 2 kutuplu
Kod C

Sensor soketi
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ELEKTRONIK
GENISLETME
MODULUNDEKI GEGME
YERI

KULLANIM

PARCA
NUMARASI

UZUNLUKLAR

ELEKTRONIK

GENISLETME MODULU

BILESEN

GIlO10/ GIOM Dagitici kablosu 4498030220 |04m/04m Elektronik genisletme
Akii velveya lamba modald
- 8 kutuplu
4 SIS Kod C
[y ==
i ]
GlO16 TEBS E2'den TEBS 4498080200 |2m Elektronik genisletme 4 kutuplu
E3'e kadar: TEBS E aki 449 808 030 0 3m moduili Kod C
beslemesi igin kablo 4 kutuplu (IN/OUT EBS)
GIO17 ve / veya GIO18 LIN ultrasonik sensor igin 4498060600 |6m Elektronik genisletme Sensor prizi
kablo moduli
i 4 kutuplu
Kod B
GIO17 ve / veya GIO18 Cihaz prizi olan kablo 4497470600 |6m Elektronik genisletme Sensor igin uzatma
moduli kablosu
A=l
4 kutuplu
Kod B
GIO17 ve / veya GIO18 Trailer Central Electronic 4498010600 |6m Elektronik genisletme 4 kutuplu

veya ultrasonik sensor icin
kablo

modulu
4 kutuplu
Kod B

DIN bajonett
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12.4

GIO semalari

GIO semalari
Q — internet'te WABCO INFORM cevrimigi Giriin katalogunu agin: http://inform.wabco-auto.com

— Semalari, sema numarasini kullanarak arayin.

ADLANDIRMA | SEMALAR | ARAGLAR
immobilizer 8417012270 Tam treyler araglari
Elektronik park freni 841701264 0 Semi treyler
Standart 8418021500 Semi treyler

Merkezi aksl treyler
2 kaldirilabilir ilave aks 8418021510 Semi treyler
Kaldirilabilir ilave aks 1'de kalan basing korumasi Merkezi aksli treyler
Harici hedef basing sensori 841802 1520 Semi treyler

Merkezi aksl treyler

Mekanik sUspansiyon 841802 1530 Semi treyler
Merkezi aksl treyler

Mekanik stispansiyon 841802 154 0 Ceki treyleri

Standart, 2 kaldirilabilir ilave aks ile 841802 1550 Semi treyler

Merkezi aksl treyler

Standart 841802 156 0 Ceki treyleri

ECAS 1 noktali, iki 1 devreli LACV ile 841802 1570 Semi treyler
Merkezi aksl treyler

ECAS 1-Nokta, 1 devreli LACV ve 2 devreli ECAS blogu ile | 841 802 158 0 Semi treyler

Merkezi aksl treyler

TASC (RTR fonksiyonu) 8418021590 Semi treyler
Merkezi aksli treyler
ECAS 1 noktali 2 devreli ECAS blogu 8418021900 Semi treyler

Merkezi aksl treyler

ECAS, 1 devreli LACV ve kalan basing koruma ile 8418021910 Semi treyler
Merkezi aksl treyler
ECAS, 1 devreli LACV ile 8418021920 Semi treyler

Merkezi aksl treyler

ECAS 1-Nokta, 1 devreli LACV ve 2 devreli ECAS blogu ile | 841 802 194 0 Semi treyler
Merkezi aksl treyler
ECAS 1-Nokta, 1 devreli LACV ve 2 devreli ECAS blogu ile | 841 802 195 0 Semi treyler

Merkezi aksl treyler

Tankerler 841 802 196 0 Semi treyler
Tankerler 841802 1970 Semi treyler
Yol bakim araci freni 841802 1980 Semi treyler
Yol bakim araci freni 8418021990 Semi treyler
ECAS olan OptiTurn™/OptiLoad™ 8418022350 Semi treyler
ECAS olan OptiTurn™/OptiLoad™ 841802236 0 Semi treyler
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012270&file=../intl/drw/9/8417012270.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012640&file=../intl/drw/9/8417012640____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021500&file=../intl/drw/9/8418021500_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021510&file=../intl/drw/9/8418021510_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021520&file=../intl/drw/9/8418021520.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021530&file=../intl/drw/9/8418021530_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021540&file=../intl/drw/9/8418021540_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021550&file=../intl/drw/9/8418021550.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021560&file=../intl/drw/9/8418021560.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021570&file=../intl/drw/9/8418021570.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021580&file=../intl/drw/9/8418021580____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021590&file=../intl/drw/9/8418021590_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021900&file=../intl/drw/9/8418021900_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021910&file=../intl/drw/9/8418021910_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021920&file=../intl/drw/9/8418021920_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021940&file=../intl/drw/9/8418021940_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021950&file=../intl/drw/9/8418021950_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021960&file=../intl/drw/9/8418021960.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021970&file=../intl/drw/9/8418021970.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021980&file=../intl/drw/9/8418021980.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021990&file=../intl/drw/9/8418021990.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022350&file=../intl/drw/9/8418022350____002.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022360&file=../intl/drw/9/8418022360.pdf

ADLANDIRMA

| SEMALAR

| ARAGLAR

2 aksli aragta forklift kumandasi igin 2 kaldirilabilir ilave aks
kumandasi

841802 239 0

Merkezi aksl treyler

ECAS 2-Ayar Noktasi, aku ile ve elektronik genisletme 8418022500 Semi treyler

modyuili olan gekme aksi kumandasi ile

Elektronik genisletme moduli olan ECAS 2-Ayar-Noktasi, | 841 802 252 0 Ceki treyleri

ek valf olan

SafeStart (Trailer Safety Brake) 8418022740 Damper
Tanker

Rollcontainer

TailGUARDIight™

841 802 280 0

Tdm treyler araglari

TailGUARD™

841 802 281 0

Tam treyler araglari

TailGUARDMAX™

8418022820

Tdm treyler araglari

Tail GUARDR™

841 802 283 0

Tam treyler araglari

TailGUARDR®™ (d6niik ultrasonik sensor)

841802284 0

Tam treyler araglari

Uzunlugu ayarlanabilen araglar i¢in Trailer Extending
Control

841 802 290 0

Semi treyler
Ceki treyleri

Acil durum fren lambasi fonksiyonu

841 8022910

Tam treyler araglari

Forklift kumandasi

8418022920

Merkezi aksl treyler

eTASC (sadece kaldirma ve indirme) 841 8022950 Semi treyler
Kaldirilabilir ilave aks kumandali eTASC 841 802 296 0 Semi treyler
Elektronik genisletme modilleri olmayan eTASC 2-Nokta 841802 3220 Ceki treyleri
Elektronik genisletme modulleri olmayan 8418023290 Ceki treyleri
ECAS 2-Ayar-Noktasi

Elektronik genisletme moduli olmayan, kaldirilabilir ilave 8418023510 Ceki treyleri

aks kumandasi olan ECAS 2-Ayar-Noktasi



http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022390&file=../intl/drw/9/8418022390____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022500&file=../intl/drw/9/8418022500____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022520&file=../intl/drw/9/8418022520.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022740&file=../intl/drw/9/8418022740.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022800&file=../intl/drw/9/8418022800____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022810&file=../intl/drw/9/8418022810____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022820&file=../intl/drw/9/8418022820____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022830&file=../intl/drw/9/8418022830____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022840&file=../intl/drw/9/8418022840____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022900&file=../intl/drw/9/8418022900.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022910&file=../intl/drw/9/8418022910.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022920&file=../intl/drw/9/8418022920.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022950&file=../intl/drw/9/8418022950____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022960&file=../intl/drw/9/8418022960____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418023220&file=../intl/drw/9/8418023220____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418023290&file=../intl/drw/9/8418023290____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418023510&file=../intl/drw/9/8418023510____002_en.pdf

12.5 Fren sistemi semalari

Fren sistemi semalar
Q — internet'te WABCO INFORM cevrimigi Giriin katalogunu agin: http:/inform.wabco-auto.com

— Fren semalarini, sema numarasini kullanarak arayin.

Semi treyler

KALDIRILABILIR MEKANIK

AKS(LAR) | ABS SISTEMI NUMARA TRISTOP™ | ASIRI YUK KORUMA VALFi | PEM | ILAVE AKS(LAR) | SUSPANSIYON ‘ EK TREYLER PREV

1 2S/2M 8417011800
1 2S/2M 8417011810 Dolly / Hidrolik
slispansiyon
1 2S/2M 8417011820
1 28/2M 8417011830 12V
1 28/2M 8417012010
1 2S8/2M 8417012020
1 2S/2M 8417012030
4S/2M
2 8417011900
2S/2M
2 4S/3M 8417011910
2 2S/2M 8417011920
4S/2M
2 8417011930
2S/2M
Sadece bir aks
2 4S/3M 8417011950 Tristop™!
2 4S/3M 841701196 0
4S/2M
2 8417011970
2S/2M
4S/2M s
2 8417011980 Bir Tristop™, ayri
2S/2M
2 4S/3M 841701199 0 CAN router
4S/2M
2 8417012700 CAN router
28/2M
2 2S/2M 8417012710 CAN router
2 4S/3M 8417012720
4S/2M
2 8417012730
2S/2M
4S/2M
2 8417012760
2S/2M
2 2S/2M 8417012770 Select Low
Select Low /
2 2S/2M 8417012780 opsiyonel RSS
3 4S/3M 841701 050 0
3 4S/3M 8417010550 CAN tekrarlayici
CAN tekrarlayici
3 48/3M 841701057 0 + Select Low
3 48/3M 841701 058 0 CAN tekrarlayici
4S/2M
3 8417011000
2S/2M
4S/2M
3 8417011010
2S/2M
3 2S/2M 8417011020 Select Low
3 4S/2M+1M | 841 701 103 0
216



http://inform.wabco-auto.com
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011800&file=../intl/drw/9/8417011800.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011810&file=../intl/drw/9/8417011810.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011820&file=../intl/drw/9/8417011820_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011830&file=../intl/drw/9/8417011830.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012010&file=../intl/drw/9/8417012010.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012020&file=../intl/drw/9/8417012020____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012030&file=../intl/drw/9/8417012030____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011900&file=../intl/drw/9/8417011900.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011910&file=../intl/drw/9/8417011910_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011920&file=../intl/drw/9/8417011920.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011930&file=../intl/drw/9/8417011930.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011950&file=../intl/drw/9/8417011950.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011960&file=../intl/drw/9/8417011960.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011970&file=../intl/drw/9/8417011970.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011980&file=../intl/drw/9/8417011980.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011990&file=../intl/drw/9/8417011990____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012700&file=../intl/drw/9/8417012700____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012710&file=../intl/drw/9/8417012710_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012720&file=../intl/drw/9/8417012720_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012730&file=../intl/drw/9/8417012730____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012760&file=../intl/drw/9/8417012760____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012770&file=../intl/drw/9/8417012770____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012780&file=../intl/drw/9/8417012780____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010500&file=../intl/drw/9/8417010500_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010550&file=../intl/drw/9/8417010550_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010570&file=../intl/drw/9/8417010570_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010580&file=../intl/drw/9/8417010580_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011000&file=../intl/drw/9/8417011000_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011010&file=../intl/drw/9/8417011010_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011020&file=../intl/drw/9/8417011020_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011030&file=../intl/drw/9/8417011030_402.pdf

KALDIRILABILIR

AKS(LAR) | ABS SISTEMI NUMARA TRISTO ASIRI YUK KORUMA VAL PEM | ILAVE AKS(LAR) i ‘ EK TREYLER PREV

4S/2M .
3 8417011040|  x x | Trailer Central
2S/2M Electronic
3 4S/2M+1M | 841 701 1050 X X X
4S/2M
3 841701106 0 X X X
2S/2M
3 2S/2M 8417011070 X X X Select Low
3 2S/2M | 8417011080  x X x | Selectlow
(réle valfi)
3 25/2M | 8417011000  x x | Selectlow
(role valfi)
4S/2M .
3 8417011100 X X X Tristop akslari
2S/2M 142
3 4S/3M 8417011110 X X X
3 2S/2M | 8417011120 x x x Select Low
(role valfi)
3 4S/3M 8417011130 X X X
3 4S/3M 8417011140 X X
3 4S/2M 8417011150 X X X Kapali kasali
arag
4S/2M
3 841701116 0 X X X X
2S/2M
3 2S/2M 8417011170 X X X Select Low
3 4S/2M+1M | 841 701 118 0 X X X
3 4S/3M | 8417011190  x X x | Aks1uzeride
EBS rolesi
3 4S/2M+1M | 841 701 2210 X X X
4S/2M
3 8417012220
2S/2M
3 4S/2M+1M | 841 701 223 0 X X X
3 4S/3M 8417012240
4S/2M .
3 8417012270 X X X Immobilizer
2S/2M
4S/2M
3 8417012280 X X X X CAN router
2S/2M
4S/2M
3 8417012290 X X X X CAN router
2S/2M
3 4S/2M+1 [ 8417012300 X X X X CAN router
4S/2M
3 8417012310 x x x 3 aks
2S/2M Tristop™
3 4S/3M 8417012320 X X X
3 4S/3M 8417012340 X X X X CAN router
3 4S/3M 8417012350 X X X X CAN router
3 25/2M 8417012360  x x x | Selectlow +
opsiyonel réle
4S/2M
3 8417012370 X X
2S/2M
3 4S/3M 8417012380 X X
4S/2M
3 8417012390 X X X
2S/2M
4S/2M )
3 8417012600 X X X Multi-Voltage
2S/2M
4S/2M
3 8417012610 X X
2S/2M
CAN tekrarlayici
3 4S/2M | 841701263 0 X x X | ™) o Tristop™
4S/2M LACV/
3 841701264 0 X X X Elektronik park
2S/2M freni
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011040&file=../intl/drw/9/8417011040_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011050&file=../intl/drw/9/8417011050_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011060&file=../intl/drw/9/8417011060_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011070&file=../intl/drw/9/8417011070_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011080&file=../intl/drw/9/8417011080.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011090&file=../intl/drw/9/8417011090.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011100&file=../intl/drw/9/8417011100_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011110&file=../intl/drw/9/8417011110.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011120&file=../intl/drw/9/8417011120.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011130&file=../intl/drw/9/8417011130_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011140&file=../intl/drw/9/8417011140_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011150&file=../intl/drw/9/8417011150.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011160&file=../intl/drw/9/8417011160.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011170&file=../intl/drw/9/8417011170.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011180&file=../intl/drw/9/8417011180.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011190&file=../intl/drw/9/8417011190.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012210&file=../intl/drw/9/8417012210.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012220&file=../intl/drw/9/8417012220_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012230&file=../intl/drw/9/8417012230____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012240&file=../intl/drw/9/8417012240_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012270&file=../intl/drw/9/8417012270.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012280&file=../intl/drw/9/8417012280.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012290&file=../intl/drw/9/8417012290____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012300&file=../intl/drw/9/8417012300.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012310&file=../intl/drw/9/8417012310.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012320&file=../intl/drw/9/8417012320.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012340&file=../intl/drw/9/8417012340____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012350&file=../intl/drw/9/8417012350____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012360&file=../intl/drw/9/8417012360.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012370&file=../intl/drw/9/8417012370____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012380&file=../intl/drw/9/8417012380____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012390&file=../intl/drw/9/8417012390.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012600&file=../intl/drw/9/8417012600____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012610&file=../intl/drw/9/8417012610_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012630&file=../intl/drw/9/8417012630____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012640&file=../intl/drw/9/8417012640____002_en.pdf

KALDIRILABILIR

AKS(LAR) | ABS SISTEMI NUMARA TRISTOP™ | ASIRI YUK KORUMA VAL PEM | ILAVE AKS(LAR) i ‘ EK TREYLER PREV

3 4S/3M 8417012650 3 aks Tristop™
4 4S/3M 841701 050 0
4 4S/3M  [8417010510 Select Low
1. Aks
Select Low
4 48/3M 8417010520 1. Aks
(Role valfi)
Cekilerek
4 4S/3M 841701 053 0 sOkulebilen CAN
tekrarlayici
Cekilerek
4 4S/3M 841701054 0 sOkulebilen CAN
tekrarlayici
Cekilerek
4 4S/3M 8417010550 sOkulebilen CAN
tekrarlayici
4 4S/3M | 8417010560 Hidrolik
slispansiyon
4 4S/3M 841701 059 0 Ek réle
Cekilerek
4 4S/3M 8417012400 sOkulebilen CAN
tekrarlayici
4 4S/3M 8417012410
4 48/3M 8417012420 3 aks Tristop™
3 aks Tristop™
4 48/3M 8417012440 / opsiyonel PR
salter
4 48/3M 8417012450 Onde ek réle
Select Low 1.
4 4S/3M 841701246 0 Aks / Onde réle
CAN tekrarlayici
4 4S/3M 8417012470 / ek réle ve hava
haznesi
CAN tekrarlayici
4 4S/3M 8417012480 / ek role ve hava
haznesi
28/2M
6 + 841701 300 0 CARouter
28/2M
48/3M
7 + 8417011710 CQT-ERSEJter
28/2M
7 4S/3M 8417012100 Hidrolik
slispansiyon
4S/3M
7 * 8417012110 C’;T'E&ter
2S/2M
28/2M
8 + 841701301 0 CAN-Router
48/3M
48/3M
9 + 841701 302 0 ner
48/3M
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Merkezi aksl treyler

ABS
SISTEMI

NUMARA

TRISTOP™

PEM

KALDIRILABILIR

MEKANIK
SUSPANSIYON

EK TREYLER

PREV

AKS(LAR)

ASIRI YUK KORUMA VALFi

ILAVE AKS(LAR)

1 2S/2M | 841601290 0 X X X
4S/2M

2 8416012800 X X X
28/2M

2 4S/3M | 8416012810 X X X X VB Unitesi
48/2M

2 8416012820 X X X
2S/2M
4S/2M

2 8416012830 X X X Dolly
2S/2M
48/2M )

2 8416012840 X X 4x Tristop™
2S/2M
4S/2M idroli

2 8416012850  «x x X Dolly / Hidrolik
2S/2M stispansiyon
48/2M

2 841601 286 0 X X X X Dolly
2S/2M
4S/2M

2 841601287 0 X X X X Dolly CAN-Router
2S/2M
48/2M

2 8416012880 X
2S/2M
4S/2M . .

2 8416012890 X X X Ek role / opsiyonel RSS
2S/2M
48/2M

2 8416013200 X X X X Dolly CAN-Router
2S/2M

2 4S/3M | 8416013220 X X X 4x Tristop™

2 4S/3M | 8416013230 X X X

2 2S/2M | 8416013240 X X X Hidrolik slispansiyon
48/2M

2 8416013250
2S/2M
4S/2M )

2 841601326 0 X X X 4x Tristop™
2S/2M
48/2M

2 8416013270 X X X X
28/2M

2 4S/3M | 8416013280 X X X X | VB Unitesi / 4x Tristop™

2 4S/3M | 8416013290 X X X X W Unitesi / 4x Tristop™

2 4S/3M | 8416013920 X VB Unitesi
4S/2M

3 841601 300 0 X X X
2S/2M
48/2M

3 841601 3010 X X X
2S/2M
4S/2M idrolik sii i

3 841 601 302 0 Hidrolik s_,uspanswon/
2S/2M Multi-Voltage

3 2S/2M | 841601 303 0 X X X Hidrolik slispansiyon
4S/2M o .

3 841 601 304 0 X X X Hidrolik s_;uspanswon/
2S/2M Multi-Voltage
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Ceki treyleri

_ABS . . . 5 !(ALDIRILABiLi _.MEKAN_iK ON AK§ . ‘
AKS(LAR) | SISTEMI NUMARA TRISTOP™ | ASIRI YUK KORUMA VALFI | PEM | ILAVE AKS(LAR USPANSIYON | PREV MODULATORU
2 4S/3M | 841601220 0 x x x
2 4S/3M | 8416012230 x x x x
2 4S/3M | 841601224 0 x x x
2 4S/3M | 8416012250 x x x x
2 4S/3M | 841601226 0
2 4S/3M | 8416012270 X x x x x
2 4S/3M | 8416012280 x
2 4S/3M | 8416012290 X X x
2 4S/3M | 841601230 0 X x
2 4S/3M | 8416013410 X X X x
2 4S/3M | 8416013420 X
2 4S/3M | 8416013450 X X
2 4S/3M | 8416013470 x
Ek treyler
2 4S/3M | 8416013910 X X X X CAN-Router / Duo-
Matic
3 4S/3M | 8416012300 X X
3 4S/3M | 8416012310 X X x
3 4S/3M | 8416012320 X X x
3 4S/3M | 8416012330 X X
3 4S/3M | 8416012350 x x x
3 4S/3M | 8416012360 x
3 | 4s/3m |sa16012370|  x X X Ek('ggglt;i:g’f"ﬁ
3 4S/3M | 8416012380 x X Duo-Matic
3 4S/3M | 841601360 0 x 2 aks, 6nde
3 4S/3M | 8416013610 x x 2 aks, 6nde
3 4S/3M | 8416013620 X
3 4S/3M | 8416013630 x x X x
4 4S/3M | 841 601 198 0 X X X Yonlendirmeli aks 4
4 4S/3M | 8416012400 x x x
4 4S/3M | 8416012410 x x x x
4 4S/3M | 8416012420 x x
4 4S/3M | 8416012430 x x x
4 4S/3M | 8416012440 x x x
4 432/’2‘M 8416012450 x CAN-Router 2x 45/2M
4 4S/3M | 841601246 0 x x x
4 4S/3M | 841601247 0 x x
4 45/3M | 841601249 0 X x x X x ek role / RSS
4 4S/3M | 841601350 0 x x x X ek role / RSS
4 4S/3M | 8416013510 x
4 4S/3M | 8416013520 x
5 4S/3M | 841601063 0 x x
5 4S/3M | 841 601064 0 x
5 4S/3M | 841601065 0 X
5 4S/3M | 841 601 066 0 X X X Select Low Aks 5
5 | 4s/3M [8416010670|  «x X x Ef;fé’;;ﬁﬁzhz;zé
5 4S/3M | 841 601 069 0 x x x Onde ek roleler
5 4S/3M | 841601380 0 x x x Or;f:nikmr:('fr'f;gfk
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